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1 Bezpecnost a tcel pristroje
(? Pozndmka: Privodce rychlym nasfavenim je struény navod k obsluze.

Prevodnik M400 smi monfovat, pfipojovat, uvddét do provozu a udrZovat pouze kvalifikovany
persondl, jako nap. elektrotechnik, v souladu s pokyny uvedenymi v fomto privodci rychlym
nastavenim, platnymi normami a pravnimi predpisy.

Technik se musi sezndmit s obsahem tohoto privodce rychlym nastavenim a je povinen
dodrzovat v ném uvedené pokyny. V pfipadé nejasnosti ohledné jakékoli ¢dsti obsahu fohoto
priivodce je nutné sezndmit se s obsahem ndvodu k obsluze (dodavan na CD-ROM a rovnéz
k dispozici ke staZeni na sfrdnce ,www.mt.com/m400-downloads”). V ndvodu k obsluze jsou
uvedeny podrobné informace o pfistroji.

Prevodnik M400 smi pouZzivat vyhradné persondl sezndmeny s principy jeho provozu
a disponujici ndlezifou kvalifikaci.

Ugel pristroje

M400 je dvouvodiovy pfevodnik urGeny k provddéni analyfickych méfeni s vyuzitim
komunikaéniho rozhrani HART™. Jako viceparametrovy prevodnik umoZriuje provadét méfeni
uvedend v prlvodci nastavenim parametrdl nize. Je nabizen v jednokandlové verzi a je
kompatibilni s analogovymi senzory a senzory ISM™.

Prevodnik M400 je uren k pouZiti ve zpracovatelském primyslu. Modely pievodnikl
M400/2XH, M400G/2XH a M400/2XH typ 1 jsou vzhledem k certifikaci o jiskrové bezpecnosti
vhodné pro pouziti v prostfedi s nebezpe¢im vybuchu. Informace o aplikacich v prosttedi s
nebezpecim vybuchu naleznete v ndvodu k obsluze.

Priivodce nastavenim parametri M400
M400/2H, M400/2XH  M400G/2XH M400/2XH typ 1

Parametr Analogovy ISM  Analogovy ISM Analogovy ISM
pH/ORP . . . . o* ok
pH/pNa - . - . - .
Konduktivita 2-e / Konduktivita 4-e o/e —/e o/e —/e otk /e [
Zesilené méfeni rozpustény kyslik o/e/e eo/e/e o/e/e e/e/e /[ ][]
ppm/ppb/stopové mnozstvi

Zesilené méfeni plynny kyslik — - . . - -
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M400/2H, M400/2XH  M400G/2XH M400/2XH typ 1

Parametr Analogovy ISM  Analogovy ISM Analogovy ISM
Opticky rozpustény kyslik ppm/ppb - o/ - o/ [/ /-
Rozpustény oxid uhlicity (CO, low) - - . . - -

* Kromé InPro™ 3100(i), InPro 3300 a InPro 3253(i); ** Je k dispozici od verze softwaru V_1.0.02

2 Technické tdaje a dalSi informace

NejdUlezitéjsi technické daje, jako napf. napdjeci napéti, jsou uvedeny na typovém stitku na
vnéjsi nebo vnitfni strané krytu prevodniku. Dal$i fechnické Udaje, jako napf. pfesnost, jsou
uvedeny v navodu k obsluze. Tento dokument, ndvod k obsluze a software jsou doddvdny na
CD-ROM. Dokumentaci Ize také stahnout na strance ,www.mt.com/m400-downloads”.

3 Montaz

Prevodnik M40O0 je k dispozici ve verzi 2 DIN.
Montdzni vykresy jsou pfiloZeny k ndvodu k obsluze.
1. Na kryt namontujte doddvané kabelové priichodky.
2. Namontujte pfevodnik. Mdte ndsledujici moznosti:

* monfdZ na panel

e montdZ na sténu

e monfdZ na potrub

4 Elektrické pripojeni

= Pozndmka: Bshem pfipojovani pfistroj odpojte.
1. Vypnéte napdjeni.
2. Pripojte napdjeni (14 az 30 V DC) k termindldm AO1+ / HART a AO1- / HART, nebo k
termindlim AO2+ a AO-. Vénujte pozornost polarité.
3. Podle ndvodu k obsluze pfipojte digitdini vstupni signdly, digitaIni vystupni signdaly (OC)
a analogovy vystupni signdl ke svorkovnici TB1.
4. Podle ndvodu k obsluze pfipojte senzor ke svorkovnici TB2.


www.mt.com/m400-downloads

A @ Q
182 |Lgi| Termindly uvnitf krytu
"2 Lol SioioEgeloieoEiolnieg,
191015 1 TB1:Svorkovnice 1 -
vstupni a vystupni
81 %\ﬂ’ anoIFr]Jgovy \;ignzl
@ 2  Pripojeni pro modem HART
[O ] ﬁ‘ \ %BE{ 1 i ] [ ©) ] 3 TB2: Svorkovnice 2 —
signdl senzoru
Termindl Definice
TB1 1 DIT+ DigitaIni vstup 1
2 DI1-
3 DI2+ DigitaIni vstup 2
4 DI2-
5 NepouZiva se |-
6 0C1+ DigitaIni vystup 1 (ofevieny kolektor)
7 0C1-
8 002+ DigitaIni vystup 2 (ofevieny kolektor)
9 0C2-
10 AOT+/HART+ | Pfipojeni napdjeni 14 az 30 V DC. \énujte pozornost polarité.
1 AO1-/HART- | ® Analogovy vystupni signdl 1
 Signdl HART
12 AO2+  Pripojeni napdjeni 14 az 30 V DC. Vénujte pozornost polarité.
13 AO2- * Analogovy vystupni signdl 2
14 Nepouzivd se |-
15 1 Uzemnéni
TB2 AQ - Vstup senzoru viz ,Bezpe¢nost a Ucel pristroje” kapitola na strané
4 a ndvod k obsluze.
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Struktura menu

Measurement
Mode M400
T
[ 1 1
Menu Cal Info
I
[ I 1 I 1
Messages Calibration Data | | Model/Software | | gy sensor info* | | 1SM Diagnostics*
Revision
[ I I I 1
Quick Setup Configure System PID Setup** Service
Channel Select Measurement Set Language PID/AM Diagnostics
Output Analog Outputs Passwords PID Display Calibrate
Set Points Set Points Sef/Clear Lockout Tune Parameters Tech Service
Alarm/Clean Reset Mode
Display Set Date & Time
Hold outpufs
ISM Setup*

* K dispozici pouze v kombinaci se senzory ISM.
** Zavisi na modelu
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6 Mistni provoz

@ @

® 6.49 H———@ @—+° 6.49 pH
* 290 «—50 " 25.0 -

B 461.5 d DLI ——@ @——Chcnnel Select = ISM
B 0.0 d TM——@) (§) [ Porameter = Auto —®

Vlevo: rezim méfeni (priklad) Vpravo: rezim Gprav (pfiklad)

1 Informace o kandlu
A: Je pripojen analogovy senzor.
B: Je pfipojen senzor ISM.
H: Pfevodnik je v reZimu zastaveni. Viz ndvod k obsluze prevodniku.
2 1.fadek (a), sfandardni konfigurace
3 2.tadek (b), sfandardni konfigurace
4 3.Fadek (c), rezim méfeni: obrazovka zavisi na konfiguraci.
Rezim Uprav: prochdzeni menu nebo editace parametrl.
5 4. Fadek (d): rezim méfeni: obrazovka zdvisi na konfiguraci.
Rezim Uprav: prochdzeni menu nebo editace parametrd.

6 Zobrazi-li se T, I1ze k pfechodu na fento prvek pouZit tlacitka » nebo <. Stisknutim [ENTER] Ize
v menu prejit zpét (navrat zpét o jednu obrazovku).

Mizete upravit informace, které se zobrazi na jednotlivych fadcich displeje. Implicitng se

v rezimu méfeni nezobrazuji Zadné hodnoty na ffetim a ¢tvrtém fadku displeje.
Informace o konfiguraci naleznete v ndvodu k obsluze pfevodniku.
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Navigaéni tlaéitka

Popis

 V/sfup do rezimu menu.
® Pohyb zp&t ménitelnym polem pro zadavani dat.

 V/sfup do menu kalibrace.
* Pohyb vpfed ménitelnym polem pro zadavani dat.

m
3
8

=3
g

Ndvrat do menu méfeni. Stisknéte soucasné < a » (ESC).
POZNAMKA: Chcete-li se vrdtit zpst v menu o jednu stranku,
presuirite kurzor pod $ipku nahoru (1) v pravé dolni &dsti displeje
a stisknéte [ENTER].

® ZvySeni hodnoty.
® Pohyb vybranymi hodnotami nebo moznostmi pole pro zaddvéni
dat.

o Vstup do menu informaci.

 Snizeni hodnoty.

© Pohyb vybranymi hodnotami nebo moznostmi pole pro zaddvéni
dat.

% I I 7

Potvrzeni kroku nebo volby.

(? Poznamka: Nékterd zobrazeni vyZaduiji konfiguraci vice hodnot prostfednictvim stejného pole
pro zaddvani dat (napt. konfigurace nékolika poZzadovanych hodnot). K ndvratu do primdrniho
pole vzdy pouZijte flagitka ® nebo <« a k prochdzeni vSech moznosti konfigurace pred
prechodem na ndsledujici obrazovku pouZijte tlacitka A nebo V.

Dialogové okno ,Save
changes” (UloZit zmény)

Popis

Yes & Exit (Ano a odejit)

UloZeni zmén a prechod do rezimu méfeni.

Yes& T (Anoa 1)

UloZeni zmén a ndvrat zpét o jednu obrazovku.

No & Exit (Ne a odejit)

Prechod do rezimu méfeni bez uloZeni zmén.




7 Obecné nastaveni prostrednictvim rozhrani HART
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Konfiguraci pfevodniku M400 Ize provddét pfimo na misté, pfipadné prostfednicivim
konfiguracniho ndstroje, ndstroje pro sprévu nebo pomoci ruéniho termindlu HART.

Podminka: Pfevodnik M400 a senzor musi byt nainstalované a pfipojené k napgjeni.

Konfiguraéni ndstroj nebo ndstroj pro sprdvu
(? Pozndmka: Konfiguraéni ndstroj PACTware™ je obsaZen na dodaném CD-ROMu. DTM si
mdzete rovnéz stdhnout na strnce www.mt.com/m400-downloads.

Informace o krocich 1 aZ 5 a 13 naleznete v dokumentaci pfislusného ndstroje.

o~ wN -~

o

Nainstalujte konfiguragni nastroj, jako napf. PACTware nebo ndstroj pro spravu.

Nainstalujte DTM pro rozhrani HART a pro pfevodnik M400.

Provedte upgrade kafalogu zafizent.

Provedte pfipojeni. Podle potfeby zkontrolujte nastaveni portu COM.

\lyberte Sensor Type (Typ senzoru).

Cesta: Detailed Setup > Measurements > Channel Setup > Sensor Setup.

Nactéte konfiguraci ze zafizeni.

Nastavte Tag (Tag) a/nebo Long Tag (Dlouhy tag).

Cesta: Device Setup > Detfailed Sefup > HART Info.

Nastavie Date (Datum) a Time (€as). Cas nastavie ve 24hodinovém formdtu. Format

¢asu nelze zmeénit. Cesta: Device Setup > Set Date/Time.

Nastavte rozsah analogového vystupniho signdlu.

Cesta: Detailed setup > Output Condition > Analog output > Range.

* URV (Upper Range Value/Horni hranice rozsahu) a LRV (Lower Range Value/Dolni
hranice rozsahu): Hodnoty Ize ménit podle aktudlniho méficiho rozsahu. Musi ovsem
byt v limitu méfeni senzoru.

e USL (Upper Sensor Limit/Horni limit senzoru) a LSL (Lower Sensor Limit/Dolni limit
senzoru): Limity zavisi na daném senzoru a nelze je ménit.

10. Definujte procesni proménné PV, SV, TV a @QV.

Cesta: Device Setup > Detailed Sefup > Measurements > Channel Setup.
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11. Provedte kalibraci senzoru. Cesta: Device Setup > Sensor Calibration.
12. Provedte dal$i nasfaveni. Viz ndvod k obsluze prevodniku M400.
13. Konfiguraci uloZte do zafizeni.

Ruéni termindl HART

CP Pozndmka: Popis zafizeni (DD)O0O8E8E7C0201.hhd naleznete na dodaném CD-ROMu.
Soubor DD Ize také stahnout na strance www.mt.com/m400-downloads.

Informace o kroku 1 naleznefe v dokumentaci ru¢niho termindlu HART.

1.

8.

9.

Zkontrolujte, zda je na ruénim fermindlu HART jiz nainstalovdn soubor DD prevodniku

M400. V pripadé potfeby provedte jeho instalaci.

Komunikace bude navdzdna aufomaticky.

Vlyberte Sensor Type (Typ senzoru).

Cesta: Detailed Setup > Measurements > Channel Sefup > Sensor Sefup.

Nactéte konfiguraci ze zafizeni. Cesta: Device Sefup > Detailed Setup.

Nastavte Tag (Tag) a/nebo Long Tag (Dlouhy tag).

Cesta: Device Setup > Detailed Setup > HART Info.

Nastavte Date (Datum) a Time (Cas). Cas nastavte ve 24hodinovém formdtu. Format

Casu nelze zménit. Cesta: Device Sefup > Set Date/Time .

Nastavte rozsah analogového vystupniho signdlu.

Cesta: Detailed setup > Output Condition > Analog output > Range.

e URV (Upper Range Value/Horni hranice rozsahu) a LRV (Lower Range Value/Dolni
hranice rozsahu): Hodnoty Ize ménit podle aktudiniho méficiho rozsahu. Musi oviem
byt v limitu méfeni senzoru.

o USL (Upper Sensor Limit/Horni limit senzoru) a LSL (Lower Sensor Limit/Dolni limit
senzoru): Limity zavisi na daném senzoru a nelze je ménit.

Definujte procesni proménné PV, SV, TV a QV.

Cesta: Device Setup > Detailed Setup > Measurements > Channel Setup.

Provedte kalibraci senzoru. Cesta: Device Sefup > Sensor Calibratfion.

10. Provedte dalsi nastaveni. Viz navod k obsluze prevodniku M400.

11 ¢s
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Zména typu senzoru
Podminka: Pfevodnik M400 a jiny typ senzoru musi byt nainsfalované a pfipojené k napdjeni.

Pokud chcete zménit typ senzoru, napf. na senzor kondukfivity se senzorem pH, provedie
ndsledujici kroky:

1.
2.

o o~ w

Provedte pfipojeni.

Vlyberte Sensor Setup (Nastaveni senzoru).

Cesta: Detailed Setup > Measurements > Channel Setup > Sensor Setup.
Oteviefe menu Sensor Setup (Nastaveni senzoru).

Vlyberte novy typ senzoru pro parametr Sensor Type (Typ senzoru).
Nactéte konfiguraci ze zafizeni.

Konfigurace uloZend v konfiguraénim ndstroji nebo ruénim termindlu HART

bude aktualizovana. Jestlize jste vybrali spravny typ senzoru, zobrazi se
menu Verify (Ovéfent).



8 Kalibrace senzori

@ Pozndmka: Nejlepsich vysledkd kalibrace dosdhnete pfi dodrZeni ndsledujicich pokynd. Odbér

vzorkd provddéjte co moznd nejblize k senzoru. Vizorek méfte za procesni teploty.

Prostfednictvim displeje pfevodniku, konfiguraéniho ndstroje, nastroje pro spravu nebo ruéniho
terminalu HART mUiZefe provést kalibraci senzoru s vyuzitim kalibracnich postupl ,Process”
(Proces), ,1-point” (1bodovd) nebo ,2-point” (2bodovd). Informace o kalibragnich postupech
naleznete v ndvodu k obsluze pfevodniku M400. Software iSense umozZfiuje kalibraci senzoru
za pouziti kalibracnich postupl ,1-point” (1bodovd) a ,2-point” (2bodova). Viz pokyny k
obsluze softwaru iSense.

Po spusténi kalibrace jiz nelze spustit Zadnou jinou kalibraci.

Menu kalibrace senzorii

Po kazdé Uspésné kalibraci jsou k dispozici moznosti ,Adjust” (Upravit), ,Calibrate”
(Kalibrovat) a ,Abort” (Zrusif). Po vybéru nékteré z moznosti se objevi zprava ,Re-install
sensor and Press [ENTER]” (Znovu nainstalujte senzor a stisknéte [ENTER]).

Po stisknuti [ENTER] se prevodnik M40O vrati do rezimu méfeni.

MozZnost Analogové senzory Senzory ISM (digitdIni)
Adjust Kalibraéni hodnoty jsou uloZeny Kalibraéni hodnoty jsou uloZeny
(Upravit) v prevodniku a pouZity pfi méfeni. Zaroven | v senzoru a pouZity pfi méfeni. Zaroven
jsou uloZeny v kalibraénich udajich. jsou uloZeny v historii kalibraci.
Calibrate Funkee ,Calibrate” (Kalibrovat) se Kalibragni hodnoty jsou ulozeny
(Kalibrovat) | u analogovych senzor(i nepouzivd. v historii kalibraci pro potfeby
dokumentace, nikoli méfeni.
Kalibraéni hodnoty z posledni platné
kalibrace se ddle vyuZivaji k méfeni.
Abort (Zrusit) | Kalibraéni hodnoty jsou zruSeny. Kalibraéni hodnoty jsou zrudeny.

13 ¢s



9 Udrzba
Prevodnik nevyZaduje Zddnou ddrzbu.
Povrchy prevodniku Cistéte mékkou vihkou utérkou a peclivé je osuste.

10 Ochrana Zivotniho prostredi

Odpadni elekiricka zafizeni by neméla byt likvidovdna spole¢né se smésnym odp
adem. Vyrobek predejte k recyklaci, pokud existuje sbémé misto odpadnich elek-
frickych zafizeni. Pro rady tykajici se recyklace se obrafte na piislusné mistni Gfady
nebo na prodejce.

11 ES prohldSeni o shodé

ES prohldSeni o shodé je soucdsti doddvky pfistroje.

InPro a ISM jsou ochranné zndmky skupiny METTLER TOLEDO.

VeSkeré ostatni ochranné zndmky jsou majetkem jejich prislugnych viastnikd.

cs 14
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1 Sikkerhed og tilsigtet anvendelse

(? Bemeerk: Lynvejledningen er en kort befjeningsvejledning.

M400-transmitteren ma kun installeres, tilsluttes, idriftsceftes og vedligeholdes af kvalificeret
og uddannet personale sGsom elekirikere i fuld overensstemmelse med instruktioneme i denne
lynvejledning samt alle gaeldende regler og love.

Det uddannede personale skal have Icest og forstGet denne lynvejledning og skal fglge de
instruktioner, den indeholder. Hvis du ikke er sikker pd, at du har forstGet alle dele af denne
lynvejledning, skal du lcese betjeningsvejledningen (medfglger pd CD-ROM og kan downloa-
des pa “www.mt.com/m400-downloads”). Betjeningsvejledningen indeholder defaljerede op-
lysninger om apparatet.

M400-transmitteren md kun betjenes af personer, der har kendskab il fransmitferen, og som
er kvalificeret fil af udfgre dette arbejde.

Tilsigtet anvendelse

M400 er en 2-fradet transmitfer til analytiske mdlinger med HART™-kommunikationsfunktio-
naliteter. M40O0 er en flerparametertransmitter og understgtter de mdlinger, der er angivet i
nedenstdende vejledning til parametertilpasning. Den findes som 1-kanalsversion og er
kompatibel med analoge sensorer og ISM™ -sensorer.

M400-transmitteren er beregnet fil brug i forarbejdningsindustrien. Derudover er fransmitterne
M400/2XH, M400G/2XH og M400/2XH Type 1 egensikkerhedscertificerede og beregnet fil
installationer i farlige omréder. Ved anvendelse i farlige omrdder henvises der til betjeningsvej-
ledningen.

Vejledning til tilpasning af M400-parametre
M400/2H, M400/2XH  M400G/2XH M400/2XH Type 1

Parameter Analog ISM Analog ISM  Analog ISM
pH- og ORP-sysfemer . . . . o* o
pH/pNa - . - . - .
Ledningsevne 2-e/ledningsevne 4-e o/ —/e o/ /e e¥je _/_
Amp. Oplgst ilt ppm/ppb/sporing e/e/o o/e/e o/e/ee/e/e || /|-
Amp. Luftformig ilt - - . . _ _
Optisk oplgst ilt ppm/ppb - o/e - oo /[ —/—
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M400/2H, M400/2XH  M400G/2XH M400/2XH Type 1
Parameter Analog ISM Analog ISM  Analog ISM
Oplgst kuldioxid (CO, lav) - -

* Eksklusive InPro™ 3100(i), InPro 3300 og InPro 3253(i)
** Den er tilgeengelig fra softwareversion V_1.0.02

2 Tekniske data og yderligere information

De vigtigste tekniske data sdsom forsyningsspeending er angivet pd typeskiltet enfen pd
eller i transmitterens kabinet. Yderligere tekniske data sGsom ngjagtighed kan findes
i betjeningsvejledningen. Dette dokument, betjeningsvejledningen og softwaren findes alle
p& den medfglgende cd-rom. Du kan ogsé downloade dokumentationen via infernetfet pd
S www.mt.com/m400-downloads”.

3 Montering

M400-transmitteren findes i Y2 DIN-version.
Installationstegninger kan findes i betjeningsvejledningen.
1. Monter de medfglgende kabelforskruninger pd kabinettet.
2. Monter transmitteren. Du har fglgende muligheder:

¢ panelmontering

e vaegmontering

* rgrmontering

4 Eltilslutning

(\/_:F Bemcerk: Enheden skal veere slukket, ndr den filsluttes strgmforsyningen.

1. Sluk forsyningsspcendingen.

2. Tilslut strgmforsyningen (14 fil 30 V DC) til terminalerne AO1+/HART og AO1-/HART
eller fil terminalerne AO2+ og AO-. Viaer opmaerksom pd polaritefen.

3. Tilslut digitale indgangssignaler, digitale udgangssignaler (OC) og analogt
udgangssignal til ferminalblokken TB1 iht. betjeningsvejledningen.

4. Tilslut sensor til ferminalblok TB2 iht. betjeningsvejledningen. 17 B
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A @ Q
T82 |Lgi| Terminaler inde i kabinettet
o/
17— 9 1015 1 TBI1:Terminalblok 1 —
! +4 ooy Lcgargsognal
C\—@:@ 2 Tilslutning fil HART-modem
[O H ‘ \ @ 1 [ H O} 3 TB2: Terminalblok 2 -
sensorsignal
Terminal Definition
TB1 1 DIT+ Digital indgang 1
2 DI1-
3 DI2+ Digital indgang 2
4 DI2—
5 Bruges ikke -
6 OCl1+ Digital udgang 1 (Gben kollektor)
7 0C1-
8 0C2+ Digital udgang 2 (Gben kollektor)
9 0C2-
10 AO1+/HART+ | e Strgmtilslutning 14 til 30 V DC. Veer opmcerksom
1 AO1—/HART— pd polaritefen.
 Analogt udgangssignal 1
* HART-signal
12 AO2+ o Strgmtilslutning 14 til 30 V DC. Vcer opmeerksom
13 AO2— pd polaritefen.
 Analogt udgangssignal 2
14 Bruges ikke -
15 L Jord
TB2 A-Q - Sensorindgang, se Kapitel “Sikkerhed og filsigtet anvendelse” pa
side 16 og se betjeningsvejledningen.
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5 Menustruktur

Measurement
Mode M400
T
[ 1 1
Menu Cal Info
I
[ I 1 I 1
Messages Calibration Data | | Model/Software | | gy sensor info* | | 1SM Diagnostics*
Revision
[ I I I 1
Quick Setup Configure System PID Setup** Service
Channel Select Measurement Set Language PID/AM Diagnostics
Output Analog Outputs Passwords PID Display Calibrate
Set Points Set Points Sef/Clear Lockout Tune Parameters Tech Service
Alarm/Clean Reset Mode
Display Set Date & Time
Hold outpufs
ISM Setup*

*Fds kun i kombination med ISM-sensorer.
** Modelafhcengig
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6 Betjening pa stedet

@ @

® 6.49 H———@ @—+° 6.49 pH
* 290 «—50 " 25.0 -

B 461.5 d DLI ——@ @——Chcnnel Select = ISM
B 0.0 d TM——@) (§) [ Porameter = Auto —®

Venstre: mdletilstand (eksempel), hgjre: redigeringstilstand (eksempel)

1 Kanalinformation
A: Analog sensor er filsluttet.
B: ISM-sensor er tilsluttet.
H: Transmitter er i pausetilstand. Se betjeningsvejledningen til transmitteren.
2 1.linje (a), standardkonfiguration
3 2.linje (b), standardkonfiguration
4 3.line (), mdletilstand: Skeermbilledet afhcenger af konfigurationen.
Redigeringstilstand: Navigation gennem menuen eller redigering af paramefre
5 4.linje (d), mdletilstand: Skcermbilledet afhaenger af konfigurationen.
Redigeringstilstand: Navigation gennem menuen eller redigering af paramefre

6 Hvis der vises en T, kan du bruge tasteme P eller <t il at navigere il den. Hvis du
frykker pd [ENTER], navigerer du baglcens i menuen (gd et skeermbillede filbage).

Du kan konfigurere de oplysninger, der vises pd displayet, for hver enkelt linje. Som standard

vises der i mdletilstand ingen veerdier i fredje og fierde linje pa displayet.
Se betjeningsvejledningen il transmitteren for at fa flere oplysninger om konfiguration.
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Navigationstaster

Beskrivelse

Menu

® GG til menutilstand.
o Naviger bagleens i et redigerbart dataindtastningsfelt.

e GG il kalibreringstilstand.
* Naviger fremad i ef redigerbart dataindtastningsfelt.

m

SC

Menu Cal

G tilbage fil mdletilstand. Tryk pd tasterne <€ og » samtidig
(fortryd).

BEMZRK: Hvis du kun vil ga én menuside baglcens, flytter du
markgren hen under Pil op-tegnet (1) i nederste hgjre hjgme af
skeermbilledet og trykker p& [ENTER].

® G4 et tal op.
* Naviger i et udvalg af veerdier eller valgmuligheder for
et dataindfastingsfelt.

e G til infotilstand.

e G et tal ned.

* Naviger i et udvalg af veerdier eller valgmuligheder for
et dataindfastingsfelt.

] S e

Enter

Bekreeft handling eller valg.

Bemcerk: Nogle skaerme krcever konfiguration af flere veerdier i det samme datafelt (f.eks.:
konfiguration af flere scefpunkter). Sgrg for at anvende fasterne P> eller <« fil at gé tilbage til det
primcere felt og tasterne A eller 'V til at skiffe mellem alle konfigurationsmulighederne, fgr du
gdr videre til det nceste skcermbillede.

Dialogboksen "Save changes"
(Gem cendringer)

Beskrivelse

Yes & Exit (Ja og afsluf)

Gem cendringerne, afslut og gd fil mdletilstand

Yes& T (Jaog 1)

Gem cendringerne, og gd et skaermbillede filbage

No & Exit (Nej og afsluf)

Gem ikke cendringere, afslut og gd til méletilstand
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7 Generel opsetning via HART

da 22

Udover betiening p& sfedet kan du konfigurere M400-transmitteren enten via et
konfigurationsveerktgj, et Asset Management-vaerkigj eller via en handholdt HART-terminal.

Forudscetning: M400-fransmitteren og sensoren skal vaere monteref og have strgmforsyning.

Konfigurationsveerktgj eller Asset Management-veerktgj
Bemeerk: Konfigurationsveerkigjet PACTware™ medfglger pd en cd-rom. Du kan downloade
DTM via infernettet pd "www.mt.com/m400-downloads".

Se vaerkigjets dokumentation for at fd flere oplysninger om frin 1 til 5 og frin 13.

o~ wN -~

o

Installer konfigurationsveerkigjet, f.eks. PACTware eller et Asset Management-veerkig).

Installer DTM il HART-greenseflade og DTM til M40O-fransmitter.

Opdater enhedskatalog.

Etabler filslutning. Konfrollér om ngdvendigt COM-portindstillinger.

\ieelg Sensor Type (Sensortype).

Menusti: Detfailed Setup > Measurements > Channel Setup > Sensor Setup

Indlces konfiguration fra enhed.

Angiv Tag (Tag) eller/og Long Tag (Langt tag).

Menusti: Device Setup > Defailed Setup > HART Info.

Angiv Date (Dato) og Time (Klokkeslcet). Angiv klokkeslcet i 24 timers-format. Formatet

for klokkeslcet kan ikke cendres. Menusti: Device Setup > Set Date/Time

Angiv omrddet for det analoge udgangssignal.

Menusti: Detailed setup > Output Condition > Analog output > Range

* URV (Upper Range Value/veerdi for gvre omrdde) og LRV (Lower Range Value/veerdi for
nedre omrdde): Veerdierne kan cendres til det aktuelle mdleomrade. Vieerdierne skal veere
inden for sensorens mdlegrcenser.

o USL (Upper Sensor Limit/gvre sensorgreense) og LSL (Lower Sensor Limit/nedre
sensorgreense): Greenserne defineres af sensoren og kan ikke cendres.

. Definer procesvariablerne PV, SV, TV og @V

Menusti: Device Setup > Defailed Setup > Measurements > Channel Setup
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11. Kalibrer sensor. Menusti: Device Setup > Sensor Calibration
12. Udfer gvrige indstillinger. Se betjeningsvejledningen til M400-tfransmitteren.
13. Gem konfigurationen pd enheden.

Handholdt HART-terminal

CP Bemeerk: DD "008E8E7C0201.hhd" findes p& den medfglgende cd-rom. Du kan ogsd
downloade DD via infernettet pa "www.mt.com/m400-downloads".

Se dokumentationen til den hdndholdte HART-terminal for at fG flere oplysninger om "frin 1".

1.

8.

9.

Kontrollér, om DD fil M40O-transmitteren allerede er installeret pd den hdandholdte

HART-terminal. Installer om ngdvendigt DD.

Kommunikationen efableres aufomatisk.

\leelg Sensor Type (Sensortype).

Menusti: Detailed Setup > Measurements > Channel Sefup > Sensor Sefup

Indlces konfiguration fra enhed. Menusti: Device Setup > Defailed Setup

Angiv Tag (Tag) eller/og Long Tag (Langt tag).

Menusti: Device Setup > Detailed Sefup > HART Info

Angiv Date (Dato) og Time (Klokkeslcet). Angiv klokkeslcet i 24 timers-format. Formatet

for klokkeslcet kan ikke cendres. Menusti: Device Setup > Set Date/Time

Angiv omrddet for det analoge udgangssignal.

Menusti: Detailed setup > Output Condition > Analog output > Range

 URV (Upper Range Value/veerdi for gvre omrade) og LRV (Lower Range Value/veerdi for
nedre omrdde): Veerdierne kan cendres til det aktuelle maleomrdde. Vicerdierne skal veere
inden for sensorens malegrcenser.

e USL (Upper Sensor Limit/gvre sensorgreense) og LSL (Lower Sensor Limit/nedre
sensorgraense): Graenserne defineres af sensoren og kan ikke cendres.

Definer procesvariablerne PV, SV, TV og @V

Menusti: Detailed Sefup > Measurements > Channel Sefup

Kalibrer sensor. Menusti: Device Setup > Sensor Calibration

10. Udfer gvrige indstillinger. Se betjeningsvejledningen fil M40O-transmitteren.
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Andring af sensortype
Forudscetning: M400-transmifteren og en anden sensortype skal vcere monferet og have
strgmforsyning.

Hvis du cendrer sensortype, f.eks. cendrer en ledningsevnesensor fil en pH-sensor, skal du
udfgre fglgende procedure:

1.
2.

[

Etabler filslutning.

\Vicelg Sensor Setup (Sensoropscetning).

Menusti: Defailed Setup > Measurements > Channel Setup > Sensor Sefup
Start "Sensor Sefup" (Sensoropsaetning).

Vieelg den nye sensortype for parameteren Sensor Type (Sensortype).
Indlces konfiguration fra enhed.

Konfigurationen i konfigurationsvcerkigjet eller i den hdndholdte HART-terminal opdateres.
Hvis du har valgt den korrekte sensortype, vises menuen "Verify" (Bekreeft).



8 Sensorkalibrering

@ Bemcerk: V(Eropmaerksom paf(zslgendepunkterforaiopno de bedste proceskalibreringsresultater.
Tag praver s@ teet som muligt pa sensorens malepunkt. Mdl praven ved procestemperaturen.

Du kan kalibrere sensoren med kalibreringsmetoden "Proces" (Proceskalibrering), "1-Point"
(1-punkiskalibrering) eller "2-Point" (2-punkiskalibrering) via displayet pd transmitteren,
konfigurationsveerkigjet, Asset Management-veerkigjet eller den handholdfe HART-ferminal.
Vedr. kalibreringsmetoder, se befjeningsvejledningen fil M40O-transmitteren. Du kan kalibrere
sensoren med Kkalibreringsmetoden "1-Point"  (1-punkiskalibrering)" eller  "2-Point"
(2-punktskalibrering) via iSense-softwaren. Se befjeningsvejledningen il iSense-softwaren.

Ndr kalibreringen er i gang, kan der ikke startes en anden kalibrering.

Sensorkalibreringsmenu

Efter korrekt gennemfgrt kalibrering er valgmulighederne "Adjust" (Juster), "Calibrate" (Kalibrer)
og "Abort" (Aforyd) filgeengelige. N&r du har valgt en af disse valgmuligheder, vises
meddelelsen "Re-install sensor and Press [ENTER]" (Geninstaller sensor, og tryk p& [ENTER]).
NGr du har trykket pd [ENTER], vender M40O0 tilbage til mdletilstand.

Tilvalg Analoge sensorer ISM-sensorer (digitale)

Adjust (Juster) | Kalibreringsvcerdier gemmes i Kalibreringsveerdier gemmes
transmitteren og bruges til mélingen. i sensoren og bruges til mdlingen.
Kalibreringsveerdierne gemmes Kalibreringsveerdierne gemmes
desuden i kalibreringsdataene. desuden i kalibreringshistorikken.

Calibrate Funktionen "Calibrate" (Kalibrer) Kalibreringsveerdier gemmes i

(Kalibrer) anvendes ikke med analoge sensorer. | kalibreringshistorikken med henblik

pd dokumentation, men bruges ikke
il mélingen. Kalibreringsveerdierne
fra sidste gyldige justering anvendes
ogsd til mdlingen.

Abort (Fortryd) | Kalibreringsvcerdierne sleffes. Kalibreringsveerdierne slettes.
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9 Vedligeholdelse

Transmitteren kraever ingen vedligeholdelse.

Renggr overfladerne med en blgd, fugtig klud, og t@r dem omhyggeligt af med en fgr klud.

10 Miljgbeskyttelse

Elekiriske affaldsprodukter md ikke bortskaffes med husholdningsaffald. Send ven-
ligst fil genbrug, hvor disse faciliteter findes. Spgrg de lokale myndigheder eller din
forhandler om r&d vedrgrende genbrug.

11 EF-overensstemmelseserkicering

EF-overensstemmelseserklceringen er en del af leveringen.

InPro og ISM er varemcerker filhgrende METTLER TOLEDO Gruppe.
Alle andre varemeerker filhgrer deres respektive ejere.
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1 Sicherheit und bestimmungsgemdBe Verwendung

(? Hinweis: Der Quick-Setup-Leitfaden ist eine Bedienungsanleitung in Kurzform.

de 28

Der Transmitter M40O darf nur durch ausgebildefes Fachpersonal installiert, angeschlossen, in
Betfrieb genommen und gewartet werden, z. B. durch einen Elekirotechniker. Dabei sind die
Anweisungen dieses Quick-Setup-Leitfadens, die anwendbaren Normen und die gesefzlichen
Vorschriften einzuhalfen.

Der vorliegende Quick-Setup-Leitfaden muss deshalb vor Beginn der Arbeifen von der
betreffenden Person gelesen und verstanden werden. Bei inhaltlichen Unklarheiten bezlglich
des Quick Setup-Leitfadens muss die Bedienungsanleitung konsultiert werden (bereitgestellt
auf CD-ROM und herunterladbar  unter ,www.mt.com/m400-downloads”).  Die
Bedienungsanleitung enthdlt detailliertere Informationen zum Gerdt.

Der Transmitter M40O darf nur von Personen installiert und befrieben werden, die sich mit dem
Transmitter auskennen und die fiir solche Arbeiten entsprechend qualifiziert sind.

BestimmungsgemiBe Verwendung

Der M400 ist ein 2-Draht-Transmitter flr analytische Messungen mit HART™-
Kommunikationsfunkfionen. Der Transmitter M40O ist ein Multi-Parameter-Transmitfer, der die
in der Kompatibilitdtstabelle unten aufgeflhrten Parameter unferstltzt. Er ist als 1-Kanal-
Modell erhdltlich und mit Analog- und ISM™-Sensoren kompatibel.

Der Transmitter M400 wurde flir den Einsaiz in der Prozessindustrie entwickelt. Dartiber hinaus
sind die Transmitfer M400/2XH, M400G/2XH und M400/2XH Typ 1 aufgrund ihrer eigensiche-
ren Bauweise flr Anwendungen in Gefahrenbereichen zugelassen. Informationen zu Anwen-
dungen in Gefahrenbereichen finden Sie in der Bedienungsanleitung.

M400 Einsatzmdglichkeiten nach Parametern
M400/2H, M400/2XH  M400G/2XH  M400/2XH Typ 1

Parameter Analog ISM Analog ISM  Analog ISM
pH/Redox . . . . o o
pH/pNa - . - . - .
Leitfcihigkeit 2-Pol/Leitfcihigkeit 4-Pol o/e —/e o/e /e e*f/e _/_

Amp. geloster Sauerstoff ppm/ppb/Spuren e /e /e e/e/e e/e/e o/e e —[—[— —/—/—




M400/2H, M400/2XH  M400G/2XH  M400/2XH Typ 1

Parameter Analog ISM Analog ISM  Analog ISM
Amp. gasférmiger Sauerstoff - - . . _ _
Geldster Sauerstoff optisch ppm/ppb - o/e - o/e [ [— /-
Geldstes Kohlendioxid (CO, lo) - - . . _ _

* Nicht InPro™ 3100(i), InPro 3300 und InPro 3253(i); ** Verfligbar ab Softwareversion V_1.0.02

2 Technische Daten und weitere Informationen

Die wichfigsten fechnischen Daten wie etwa die Versorgungsspannung sind auBen oder innen
am Transmittergehduse auf dem Typenschild angegeben. Weitere fechnischen Daten wie
Genauigkeit siehe Bedienungsanleitung. Das vorliegende Dokument, die Bedienungsanleitung
und die Software sind auf der mitgelieferten CD-ROM enthalten. Sie kdnnen die Dokumentation
auch unfer ,www.mt.com/m400-downloads” tber das Infernet herunterladen.

3 Montage

Der Transmitter M40O ist als 2-DIN-Ausfiihrung erhéaltlich.
Einbauzeichnungen siehe Bedienungsanleitung.

1. Montieren Sie die mitgelieferfen Kabelverschraubungen am Gehduse.
2. Transmitter montieren. Sie haben die folgenden Mdglichkeiten:

o Schalftafeleinbau

* Wandmontage

* Rohrmontfage

4 Elektrischer Anschluss

(? Hinweis: Gerdt bei der Insfallation ausschalten.

1. Die Stromversorgung trennen.
2. Die Stromversorgung (14 bis 30 V DC) an die Klemmen AO1+ / HART und AO1-/ HART
oder an die Klemmen AO2+ und AO- anschlieBen. Polaritét beachten!
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3. Die digitalen Ein- und Ausgangssignale (OC) und das Analogausgangssignal gemdR der
Bedienungsanleitung an die Anschlussleiste TB1 anschlieBen.

4. Den Sensor gemdR der Bedienungsanleitung an die Anschlussleiste TB2 anschlieBen.

A 0) Q
—r !Hé OOOOOOOOOOOOOOOOl

] 9 1015 1 TBI:Anschlussleiste T —
Analogeingangs- und
-ausgangssignal
2 Anschluss fir HART-Modem
3 TB2:Anschlussleiste 2 —
Sensorsignal
Terminal Belegung
TB1 1 DIT+ Digitaler Eingang 1
2 DI1-
3 DI2+ Digitaler Eingang 2
4 DI2—
5 nicht verwendet | —
6 OC1+ Digitalausgang 1 (Open-Collector)
7 0C1-
8 0C2+ Digitalausgang 2 (Open-Collector)
9 0C2-
10 AOT+/HART+ | Stromanschluss 14 bis 30 V DC. Polaritét beachten!
1 AO1-/ HART- | *® Analogausgangssignal 1
o HART-Signal
12 AO2+ o Stromanschluss 14 bis 30 V DC. Polaritdt beachten!
13 AO2— ¢ Analogausgangssignal 2
14 nicht verwendet | —
15 1 Erdung
TB2 A-Q |- Sensoreingang, siehe Kapitel ,Sicherheit und
bestimmungsgemdBe Verwendung” auf Seite 28
und Bedienungsanleitung.
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5 Meniistruktur

Messmodus
M400
T
[ 1 1
MENU CAL INFO
I
[ I 1 I 1
Model/Sof 1SM Sensor Info* | | 1SM Diagnose*
Revision
[ I I I 1
Quick Setup Konfigurieren System PID Setup** Wartung
Kanal Auswahl Messung Sprache PID /M Diagnose
Ausgang Analog Ausgéinge Passworte PID Anzeige Justieren
Sollwerte Sollwerte Set/Losche Sperrung| Parameter einstellen| | Erweiterte Wartung
Alarm/Clean Resef Modus
Anzeige Zeit Einstellungen
Hold Ausgdnge
ISM Setup*

*Nur in Kombination mit ISM Sensoren erhditlich.

** Modellabhdingig
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6 Betrieb vor Ort

@

649 .— o o° 6.49 .
25.0 -

—@ o—+° 25.0 -

461.5 d DLI ——@ @——Chcnnel Select = ISM

0.0 d TIM—f—@) (B Porometer = Auto —®

de 32

Links: Messmodus (Beispiel), rechts: Bearbeitungsmodus (Beispiel)

1

Kanalinformation

A: Analogsensor ist angeschlossen.

B: ISM-Sensor ist angeschlossen.

H: Transmitfer befindet sich im HOLD-Zustand. Siehe die Bedienungsanleitung des Transmifers.
Erste Zeile (a), Standardkonfiguration

Zweite Zeile (b), Standardkonfiguration

Dritte Zeile (c), Messmodus: Der Bildschirm ist konfigurationsabhéngig.

Bearbeitungsmodus: Navigation durch das Men oder die Bearbeitungsparameter

Vierte Zeile (d): Messmodus: Der Bildschirm ist konfigurationsabhdngig.

Bearbeitungsmodus: Navigation durch das Menii oder die Bearbeitungsparameter

Falls ein T angezeigt wird, verwenden Sie die Tasten » oder <€, um sich dorthin zu bewegen. Mit
[ENTER] bewegen Sie sich riickwdrts durch das Meni (Sie gehen eine Seite zurlick).

Sie kénnen festlegen, welche Informationen in den einzelnen Zeilen des Displays angezeigt
werden. StandardmaRig werden im Messmodus keine Werte in der dritten und vierten Zeile des
Displays angezeigt.

Weitere Informationen zur Konfiguration finden Sie in der Bedienungsanleitung des Transmitters.



Navigationstasten

Beschreibung

e Aufrufen des Menimodus.
® Rickwdrtsnavigation innerhalb eines verénderbaren Datenfeldes.

o Aufrufen des Kalibriermodus.
* Vorwdrtsnavigation innerhalb eines verdnderbaren Datenfeldes.

m
3
8

Rickkehr in den Messmodus. Driicken Sie gleichzeitig die Tasten <
und » (Escape).

HINWEIS: Um die Daten nur einer Men(iseite zu sichern, bewegen
Sie den Cursor unter das Nach-OBEN-Pfeilsymbol (1), unfen an der
rechten Bildschirmseite, und drlcken [Enter].

o Erhdhen eines Zahlenwertes
* Navigieren innerhalb ausgewdhlter Werte oder Optionen eines
Datenfeldes

 Aufrufen des Infomodus

 \erringern eines Zahlenwerfes

* Navigieren innerhalb ausgewdhlter Werte oder Optionen eines
Datenfeldes

Bestatigen der Akfion oder der Auswahl

(C? Hinweis: Einige Bildschirme benétigen die Konfiguration verschiedener Werte Uber das
gemeinsame Datenfeld (z. B. die Konfiguration verschiedener Sollwerte). Achten Sie darauf, die
Tasten » oder < zu verwenden, um zum ersten Feld zurlickzukehren, und die Tasten A oder
V¥, um zwischen allen Konfigurationsoptionen hin- und herzuschalten, bevor Sie die ndchste

Bildschirmseite aufrufen.

Dialogfeld ,Save changes”
(Anderungen speichern)

Beschreibung

Yes & Exit (Ja und Verlassen)

Anderungen speichern und in den Messmodus gehen

Yes & T (Jaund 1)

Anderungen speichern und eine Seife zuriick gehen

No & Exit (No & Verlassen)

Keine Anderungen speichern und in den Messmodus gehen
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7 Alligemeine Einstellungen iiber HART
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Der Transmitter M40O I@sst sich Uber ein Konfigurationstool, ein Asset-Management-Tool oder
Uber ein HART-Handterminal konfigurieren.

Voraussetzung: Der Transmitter M400 und der Sensor sind montiert und elekirisch
angeschlossen.

Konfigurationstool oder Asset-Management-Tool

(? Hinweis: Das Konfigurationstool PACTware™ befindet sich auf der beiliegenden CD-ROM. Der
DTM kann von der Infernetseite www.mt.com/m400-downloads heruntergeladen werden.

Informationen zu den Schritten 1 bis 5 sowie zu Schritt 13 finden Sie in der Tool-Dokumentation.

oL =

I

Konfigurationstool (z. B. PACTware) oder Asset-Management-Tool installieren.

DTM flir HART-Schnittstelle und DTM fiir Transmitter M400 installieren.

Gerdtekatalog akiualisieren.

Verbindung aufbauen. Ggf. die COM-Port-Einstellungen Gberprifen.

Sensor Type (Sensortyp) wdhlen.

Mentipfad: Detailed Sefup > Measurements > Channel Setup > Sensor Setup.

Die Konfiguration vom Gerdt laden.

Tag (Tag) und/oder Long Tag (Langes Tag) einstellen.

Meniipfad: Device Sefup > Detailed Setup > HART Info

Date (Datum) und Time (Zeit) einstellen. Die Uhrzeit im 24-Stunden-Format einstellen.

Das Zeitformat ist nicht verdnderbar. Men(pfad: Device Setup > Set Date/Time

Den Bereich des Analogausgangssignals einstellen.

Men(ipfad: Detailed setup > Output Condition > Analog output > Range

* URV (Upper Range Value/Endwert) und LRV (Anfangswert): Die Werte kénnen an den
aktuellen Messbereich angepasst werden. Die Werte mussen innerhalb der Messgrenzen
des Sensors liegen.

e USL (Upper Sensor Limit/obere Sensorgrenze) und LSL (Lower Sensor Limit/untere
Sensorgrenze): Die Messgrenzen sind vom Sensor vorgegeben und nicht dnderbar.

. Prozessvariablen PV, SV, TV und QV festlegen.

Menupfad: Device Setup > Detailed Setup > Measurements > Channel Setup
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11. Sensor kalibrieren. Mentpfad: Device Sefup > Sensor Calibration
12. Weitere Einstellungen vornehmen. Siehe die Bedienungsanleitung des Transmitters

M400.

13. Konfiguration auf Gerdt abspeichern.
HART-Handterminal

(C? Hinweis: Der Gerdtefreiber ,008E8E7C0201.hhd” befindet sich auf der beiliegenden CD-ROM.
Er kann auch von der Internetseite www.mt.com/m400-downloads heruntergeladen werden.

Zu Schrift 1 siehe die Dokumentation des HART-Handterminals.

1.

8.

9.

Uberpriifen, ob der Gerdtetreiber des Transmitters M400 bereits auf dem HART-Handterminal

installiert ist. Den Gerdtefreiber ggf. installieren.

Die Dafenverbindung wird automatisch aufgebaut.

Sensor Type (Sensortyp) wdhlen.

Menupfad: Detailed Setup > Measurements > Channel Sefup > Sensor Sefup.

Die Konfiguration vom Gerdt laden. Mentipfad: Device Setup > Detailed Setup

Tag (Tag) und/oder Long Tag (Langes Tag) einstellen.

Menipfad: Device Setup > Detailed Setup > HART Info

Date (Datum) und Time (Zeit) einstellen. Die Uhrzeit im 24-Stunden-Format einstellen.

Das Zeitformat ist nicht verdnderbar. MenUpfad: Device Setup > Set Date/Time

Den Bereich des Analogausgangssignals einstellen.

Menupfad: Defailed setup > Output Condition > Analog output > Range

* URV (Upper Range Value/Endwert) und LRV (Anfangswert): Die Werte kdnnen an den
akfuellen Messbereich angepasst werden. Die Werte mussen innerhalb der Messgrenzen
des Sensors liegen.

e USL (Upper Sensor Limit/obere Sensorgrenze) und LSL (Lower Sensor Limit/uniere
Sensorgrenze): Die Messgrenzen sind vom Sensor vorgegeben und nicht dnderbar.

Prozessvariablen PV, 8V, TV und @V

festlegen. Menupfad: Device Setup > Detfailed Sefup > Measurements > Channel Setup

Sensor kalibrieren. Meniipfad: Device Sefup > Sensor Calibrafion

10. Weitere Einstellungen vornehmen. Siehe die Bedienungsanleitung des Transmitters

M400.
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Sensortyp dndern
Voraussetzung: Der Transmitter M400 und ein weiterer Sensortyp sind montierf und elekirisch
angeschlossen.

Zum Wechseln des Sensortyps (z. B. pH-Sensor anstelle eines Leifféhigkeitssensors)
folgendermaBen vorgehen:

1.
2.

[

Verbindung aufbauen.

Sensor Setup (Sensoreinstellungen) wahlen.

Meniipfad: Detailed Setup > Measurements > Channel Setup > Sensor Setup.

Sensor Setup (Sensoreinstellungen) starten.

Den neuen Sensortyp fiir den Parameter Sensor Typ (Sensortyp) wahlen.

Die Konfiguration vom Gerdt laden.

Die Konfiguration im Konfigurationstool oder im HART-Handterminal wird aktualisiert.
Wenn der richtige Sensortyp gewdhlt wurde, erscheint das Menu ,Verify” (Uberpriifen).



8 Sensorkalibrierung

@Hinweis: Fir eine optimale Prozesskalibrierung bitte Folgendes beachten: Stichproben

mdglichst nahe an der Messstelle des Sensors nehmen. Die Probe bei Prozesstemperatur
messen.

Uber die Anzeige des Transmitters, ein Konfigurationstool, ein Asset-Management-Tool oder ein
HART-Handferminal I&sst sich der Sensor nach einem der Verfahren ,Process” (Prozess-),
,1-Point”  (Einpunki-) oder ,2-Point” (Zweipunkt-) kalibrieren. Informationen zu den
Kalibrierverfahren finden Sie in der Bedienungsanleitung des Transmifters M400. Mit der
iSense-Software Iésst sich der Sensor nach dem ,1-Point” (Einpunki-) oder nach dem
,2-Point”  (Zweipunkt-)verfahren kalibrieren. Siehe die Bedienungsanleitung der iSense-
Software.

Sobald die Kalibrierung 18uft, kann keine weitere Kalibrierung gestartet werden.

Sensorkalibriermenii

Nach jeder erfolgreichen Kalibrierung stehen die Optionen ,Adjust and add” (Justieren),
,Calibrate and add” (Kalibrieren) und ,Abort and add” (Abbrechen) zur Verfigung. Nach
Auswahl einer dieser Opfionen erscheint die Meldung ,Sensor installieren und [ENTER]
driicken”. Nach Driicken der Taste [ENTER] kehrt der M40O0 in den Messmodus zuriick.

Option Analoge Sensoren ISM (digitale) Sensoren

Adjust Die Kalibrierwerte werden im Die Kalibrierwerte werden im Sensor

(Justieren) Transmitter gespeichert und fir gespeichert und fir die Messung
die Messung verwendet. Zusdizlich verwendet. Zuséfzlich werden die
werden die Kalibrierwerte in der Kalibrierwerte in der calibration
Kalibrierdatenbank gespeichert. hisfory gespeichert.

Calibrate Die Funktion ,Calibrate” (Kalibrieren) Die Kalibrierwerte werden in der

(Kalibrieren) entféllt fur analoge Sensoren. Kalibrierhisforie zur Dokumentation

gespeichert, aber nicht flir die Messung
verwendet. Die Kalibrierwerte der lefzfen
gultigen Kalibrierung werden weiter fur
die Messung verwendet.

Abort Die Kalibrierwerte werden verworfen. Die Kalibrierwerte werden verworfen.
(Abbrechen)
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9 Wartung

Der Transmitter ist wartungsfrei.

Reinigen Sie die Oberfldchen mit einem weichen, feuchfen Tuch und anschlieBend mit einem

frockenen Tuch.

10 Umweltschutz

Elekiroaltgerdfe dirfen nicht zusammen mit dem Hausmuill entsorgf werden. Bitte
fuhren Sie diese moglichst Einrichtungen zur Wiederverwertung zu. Wenden Sie
sich an Ihre zustdndige Behorde oder Ihren Fachhdndler, um Hinweise zur Wieder-
verwertung zu erhalfen.

11 EG-Konformititsbescheinigung

Die EG-Konformitéitsbescheinigung wird mitgeliefert.

InPro und ISM sind Markenzeichen der METTLER TOLEDO Gruppe.
Alle anderen Markenzeichen sind Eigentum ihrer jeweiligen Inhaber.
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1 Safety and Intended Use

(? Note: The Quick Setup Guide is a brief operating instruction.

en 40

The M400 transmitter must only be instfalled, connected, commissioned, and maintained by
qualified specialists e.g. electrical fechnicians in full compliance with the instructions in this
Quick Setup Guide, the applicable norms and legal regulations.

The specialist must have read and understood this Quick Setup Guide and must follow the
instructions it contains. If you are unclear on anything in this Quick Setup Guide, you must read
the Operation Manual (supplied on CD-ROM and downloadable under “www.mt.com/m400-
downloads”). The Operation Manual provides detailed information on the instrument.

The M400 transmitter should be operated only by personnel familiar with the fransmitter and
who are qualified for such work.

Intended Use

The M400 is a 2-wire fransmitter for analytical measurements with HART™ communication
capabilities. The M400 is a mulfi-parameter fransmitter and supports the measurements listed
in the parameter fit guide below. It is available as 1-channel version and compatible with
analog and ISM™ sensors.

The M400 fransmitter is designed for use in the process industries. Additionally, the M400/2XH,
M400G/2XH and M400/2XH Type 1 transmitfters are infrinsically safe cerfified and suitable for
installations in hazardous areas. For applications in hazardous areas refer to the Operation
Manual.

M400 parameter fit guide
M400/2H, M400/2XH M400G/2XH M400/2XH Type 1

Parameter Analog ISM Analog ISM  Analog ISM
pH/ORP L] . . . o* ¥
pH/pNa - . - . - .
Conductivity 2-e / Conductivity 4-e o/ —/e o/ e ett/e _[/_
Amp. Dissolved Oxygen ppm /ppb /frace e/e/e e/e/e e/e/e e/e/e0 — || — /]
Amp. Oxygen gas - - . . — —
Optical Dissolved Oxygen ppm / ppb - o/e - o/e /|- /-
Dissolved Carbon Dioxide (CO, low) - - . . - -

* Exclude InPro™ 3100(i), InPro 3300 and InPro 3253(i); ** Available from software version V_1.0.02
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2 Technical Data and Further Information

The most important technical data such as supply voltage are given on the name plate either
outside or inside the transmitter housing. For further fechnical data such as accuracy refer to
the Operation Manual. This document, the Operation Manual and the software are on the sup-
plied CD-ROM. You can also download the documentation via Infernet “www.mt.com/m400-
downloads”.

3 Mounting

The M400 fransmitter is available is available as ¥2 DIN version.
For installation drawings refer fo the Operation Manual.

1. Mount the supplied cable glands at the housing.

2. Mount the fransmitter. You have the following possibilifies:
* panel mounting
e wall mounting
* pipe mounting

4 Electrical Connection

@ Note: Power off device during installation.

1. Switch off supply voltage.

2. Connect mains supply (14 to 30 V DC) to the ferminals AO1+ / HART and AO1-/ HART
or fo the terminals AO2+ and AO-. Notice polarity.

3. Connect digital input signals, digifal output signals (OC) and analog output signal fo fer-
minal block TB1 according to the Operation Manual.

4. Connect sensor to ferminal block TB2 according to the Operation Manual.
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A @ Q

[ R

- E@@@@@@@@@@@@@@@ Terminals inside the housing
1 9

181 2 2 1 TB1:Terminal block _1 — Input
@’ @’ and output analog signal
C\—@:@ 2 Connection for HART modem
[O H ‘ \ @ 1 [ H O} 3 TB2: Terminal block 2 —
Sensor signal

Terminal Definition
TB1 1 DIT+ Digital input 1

2 DIT-

3 DI2+ Digital input 2

4 DI2-

5 Not used -

6 0C1+ Digital output 1 (open collector)

7 0C1-

8 002+ Digital output 2 (open collector)

9 0C2-

10 AOT+ /HART+ | e Power connection 14 to 30 V DC. Nofice polarity.

1 AO1—/ HART- | *® Analog output signal 1

* HART signal

12 AO2+ * Power connection 14 to 30 V DC. Notfice polarity.

13 AO2— * Analog output signal 2

14 Not used -

15 L Ground
TB2 A-Q (- Sensor input, see “Safety and Infended Use” chapter on

Page 40 and see Operation Manual.
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5 Menu Structure

Measurement
Mode M400
T
[ 1 1
Menu Cal Info
I
[ I 1 I 1
Messages Calibration Data | | Model/Software | | gy sensor info* | | 1SM Diagnostics*
Revision
[ I I I 1
Quick Setup Configure System PID Setup** Service
Channel Select Measurement Set Language PID/AM Diagnostics
Output Analog Outputs Passwords PID Display Calibrate
Set Points Set Points Sef/Clear Lockout Tune Parameters Tech Service
Alarm/Clean Reset Mode
Display Set Date & Time
Hold outpufs
ISM Setup*

* Only available in combination with ISM sensors.
** Model dependent
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6 Operation On-Site

@

649 .— o o° 6.49 .
25.0 -

—@ o—+° 25.0 -

461.5 d DLI ——@ @——Chcnnel Select = ISM

0.0 d TIM—f—@) (B Porometer = Auto —®
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Left: Measurement mode (example), Right: Edit mode (example)

1

Channel information

A: Analog sensor is connected.

B: ISM sensor is connected.

H: Transmifter is in Hold mode. Refer fo the Operation Manual of the fransmitfer.
1st line (a), standard configuration

2nd line (b), standard configuration

3rd line (c), Measurement mode: The screen depends on configuration.

Edit mode: Navigation through the menu or editing parameters

4th line (d): Measurement mode: The screen depends on configuration.
Edit mode: Navigation through the menu or editing parameters

If a T is displayed, you can use the » or the < key fo navigate to it. If you click [ENTER] you will
navigate backwards through the menu (go back one screen).

You can configure the information shown on the display for each line. By default in the
measurement mode no values are shown in the third and in the fourth line of the display.
For configuration refer to the Operation Manual of the fransmitter.



Navigation keys

Description

Menu

* Enter Menu mode.
* Navigate backwards within a changeable dafa entry field.

e Enter Calibration mode.
* Navigate forward within a changeable datfa entry field.

m

SC

Return to Measurement mode. Press the <€ and » key simultane-
ously (escape).

NOTE: In order to back up only one menu page, move the cursor
under the UP Arrow character (T) at the bottom right of the display
screen and press [ENTER].

* Increase a digit.
* Navigate within a selection of values or options of a data entry
field.

e Enter Info mode.

* Decrease a digit.

* Navigate within a selection of values or options of a data entry
field.

T R A e

Enter

Confirm action or selection.

Note: Some screens require configuring multiple values via the same data field (ex: configuring
multiple set points). Be sure fo use the » or <« key to return to the primary field and the A or
'V key fo toggle between all configuration options before entering fo the next display screen.

“Save changes” dialog

Description

Yes & Exit

Save changes and exit to measurement mode

Yes & T

Save changes and go back one screen

No & Exit

Do not save changes and exit to measurement mode
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7 General Setup via HART

Besides the on-site operation you can configure the M400 transmitter either via a configuration
fool, an assef-management-tool or via a HART handheld terminal.

en 46

Prerequisite: The M400 fransmitfter and the sensor are mounted and electrically connected.

Configuration tool or asset-management tool
(? Note: The configuration fool PACTware™ is on the supplied CD-ROM. The DTM you can down-
load via Internet “www.mt.com/m400-downloads”.

For steps 1 fo 5 and step 13 refer to the documentation of the tool.

o~ wN -~

o

Install configuration fool e.g. PACTware or asset-management-tool.

Install DTM for HART inferface and DTM for M40O transmitfer.

Update device catalog.

Build up connection. Check COM port seftings if necessary.

Select Sensor Type.

Menu path: Defailed Setup > Measurements > Channel Setup > Sensor Sefup.

Load configuration from device.

Sef Tag or/and Long Tag.

Menu path: Device Setup > Defailed Setup > HART Info

Set Date and Time. Set the fime in the 24 hour format. The time format cannot be

changed. Menu path: Device Setup > Set Date/Time

Set range of the analog output signal.

Menu path: Detailed setup > Output Condition > Analog output > Range

* URV (Upper Range Value) and LRV (Lower Range Value): The values can be changed fo
the current measurement range. The values have to be within the measurement limits of
the sensor.

® USL (Upper Sensor Limif) and LSL (Lower Sensor Limif): The limits are defined by the
sensor and cannot be changed.

. Define the process variables PV, SV, TV and @V

Menu path: Device Setup > Detfailed Setup > Measurements > Channel Setup
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11. Calibrafe sensor. Menu path: Device Sefup > Sensor Calibration
12. Perform further settings. See Operation Manual of the M40O transmitfer.
13. Store configuration to device.

HART handheld terminal

(? Note: The DD “008E8E7C0201.hhd" is on the supplied CD-ROM. You can also download the
DD via Infernet “www.mt.com/m400-downloads”.

For “Step 1" refer fo the documentation of the HART handheld ferminal.

1.

8.

9.

Check if the DD of the M400 transmitfer has already been insfalled on the HART handheld

terminal. Install the DD if necessary.

The communication is built up aufomatically.

Select Sensor Type.

Menu path: Detailed Setup > Measurements > Channel Sefup > Sensor Sefup.

Load configuration from device. Menu path: Device Sefup > Detailed Setup

Set Tag or/and Long Tag.

Menu path: Device Setup > Detailed Setup > HART Info

Set Date and Time. Set the time in the 24 hour format. The time format cannot be

changed. Menu path: Device Setup > Set Date/Time

Set range of the analog output signal.

Menu path: Detailed setup > Output Condition > Analog output > Range

* URV (Upper Range Value) and LRV (Lower Range Value): The values can be changed fo
the current measurement range. The values have to be within the measurement limits of
the sensor.

e USL (Upper Sensor Limit) and LSL (Lower Sensor Limit): The limits are defined by the
sensor and cannot be changed.

Define the process variables PV, SV, TV and @V

Menu path: Device Setup > Detailed Setup > Measurements > Channel Setup

Calibrate sensor. Menu path: Device Setup > Sensor Calibration

10. Perform further seffings. See Operation Manual of the M400 fransmitter.
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Change Sensor Type
Prerequisite: The M400 fransmitter and another sensor fype are mounted and electrically con-
nected.

If you change the sensor fype e.g. a Conductivity sensor with a pH sensor, perform the follow-
ing procedure:

1.
2.

[

Built up connection.

Select Sensor Setup.

Menu path: Defailed Setup > Measurements > Channel Setup > Sensor Sefup.

Start “Sensor Setup”.

Select the new sensor type for the Sensor Type parameter.

Load configuration from device.

The configuration in the configuration tool or in the HART handheld is updated. If you
have selected the correct sensor type, the “Verify” menu will be shown.



8 Sensor Calibration

@ Note: For best process calibration results observe the following points. Take grab sample as

close as possible fo the measurement point of the sensor. Measure the sample at process
femperature.

Via the display of the fransmitter, configuration tool, asset-management-fool or HART handheld
ferminal you can calibrate the sensor with the “Process”, “1-Point” or “2-Point” calibration
method. For the calibration methods see Operation Manual of the M40O fransmitter. Via iSense
soffware you can calibrate the sensor with the “1-Point” or “2-Point” calibrate method. See
Operation Manual of the iSense software.

As soon as the calibration is in progress no other calibration can be starfed.

Sensor Calibration Menu

Affer every successful calibration the options “Adjust”, “Calibrate” and “Abort” are available. Affer
selection one of these options the message “Re-install sensor and Press [ENTER]” appears.
Affer pressing [ENTER] the M400 returns to the Measurement mode.

Option Analog sensors ISM (digital) sensors

Adjust Calibration values are stored in the Calibration values are stored in the
fransmitter and used for the measure- | sensor and used for the measurement.
ment. Additionally, the calibration values | Additionally, the calibrafion values are

are stored in the calibration data. stored in the calibration history.
Calibrate The function “Calibrate” is not applicable | Calibration values are stored in the
for analog sensors. calibration history for documentation,

but not be used for the measurement.
The calibration values from the last
valid adjustment are further used for
the measurement.

Abort Calibration values are discarded. Calibration values are discarded.
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9 Maintenance

The transmitter requires no mainfenance.

Clean the surfaces with a soft damp cloth and dry the surfaces with a cloth carefully.

10 Environmental protection

Waste electrical products should not be disposed of with household waste. Please
recycle where facilities exist. Check with your Local Authority or refailer for recycling

advice.
]

11 EC Declaration of Conformity

The EC Declaration of conformity is part of the delivery.

InPro and ISM are trademarks of the METTLER TOLEDO Group.
All other trademarks are the property of their respective holders.
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1 Seguridad y uso previsto

(? Aviso: la Guia de configuracion rapida es un breve manual de instrucciones.

es 52

Las tareas de insfalacion, conexion, puesta en marcha y manfenimiento del fransmisor M400
Unicamente podrdn ser llevadas a cabo por especialistas cualificados (por ejemplo, técnicos
electricistas), de conformidad con esta Guia de configuracion rdpida y con los reglamentos
y normativas legales aplicables.

El especialista debe haber leido y comprendido esta Guia de configuracion rapida y seguir las
instrucciones que contiene. Si no fiene claro algin aspecto de esta Guia de configuracion
rdpida, consulte el Manual de instrucciones (se suministra en CD-ROM y se puede descargar
en «www.mt.com/m400-downloads»). El Manual de instrucciones proporciona informacion
detallada acerca del instrumento.

El transmisor M400 Unicamentfe podrd ser manejado por personal familiarizado con este
disposifivo y que esté cualificado para ello.

Uso previsto

EI M400 es un transmisor de dos hilos disefiado para realizar mediciones analiticas con
funciones de comunicacién HART™. El M40O0 es un tfransmisor multiparamétrico compatible
con las mediciones incluidas en la guia de ajuste de pardmetros que figura mds abajo. Esta
disponible en version monocanal y es compatible con sensores analégicos e ISM™.

El fransmisor M400 se ha concebido para su uso en las industrias de procesos. Ademds, los
fransmisores M400/2XH, M400G/2XH y M400/2XH Tipo 1 se han cerfificado como infrinse-
camente seguros y son aptos para su instalacion en zonas peligrosas. Para aplicaciones en
zonas peligrosas, consulte el Manual de instrucciones.

Guia de ajuste de pardmetros del transmisor M400
M400/2H, M400/2XH ~ M400G/2XH  M400/2XH Tipo 1

Pardmetro Analégico ISM Analégico ISM Analégico ISM
pH/Redox . . . . o* o*
pH/pNa - . - . - .
Conductividad 2-e / o/e —/e o/e —/e ot e /-

Conductividad 4-e
0D disuelto amp. (ppm/ppb/irazas) e/e/e e/e/e e/e/e e/e/e /[ —[_]—
Oxigeno amp. (gas) - - . . _ _




M400/2H, M400/2XH M400G/2XH M400/2XH Tipo 1

Pardmetro Analégico ISM Analégico ISM  Analégico ISM
Oxigeno disuelto dptico (ppm/ppb) - o/ - e/ _/_/— /-
Di6xido de carbono disuelto - - . . _ _

(nivel bajo de CO, )

* Excluir InPro™ 3100(i), InPro 3300 e InPro 3253(i)
** Esta disponible a partir de la version de software V_1.0.02

2 Datos técnicos y mds informacion

Los datos técnicos mds importantes, como la fensién de suministro, aparecen indicados en la
placa de caracteristicas situada en el exterior o en el interior de la carcasa del fransmisor. Para
el resto de datos técnicos, como el nivel de precision, consulte el Manual de instrucciones. Esfe
documento, el Manual de instrucciones y el software se encuentran en el CD-ROM suministrado.
También puede descargar la documentacion a través de Internet desde el sifio web «www.
mt.com/m400-downloads».

3 Montaje
El fransmisor M40O estd disponible en la version 2 DIN.
Para ver los esquemas de instalacion, consulte el Manual de instrucciones.
1. Monte los prensaestopas suministrados en la carcasa.
2. Monte el fransmisor. Cuenta con estas posibilidades:
e montaje en panel
e montaje en pared
e monfaje en fuberia

4 Conexiones eléctricas

(? Aviso: apague el dispositivo durante la instalacién.

1. Desactive la tensién de suministro.
2. Conecte el suministro eléctrico (de 14 a 30 V CC) a los terminales AO1+ / HART y
AOT-/ HART o a los terminales AO2+ y AO-. Indicacion de la polaridad.
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3. Conecte las sefiales de enfrada digifales, las sefiales de salida digifales (OC) vy la sefial
de salida analégica al bloque de ferminales TB1 de acuerdo con lo establecido en el
Manual de instrucciones.

4. Conecte el sensor al blogue de ferminales TB2 de acuerdo con lo establecido en el
Manual de instrucciones.

Terminales en el interior de la carcasa

TB1: bloque de ferminales 1 —

A @ Q
T\B/z!lg, OOOOOOOOOOOOOOOOl 1

1 9 10—15 sefial analégica de entrada
y salida
@ 2 Conexion para el
o R== médem HART
1 [ ] [ o) ] 3 TB2: blogue de ferminales 2 — se-
fial del sensor
Terminal Definicion
TB1 |1 DI+ Entrada digifal 1
2 DIl-
3 DI2+ Entrada digifal 2
4 DI2—-
5 No se utiliza |-
6 0C1+ Salida digital 1 (colector abierto)
7 0C1-
8 0C2+ Salida digital 2 (colector abierto)
9 0C2-
10 [AO1+/HART+ | ® Conexion a la alimenfacién de 14 a 30 V CC.
11 |AO1-/HART- | Indicacién de la polaridad.
e Sefial de salida analdgica 1
o Sefal HART
12 |AO2+ ® Conexion a la alimentacion de 14 a 30 V CC.
13 | AO2— Indicacion de la polaridad.
o Sefial de salida analégica 2
14 No se utiliza |-
15 L Tierra
TB2 [A-Q|- Entrada del sensor, consulte el apartado «Seguridad y uso previsto» en
la pdgina 52 y el Manual de instrucciones.




5 Estructura de ments

Medicion
Modo M400
I
[ 1 1
MENU CAL INFO
I
[ I 1 I 1
: Datos Model/ * i i *
Mensajes de Calibracion Rev del Software ISM Sensor Info Diagnostico ISM
[ I I I 1
Ajuste Rapido Ajustar Sistema Ajuste PID** Servicio
Selecc Canxal Medicion Idioma PID Auto Diagnosticos
Salida Salidas de Corriente Claves Pantalla PID Calibrar
Set Points Set Points Aj/Borrar Trabas Ajuste Parametros Servicio Tecnico
Alarma/Limpieza Resef Modo
Pantalla Ajuste Fecha&Hora
Hold Salidas
Ajuste ISM*

*  Solamente disponible combinado con los sensores ISM.

** En funcién del modelo
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6 Funcionamiento in situ

@ @

® 6.49 H———@ @—+° 6.49 pH
* 290 «—50 " 25.0 -

B 461.5 d DLI ——@ @——Chcnnel Select = ISM

B 0.0 d TT™M 77@) @—7 Parameter = Auto Tff@

Izquierda: modo de medicion (ejemplo); derecha: modo de edicidn (ejemplo)

1 Informacion de canales

A: el sensor analégico estd conectado.

B: el sensor ISM esta conectado.

H: el fransmisor estd en modo «Hold». Consulte el Manual de insfrucciones del transmisor.
2 1.°linea (a), configuracion estandar
3 2.°%linea (b), configuracion estdndar

4 3.°linea (c), modo de medicion: la pantalla depende de la configuracion;
modo de edicién: navegacion a través del menu o edicién de pardmetros
5 4.°linea (d), modo de medicion: la pantalla depende de la configuracion;
modo de edicién: navegacion a través del menu o edicién de pardmetros

6 Sise muestra una flecha T, puede utilizar las teclas P o <€ para navegar hacia ella. Si hace clic
en [ENTER], podrd navegar hacia afrds por el mend (retroceder una pantalla).

Puede configurar la informacion mostrada en la pantalla para cada linea. De forma
predeferminada, en el modo de medicién no se muesira ningun valor en la tercera y cuarta
linea de la pantalla.

Para la configuracion, consulfe el Manual de insfrucciones del fransmisor.
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Teclas de navegacion

Descripcion

Menu

 Enfrar en el modo de mend.
¢ Navegar hacia afrds denfro de un campo de infroduccion de
datos modificables.

Cal

 Acceder al modo de calibracion.
* Navegar hacia delante dentro de un campo de infroduccion de
datos modificables.

SC

Menu Cal

Volver a modo de medicion. Pulse las teclas <y » de forma si-
multdnea (escape).

NOTA: para volver afrds solamente una pagina de ment, mueva el
cursor debajo del cardcter de la flecha ARRIBA (1) en la parte
inferior derecha de la pantalla y pulse [ENTER].

o Aumentar el valor un digifo.
* Navegar dentro de una seleccién de valores u opciones de un
campo de infroduccion de datos.

Info

4[] an|fev]ial

* Acceder al modo de informacion.

 Reducir el valor un digito.

* Navegar dentro de una seleccion de valores u opciones de un
campo de infroduccion de datos.

2
)

Confirmar la accién o seleccion.

Aviso: algunas pantallas requieren el ajusfe de diferentes valores a fravés del mismo campo
de datos (p. €j., el ajuste de diferentes puntos de referencia). Asegurese de utilizar las teclas
» 0 <« para regresar al campo principal y las teclas A o ¥ para cambiar entre todas las
opciones de configuracién anfes de acceder a la siguiente pantalla.

Cuadro de didlogo
«Save Changes»
(Guardar cambios)

Descripcion

Siy salir Guarda los cambios y sale al modo de medicion
Siyt Guarda los cambios y refrocede una pantalla
No y salir No guarda los cambios y sale al modo de medicion
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7 Configuracion general con HART
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Ademds del funcionamiento in sifu, el fransmisor M400 se puede configurar a fravés de una
herramienta de configuracién, una herramienta de gestion de activos o un ferminal HART
portatil.

Requisito previo: el transmisor M400 y el sensor deben estar montados y conectados
eléctricamente.

Herramienta de configuracion o herramienta de gestion de activos

(? Aviso: la herramienta de configuracion PACTware™ se incluye en el CD-ROM suministrado. El
archivo DTM se puede descargar a fravés de Infernet desde la pdgina «www.mt.com/
m400-downloads».

Para obtener mds informacién acerca de los pasos 1 a 5, asi como del paso 13, consulfe la
documentacion de la herramienta.

1.

ok wN

2

Instale la herramienta de configuracion (por ejemplo, el sofiware PACTware) o la

herramienta de gestion de activos.

Instale el archivo DTM de la interfaz HART vy el archivo DTM del fransmisor M400.

Actualice el catdlogo del dispositivo.

Establezca la conexion. En caso necesario, compruebe la configuracion del puerfo COM.

Seleccione Sensor Type (Tipo de sensor).

Ruta del menu: Detailed Setup > Measurements > Channel Setup > Sensor Setup.

Cargue la configuracion del dispositivo.

Defina los parémetros Tag (Etiqueta) o Long Tag (Etiqueta larga).

Ruta del menu: Device Setup > Detailed Sefup > HART Info

Defina los parametros Date (Fecha) y Time (Hora). El formato configurado para la hora

es de 24 horas. No se puede modificar. Ruta del menu: Device Setup > Set Date/Time

Defina el rango de la sefial de salida analdgica.

Ruta del menu: Detailed setup > Output Condition > Analog output > Range

e URV (Upper Range Value/Valor de rango superior) y LRV (Lower Range Value/Valor de
rango inferior): estos valores se pueden modificar segun el rango de medicion actual, si
bien se deberdn situar dentro de los limites de medicién del sensor.
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© USL (Upper Sensor Limif/Limife de sensor superior) y LSL (Lower Sensor Limit/Limife de
sensor inferior): estos limites son definidos por el sensor y no se pueden modificar.

10. Defina las variables de proceso PV, SV, TVy @V.
Ruta del menu: Device Setup > Detailed Setup > Measurements > Channel Setup

11. Calibre el sensor. Ruta del menu: Device Sefup > Sensor Calibrafion

12. Efectie configuraciones adicionales. Consulte el Manual de instrucciones del fransmisor
M400.

13. Guarde la configuracion del dispositivo.

Terminal HART portdtil

CF Aviso: El archivo DD «008E8E7C0201.hhd» se incluye en el CD-ROM suministrado. También
estd disponible para su descarga a través de Internet en la pdgina «www.mt.com/
m400-downloads».

Para obtener mads informacion acerca del paso 1, consulte la documentacion del terminal
HART portdtil.

1. Compruebe si el archivo DD del fransmisor M400 ya se encuentra instalado en el ferminal
HART portdtil. En caso necesario, instale dicho archivo DD.
2. La comunicacion se establece automdticamente.
3. Seleccione Sensor Type (Tipo de sensor).
Ruta del menu: Detailed Setup > Measurements > Channel Setup > Sensor Setup.
4. Cargue la configuracion del dispositivo. Ruta del menu: Device Setup > Detailed Setup
5. Defina los pardmetros Tag (Etiqueta) o Long Tag (Etiqueta larga).
Ruta del menu: Device Setup > Detailed Setup > HART Info
6. Defina los pardmetros Date (Fecha) y Time (Hora). El formato configurado para la hora
es de 24 horas. No se puede modificar. Ruta del menu: Device Setup > Set Date/Time
7. Defina el rango de la sefial de salida analégica.
Ruta del menu: Detailed setup > Output Condition > Analog oufput > Range
e URV (Upper Range Value/Valor de rango superior) y LRV (Lower Range Value/Valor de
rango inferior): estos valores se pueden modificar segun el rango de medicion actual, si
bien se deberdn situar dentro de los limites de medicion del sensor.
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8.

9.

© USL (Upper Sensor Limit/Limite de sensor superior) y LSL (Lower Sensor Limit/Limite de
sensor inferior): estos limites son definidos por el sensor y no se pueden modificar.

Defina las variables de proceso PV, SV, TV y @QV.

Ruta del menu: Device Setup > Detailed Sefup > Measurements > Channel Sefup

Calibre el sensor. Ruta del menu: Device Setup > Sensor Calibration

10. Efectue configuraciones adicionales. Consulte el Manual de instrucciones

del fransmisor M400.

Cambio del tipo de sensor
Requisito previo: el transmisor M400 y un sensor de ofro tipo deben estar montados y
conectados eléctricamente.

Si desea cambiar el tipo de sensor, por ejemplo, un sensor de conductividad por un sensor de
pH, siga el procedimiento siguiente:

1.
2.

ook~ w

Establezca la conexion.

Seleccione Sensor Setup (Ajuste sensor).

Ruta del mend: Detailed Setup > Measurements > Channel Setup > Sensor Setup.

Inicie «Sensor Sefup» (Ajuste sensor).

Seleccione el nuevo fipo de sensor en el pardmetro Sensor Type (Tipo de sensor).
Cargue la configuracién del disposifivo.

Los ajustes de la herramienta de configuracién o del ferminal HART portdfil se
actualizan. Si se ha seleccionado el fipo de sensor adecuado, en la pantalla se mostrard
el menu «Verify» (Verificar).



8 Calibracion del sensor

@ Aviso: para la obtencion de los mejores resultados posibles de calibracion, tenga en cuenta
los siguientes factores. Efecttie un muestreo simple lo mds cerca posible del punfo de medicion
del sensor. Mida la muestra a temperatura de proceso.

El sensor se puede calibrar siguiendo el método de calibracién «Process» (Proceso),
«1-Point» (1 punto) o «2-Point» (2 punfos) a fravés de la pantalla del fransmisor, la
herramienta de configuracion, la herramienta de gestion de activos o el terminal HART portdtil.
Para conocer los métodos de calibracién, consulte el Manual de instrucciones del fransmisor
M400. El software iSense permife calibrar el sensor con el método de calibracion «1-Point» (1
punto) o «2-Point» (2 punfos). Consulfe el Manual de insfrucciones del software iSense.

Mientras se esté ejecutando una calibracion, no serd posible iniciar ninguna ofra.

Meni de calibracién del sensor
Cuando la calibracién se realiza correctamente, esfdn disponibles las opciones «Adjust»
(Ajustar), «Calibrate» (Calibrar) y «Abort» (Anular). Tras seleccionar una de esfas opciones, en

la panfalla se mostrard el mensaje «Re-install sensor and Press [ENTER]» (Reinstale el sensor
y pulse [ENTER]).

Después de pulsar [ENTER], el M400 vuelve al modo de medicion.

Opcion Sensores analdgicos Sensores ISM (digitales)

Adjust Los valores de calibracién se guardan en | Los valores de calibracién se guardan en

(Ajustar) | el fransmisor y se ufilizan para la medicion. | el sensor y se utilizan para la medicion.
Ademds, los valores de calibracion se Ademds, los valores de calibracion se
almacenan en los dafos de calibracion. almacenan en el historial de calibracién.

Calibrate | La funcion de calibracion no es aplicable a | Los valores de calibracién se guardan en

(Calibrar) | los sensores analdgicos. el historial de calibracién como

documentacion, pero no se ufilizan para
la medicion. Para la medicion se utilizan
los valores de calibracion del dlfimo
agjuste vdlido.

Abort Los valores de calibracién se cancelan. Los valores de calibracién se cancelan.
(Anular)
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9 Mantenimiento

El fransmisor no requiere manfenimiento.

Limpie las superficies con un pafio suave humedecido y séquelas cuidadosamente con ofro
pano.

10 Proteccion medioambiental

duos domésticos. Lleve estos productos a los centros de reciclaje existentes. Pén-
gase en contacto con las autoridades locales o con su disfribuidor para obtener

Los residuos de los productos eléctricos no se deben eliminar junto con los resi- ﬁ
asesoramiento sobre reciclaje. I

11 Declaracion de conformidad CE

La declaracién de conformidad CE forma parte del suministro.

InPro e ISM son marcas del Grupo METTLER TOLEDO.
El resto de las marcas registradas son propiedad de sus respectivos fitulares.
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Turvallisuus ja kiyttotarkoitus

(? Huomautus: Pika-asetusopas on lyhyt kdayttéohje.

64

M400-Idheftimen saa asentaa, kytked, offaa kdyttédn ja huoltaa vain pdtevd asiantuntija,
kuten sdhkdasentaja noudattaen tdydellisesti tdmdn pika-asetusoppaan ohjeita, soveltuvia
normeja ja saddoksid.

Asiantuntijan on luettava ja sisdistettdvé pika-asetfusopas ja noudateftava sen sisaltdmid
ohjeita. Jos jokin kohta pika-asefusoppaassa ei ole faysin selvd, lue kdyftéohje (foimitetaan
CD-ROM-levylld ja ladattavissa osoitteesta www.mt.com/m400-downloads). Kdyttdohjeessa
on yksityiskohtaiset fiedot laitteesta.

M400-Idhetin tulee antaa ainoastaan sellaisten henkildiden kayttoon, jotka tunfevat Idhettimen
ja ovat pdfevid ndihin tehtaviin.

Kdyttotarkoitus

M400 on kaksijohtiminen HART™-fiedonsiirtoa kdyttdvd Idhefin analyyttisid mittauksia varten.
M400 on moniparamefrildhetin, joka tukee seuraavassa paramefrioppaassa mainittuja
miftauksia. Se on saatavana myés 1-kanavaversiona, ja se on yhteensopiva analogisten ja
ISM™-anturien kanssa.

M400-Idhefin on suunniteltu kdytettdvéksi  prosessiteollisuudessa. Lisdksi M400/2XH-,
M400G/2XH- ja M400/2XH tyyppi 1 -lahettimet ovat luontaisesti furvalliseksi sertifioituja ja ne
sopivat vaarallisilla alueilla oleviin asennuksiin. Katso kdyttéohjeesta lisdtietoja vaarallisten
alueiden kayttokohteista.

M400 Parametriopas
M400/2H, M400/2XH M400G/2XH M400/2XH tyyppi 1

Parametri Analoginen  ISM  Analoginen ISM Analoginen ISM
pH/ORP . . . . o* o*
pH/pNa - . _ . _ .
Johtavuus 2-e / Johtavuus 4-e o/ —/e o/ —/e ot [ @ _ /-
Amp. Liuennut happi ppm / o/e/e e/e/e e/e/e e/e/e _[_[_ _[_[_
ppb / jadmd

Amp. Happikaasu - - . . _ _




M400/2H, M400/2XH M400G/2XH M400/2XH tyyppi 1

Parametri Analoginen  ISM  Analoginen ISM Analoginen ISM
Optinen liuennut happi ppm / ppb - o/e - o/ /|- |-
Liuennut hiilidioksidi (CO, low) - - . . - _

* Pois lukien InPro™ 3100(i), InPro 3300 ja InPro 3253(i)
** Sg on saatavana ohjelmistoversiosta V_1.0.02

2 Tekniset tiedot ja lisétietoja

Tarkeimmat fekniset tiedot, kuten syottojénnite, on kirjattu laitekilpeen Idhetftimen kotelon sisd-
fai ulkopuolella. Tarkemmat fekniset tiedot, kuten tarkkuusarvot, 16ytyvat kayttoohjeesta. Tama
asiakirja, kdyttéohje ja ohjelmisto toimitetaan CD-ROM-levylld. Voit myds ladata
dokumentaation Infernet-osoitteesta www.mt.com/m400-downloads.

3 Asentaminen

M400-Idhetin on saatavilla Y2 DIN -versiona.
Katso asennuspiirustukset kéyttdohjeesta.
1. Asenna foimitetut kaapelil@piviennit koteloon.
2. Asenna Ighetin. Asennusvaihtoehdof:
 paneeliasennus
e seindasennus
e putkiasennus

4 Sdhkoliitantd

(= Huomautus: Katkaise laitteen virta asennuksen ajaksi.

1. Katkaise sy6ttojannite.

2. Kytke virransyétté (14-30 V DC) liittimiin AOT+ / HART ja AO1-/ HART fai liiftimiin
A02+ ja AO-. Huomaa napaisuus.

3. Kytke digitaaliset tulosignaalit, digitaaliset 1ahtésignaalit (OC) ja analoginen
I&Ghtdsignaali riviliittimeen TB1 kdyttdohjeessa esitetylld tavalla.

4. Kytke anturi riviliittimeen TB2 kdayttéohjeessa esitetylld tavalla. 65 fi
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A @ Q
TE} |t-g1| Kotelon sisdpuolella oleva liittimet
]9 1015
181 1 TB] :__Riviliitin 1_ - Iulqnjo _
@’ @’ |6hd6n analoginen signaali
C\—@:@ 2 HART-modeemin liitant
[O H H @ H H O} 3 TB2: Rivilitin 2 -
anturisignaali
Liitin Miidritys
TB1 1 DIT+ Digitaalinen tulo 1
2 DI1-
3 DI2+ Digitaalinen tulo 2
4 DI2—
5 Ei kdytdssd -
6 OCl1+ Digitaalinen I6htd 1 (avoin kollektori)
7 0C1-
8 0C2+ Digitaalinen 16htd 2 (avoin kollektori)
9 0C2-
10 AO1+/HART+ | e Virtaliitdntd 14-30 V DC. Huomaa napaisuus.
11 AO1—/ HART- | *® Analoginen Idhtosignaali 1
* HART-signaali
12 AO2+ o Virtaliitdntd 14-30 V DC. Huomaa napaisuus.
13 AO2— * Analoginen Iahtésignaali 2
14 Ei kilytossa -
15 L Maa
TB2 A-Q |- Anturin tulo, katso “Turvallisuus ja kdyttétarkoitus” luku
sivulla 64 ja kayttoohje.
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5 Valikkorakenne

Measurement
Mode M400
T
[ 1 1
Menu Cal Info
I
[ I 1 I 1
Messages Calibration Data | | Model/Software | | gy sensor info* | | 1SM Diagnostics*
Revision
[ I I I 1
Quick Setup Configure System PID Setup** Service
Channel Select Measurement Set Language PID/AM Diagnostics
Output Analog Outputs Passwords PID Display Calibrate
Set Points Set Points Sef/Clear Lockout Tune Parameters Tech Service
Alarm/Clean Reset Mode
Display Set Date & Time
Hold outpufs
ISM Setup*

*  Saatavana vain yhdistettynd ISM-antureihin.
** Mallista riippuva
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6 Kdyttiminen

@

© 6.49 »—
* 25.0

B 461.56 d DLI —
B 0.0 d TTM——

—@
—®
—®@

—®

®i
®i
@

- 6.49
- 25.0 -

— Channel Select = ISM
— Parameter = Auto

pH

o

Vasen: Mittaustila (esimerkki), oikea: Muokkaustila (esimerkki)

1 Kanavatiedot

A: Analoginen anturi on kytketty.

B: ISM-anturi on kytketty.

H: Lahetin on pitotilassa. Lue Idheftimen kdyttdohjeet.

2 1.rivi (a), vakiomddritys
3 2.rivi (b), vakiomddritys

4 3.rivi (c), mittaustila: NGytto riippuu madrityksistd.

Muokkaustila: Navigointi valikon tai paramefrien muokkauksen kautta
5 4. rivi (d): Mittaustila: Naytto riippuu madrityksista.

Muokkaustila: Navigointi valikon tai parametrien muokkauksen kautta
6 Jos ndytolla ndkyy T, voit siirtyd siihen »- fai «-ndppdimen avulla. Kun painat [Enter]-nappdintd,

siirryt taaksepdin valikossa (fakaisin edelliseen néyttdon).

Voit mdadrittdd ndytdn kullakin rivilld ndytetidvat tiedot. Oletusarvo on, eftd mittaustilassa ei
ndytdn kolmannella ja neljdnnelld rivilld ndytetd arvoja.
Katso mddrityksen lisdtiedot Idhettimen kéyttoohjeesta.
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Navigointipainikkeet

Kuvaus

Menu

o Siirry valikkotilaan.
o Siirry muutettavien fiefojen syéttokenttssa faaksepdin.

o Siirry kalibrointitilaan.
o Siirry muutettavien fiefojen syéttokentdssd efeenpdin.

m

SC

Menu Ca

Palaa mittaustilaan. Paina <€- ja »-ndppdimid samanaikaisesti
(Esc).

HUOM: Jos haluat siirtyd ainoastaan yhden valikkosivun
faaksepdin, siirr@ kohdistin ndytdn oikeassa alakulmassa
olevan Nuoli ylés -merkin T alapuolelle ja paina [ENTER].

® Suurenna numeroa.
« Siirry arvovalinnoissa fai tiedonsyo6ttdkentdn valinnoissa.

] Ve

Info

o Siirry Info-tilaan.
 Pienennd numeroa.
e Siirry arvovalinnoissa tai tiedonsydttékentén valinnoissa.

Vahvista toimenpide tai valinta.

Huomautus: Joissakin kentissd on mddriteftdvé saman tietokentén avulla useita arvoja
(esimerkiksi useiden asetuspisteiden madrittdminen). Muista palata primédrikenttddn »- fai
<«-ndppdimelléd ja kaytd A- fai V-ndppdintd kaikkien mddritysvaihtoehtojen valilld
vaihtamiseen ennen seuraavaan ndyitoon siitymistd.

Save changes
(Tallenna muutokset)
-valintaikkuna

Kuvaus

Yes & Exit (kyll& ja poistu)

Tallenna muutokset ja poistu mittaustilaan

Yes & T (kylla ja T)

Tallenna muutokset ja palaa edelliseen néytoon

No & Exit (el ja poistu)

Al tallenna muutoksia ja poistu mittaustilaan
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7 VYleiset asetukset HART-tietoliikenteen kautta
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70

Paikalliskdytdn  lisdksi  voit mddrittdd  M400-IGheftimen  joko ~ madritystydkalun,
laitehallinfatydkalun tai HART-kdsip&dtteen avulla.

Edellytys: M400-Idhefin ja anturi on asennetiu ja sdhkokytkenndt on tehty.

Madritystyokalu tai laitehallintatydkalu
Huomautus: PACTware™-mddritystyokalu on laitteen mukana toimitetulla CD-ROM-levylld.
Vloit ladata DTM:n Infernet-osoifteesta www.mt.com/m400-downloads.

Katso vaiheiden 1-5 ja 13 lisatiedot tydkalun dokumentaatiosta.

Asenna madritystyokalu, esimerkiksi PACTware, fai laitehallintatydkalu.
Asenna HART-liitdnndn DTM ja M400-I8heftimen DTM.
Pdivitd laiteluettelo.
Muodosta yhteys. Tarkista COM-portin asetukset farvittaessa.
Valitse Sensor Type (Anturin tyyppi).
Valikkopolku: Detailed Setup > Measurements > Channel Setup > Sensor Setup.
Lataa madritys laitfeesta.
7. Aseta Tag (Tunniste) fai/ja Long Tag (Pitkd tunniste).
Valikkopolku: Device Setup > Detailed Setup > HART Info
8. Aseta Date (Pdiviys) ja Time (Aika). Aseta aika 24 tunnin muodossa. Ajan muofoa ei
voi muuttaa. Valikkopolku: Device Setup > Sef Date/Time
9. Aseta analogisen Idhtésignaalin alue.
Valikkopolku: Detailed setup > Output Condition > Analog output > Range
* URV (Lower Range Value/Alkuarvo) ja LRV (Upper Range Value/Loppuarvo): Ndmd arvot
voi muuttaa kullekin mittausalueelle sopiviksi. Arvojen on oltava anturin mittausrajojen
sispuolella.
e USL (Upper Sensor Limit/Anturin yldraja) ja LSL (Lower Sensor Limit/Anturin alaraja):
Anturi madrittdd ndma rajat eikd niitd voi muuttaa.
10. Mddritd prosessimuuttujat PV, SV, TV ja @V
Valikkopolku: Device Setup > Detailed Setup > Measurements > Channel Sefup

o~ wN -~

o
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11. Kalibroi anturi. Valikkopolku: Device Sefup > Sensor Calibration
12. Tee muut asetusfoimet. Kafso M400-Iheftimen kdyttdohje.
13. Tallenna madritys laitteeseen.

HART-kiisipdtite
CP Huomautus: DD (laitekuvaus) "O08E8E7F0201.hhd" on laitteen mukana foimitetulla CD-
ROM-levylld. Voit myds ladata DD:n Internet-osoitteesta www.mt.com/m400-downloads.

Katso vaiheen 1 lisdtiedot HART-kdsipddtteen dokumentaatiosta.

1.

8.

9.

Tarkista, onko M400-Idheftimen DD jo asennettu HART-kdsipddtteeseen. Asenna DD
farvittaessa.

Tiedonsiirfoyhteys muodostefaan aufomaattisesti.

Valitse Sensor Type (Anturin tyyppi).

Valikkopolku: Detailed Sefup > Measurements > Channel Setup > Sensor Setup.

Lataa mé&éritys laitteesta. Valikkopolku: Device Setup > Detfailed Setup

Aseta Tag (Tunniste) tai/ja Long Tag (Pitkd tunniste).

Valikkopolku: Device Setup > Defailed Setup > HART Info

Aseta Date (Piiviys) ja Time (Aika). Aseta aika 24 tunnin muodossa. Ajan muotoa ei

voi muuttaa. Valikkopolku: Device Setup > Set Date/Time

Aseta analogisen I@htdsignaalin alue.

Valikkopolku: Detailed setup > Output Condition > Analog output > Range

* URV (Upper Range Value (Loppuarvo)) ja LRV (Lower Range Value (Alkuarvo)): Ndmd
arvot voi muuttaa kullekin mittausalueelle sopiviksi. Arvojen on oltava anturin
mittausrajojen sisdpuolella.

e USL (Upper Sensor Limit (Anturin yldraja)) ja LSL (Lower Sensor Limit (Anturin alaraja)):
Anturi mddrittéd ndmd rajat eikd niitd voi muuttaa.

Médritd prosessimuuttujat PV, SV, TV ja @V

Valikkopolku: Device Setup > Detailed Setup > Measurements > Channel Setup

Kalibroi anturi. Valikkopolku: Device Setup > Sensor Calibration

10. Tee muut asetustoimet. Katso M400-Iahettimen kdytidohije.
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Muuta anturin tyyppi
Edellytys: M400-Idhetin ja toinen antfuri on asennettu ja sGhkokytkenndt on fehty.

Tee seuraavat foimet, jos muutat anturin tyypin, esimerkiksi vaihdat johtavuusanturin pH-
anturiksi:

1. Muodosta yhteys.

2. \alitse Sensor Setup (Anturin asetukset).

Valikkopolku: Detailed Sefup > Measurements > Channel Sefup > Sensor Setfup.
Kaynnisté Sensor Setup (Anturin asetukset) -toiminto.

\ialitse Sensor Type (Anturin tyyppi) -paramefrille uusi anturin tyyppi.

Lataa madritys laitteesta.

Madritystyokalun fai HART-kdsipddtteen mddritys pdivitetdan. Jos olet valinnut oikean
anturin tyypin, Verify (Varmista) -valikko fulee néyttoon.

o o~ w
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8 Anturin kalibrointi

@ Huomautus: Parhaat prosessikalibrointitulokset saadaan oftamalla huomioon seuraavat
seikat. Ota ndyfe mahdollisimman IGheltd anfurin - mittauspisteftd. Miffaa  ndyte
prosessilémpétilassa.

Voit kalibroida anfurin Process (Prosessi), 1-Point (Yksipiste) tai 2-Point (Kaksipiste)
-kalibrointimenefelmdlld Idhettimen ndytdn, madritystydkalun, laitehallintatydkalun fai HART-
kasipddtteen avulla. Katso kalibroinfimenefelmien lisdtiedot M40O-IGhettimen kdytéoppaasta.
Voit kalibroida anturin 1-Point (Yksipiste) fai 2-Point (Kaksipiste) -kalibrointimenetelmall&
iSense-ohjelmiston avulla. Katso iSense-ohjelmisfon kdyttoohje.

Kun kalibrointi on kdynnissd, muita kalibroinfeja ei voi kdynnistad.

Anturin kalibrointi-valikko

Kunkin onnistuneen kalibroinnin jdlkeen kdyfettdvissd ovat vaihtoehdot Adjust (Saadad),
Calibrate (Kalibroi) ja Abort (Hylkéd). Kun joku ndisté vaihfoehdoista on valiftu, ndytolle fulee
viesti "Re-install sensor and Press [ENTER]" (Asenna anturi uudelleen ja paina [Enter]).

Kun olet painanut [ENTER], M400 siirtyy fakaisin miffaustilaan.

Vaihtoehto Analogiset anturit ISM-anturit (digitaaliset)

Adjust Kalibrointiarvot tallennetaan Kalibrointiarvot fallennetaan anturiin

(Stddd) I&heftimeen ja niitd kéytetddn ja niita kdytetaan mittaukseen.
mittaukseen. Lisdksi kalibrointiarvot | Liséiksi kalibrointiarvot tallennetaan
tallennetaan kalibrointitietoihin. kalibrointihistoriaan.

Calibrate Kalibrointitoiminto ei ole kaytefttvissé | Kalibrointiarvot tallennetaan

(Kalibroi) analogisille antureille. kalibrointihistoriaan dokumentointia

varten, mufta niité ei kdytetd mittaukseen.
Edellisen hyvdksytyn saddén
kalibrointiarvoja kéytetdén yhé mittaukseen.
Abort Kalibrointiarvot hylataan. Kalibrointiarvot hyldtaan.

(Hylkiid)
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9 VYlldpito

Ldhetin ei tarvitse huoltoa.
Puhdista pinnat pehmedlld, kostealla kankaalla ja kuivaa pinnat huolellisesti kankaalla.

10 Ympiristonsuojelu

Sdhkolaitteita ei saa havittad kofitalousjdtteen mukana. Kierréitd asianmukaisesti.
Lisdtietoja kierratyksestd saat paikallisilta viranomaisilta ja jdteyhtidilid.

|
11 EU-vaatimustenmukaisuusvakuutus

EU-vaatimustenmukaisuusvakuutus kuuluu toimitukseen.

InPro ja ISM ovat METTLER TOLEDO Groupin tavaramerkkejd.
Kaikki muut tuotemerkit ovat niiden omistajien omaisuutta.
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Sécurité et usage prévu

(? Remarque : le Guide de paramétrage rapide est un mode d’emploi abrégé.

76

Le fransmetteur M40O doit éfre exclusivement insfallé, connecté, mis en service ef entrefenu par
des spécialistes qualifiés, par ex. des électrofechniciens, dans le strict respect des instructions
du présent Guide de paramétrage rapide, des normes et des réglemenfations en vigueur.

Le spécialiste doit avoir lu et compris ce Guide de paramétrage rapide ef doit se conformer aux
instructions qu’il contient. En cas de doute sur son contenu, le Mode d’emploi (fourni sur CD-
ROM ef téléchargeable sur la page www.mt.com/m400-downloads) doit éfre consulté. Le
Mode d’emploi contient des informations détaillées sur I'insfrument.

Le transmetteur M400 doif uniquement éfre exploité par du personnel familiarisé avec ce type
d'équipement et qualifié pour ce travail.

Utilisation prévue

Le M400 est un fransmetteur 2 fils qui permet de réaliser des mesures analytiques gréice aux
fonctionnalités de communication HART™. Ce fransmetteur multiparametre prend en charge
les mesures énumérées ci-dessous dans le guide de sélection des parametres. Disponible en
version monovoie, il est compatible avec les sondes analogiques et ISM™.

Le fransmeffeur M400 est destiné a étre utilisé dans les indusfries de procédé. En outre, les
fransmetteurs M400/2XH, M400G/2XH et M400/2XH type 1 sont certifiés sécurité infrinseque
ef peuvent étre installés en zones dangereuses. Pour connafire les applications en zones
dangereuses, veuillez vous reporter au mode d’emploi.

Guide de sélection des paramétres M400
M400/2H, M400/2XH M400G/2XH M400/2XH type 1

Paramétre Analogique ISM  Analogique ISM Analogique ISM
pH/redox . . . . o* ok
pH/pNa - . - . - .
Conductivité 2-e/Conductivité 4-e o/e —/e o/e —/e it [ -/-

Oxygene dissous amp. ppm/ppb/ o/e/e o/e/e e/e/e e/e/e /[ [ /-
fraces
Oxygene amp. en phase gazeuse - - . . _ _




M400/2H, M400/2XH M400G/2XH M400/2XH type 1

Parametre Analogique ISM  Analogique ISM Analogique ISM
Oxygene dissous optique ppm/ppb - o/e - e/ _/_/— /-
CO, dissous (faible niveau de CO,) - - . . - _

*InPro™ 3100(i), InPro 3300 et InPro 3253(i) non inclus
** Disponible a partir de la version logicielle V_1.0.02

2 Données techniques et autres informations

Les caractéristiques techniques essentielles, comme la tension d’alimentation, sont indiquées
sur la plaque signalétique, a 'extérieur ou @ I'intérieur du boftier du fransmetteur. Pour consulter
foutes les caractéristiques techniques du fransmetteur, comme la précision, veuillez vous
reporter au Mode d’emploi. Ce document, le mode d’emploi et le logiciel se trouvent sur le
CD-ROM fourni. Vous pouvez également télécharger la documentation sur Internet sur la page
www.mt.com/m400-downloads.

3 Montage

Le transmetteur M400 est disponible en modele ¥2 DIN.
Pour consulter les schémas d’installation, veuillez vous reporter au Mode d’emploi.

1. Montez les presse-étoupes fournis sur le boftier.

2. Montez le fransmeffeur. Les possibilités sont les suivantes :
¢ Montage sur panneau
¢ Montage mural
* Montage sur conduite

4 Raccordement électrique

(CF Remarque : mettez I'instrument hors fension lors de I'installation.

1. Coupez I'alimentation.

2. Branchez I'alimentation (14-30 V CC) sur les bornes AO1+ / HART et AO1-/ HART,
ou A02+ et AO-. Localisez la polarifé.
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3. Branchez les signaux d’enfrée numérique, les signaux de sortie numérique
(collecteur ouvert) ef le signal de sortie analogique sur le bornier TB1 conformément
au Mode d’emploi.

4. Branchez la sonde sur le bornier TB2 conformément au Mode d’emploi.

A ) Q lllustration des borniers & I'intérieur
TE2 | ol 900i0i00/0I0i0I0900190) du bofter
17— 9 10156 1 TB1 :Bornier 1 -
signal d’entrée et de sortie
© analogique
= @) Q== 2 Conne?xiqon du modem HART
[O ]ﬁ“ 1{ H O] 3 TB2 :Bornier 2 —
signal de la sonde
Bornier Définition
TB1 1 DI+ Entrée numérique 1
2 DIT—
3 DI2+ Entrée numérique 2
4 DI2—
5 Non ufilisée -
6 0C1+ Sortie numérique 1 (collecteur ouvert)
7 0C1-
8 0C2+ Sortie numérique 2 (collecteur ouvert)
9 0C2-
10 AO1+ / HART+ | e Alimentation 14-30 V CC. Localisez la polarité.
11 AOT—/HART- | *® Signal de sorfie analogique 1
 Signal HART
12 AO2+ o Alimentation 14-30 V CC. Localisez la polarité.
13 AO2—  Signal de sorfie analogique 2
14 Non utilisée -
15 1 Terre
TB2 A-Q (- Entrée de la sonde, voir chapitre « Sécurité et usage prévu » a la
page 76 ef le Mode d’emploi.
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Structure du menu

Mesure
Mode M400
T
[ 1 1
Menu Cal Info
I
[ 1 I 1
Messages Données Modele/Logiciel | | sy sonde Info* ISM Diagnose*
Calibration Rev.
[ I I I 1
igurati Config Systeme Configuration Service
Rapide PID**
Choix voie Mesure Paramétrage Langue) PID/AM Diagnostic
Sorties Sorties Analogues Mots de passe Affichage PID Calibrer
Val de Consigne Val de Consigne Set/Effacer Lockout Tune Paramétres Service fechnique
Alarme/Nettoyage Réinitialisation Mode
Affichage Régler Date&Heure
Sorties Hold
Configuration ISM*

*  Uniquement disponible en association avec les sondes ISM.
** Fonction du modele
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6 Utilisation sur site

@ @

® 6.49 H———@ @—+° 6.49 pH
* 290 «—50 " 25.0 -

B 461.5 d DLI ——@ @—— Channel Select = ISM
B 0.0 d TT™M 77@) @—7 Parameter = Auto

A gauche : mode Mesure (exemple). A droite : mode Modification (exemple)

1 Informations sur les voies
A : La sonde analogique esf connectée.
B : La sonde ISM est connectée.

H : Le fransmetteur est en mode « Hold ». Reportez-vous au Mode d’emploi du fransmetteur.

2 Tre ligne (a), configuration standard
3 2eligne (b), configuration standard

4 3e ligne (c), mode Mesure : I'écran dépend de la configuration.
Mode Modification : navigation via le menu ou les parametres de modification

5 4eligne (d), mode Mesure : I'écran dépend de la configuration.
Mode Modification : navigation via le menu ou les parametres de modification

6 Siune T s'affiche, vous pouvez ufiliser la touche » ou < pour y accéder. Si vous cliquez sur

[ENTER], vous reculerez dans le menu (vous reviendrez a I'écran précédent).

Vlous pouvez configurer les informations affichées sur chaque ligne de I'écran. En mode

Mesure, aucune valeur n‘est affichée par défaut sur les lignes 3 et 4 de I'écran.

Pour en savoir plus sur la configuration du transmetteur, reportez-vous au Mode d’emploi.
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Touches de navigation Désignation

o Accéder au mode Menu.
* Revenir au champ modifiable précédent.

o Accéder au mode Ftalonnage.
* Passer au champ modifiable suivant.

m
3
8

Revenir au mode Mesure. Appuyer simultanément sur les fouches

< et > (Escape).

REMARQUE : pour refourner a la page de menu précédente, placez

le curseur sous la fleche HAUT (1) en bas a droite de I'écran puis

appuyez sur [ENTER].

 Choisir un chiffre supérieur.

* Naviguer parmi une sélection de valeurs ou d’options d’un
champ de saisie.

o Accéder au mode Info.

 Choisir un chiffre inférieur.

o Naviguer parmi une sélection de valeurs ou d’options d’un
champ de saisie.

Confirmer I'action ou la sélection.

=3
g

(\/_:F Remarque : cerfains écrans exigent la configuration de plusieurs valeurs via le méme champ
de données (ex : configuration de seuils multiples). Utilisez bien la fouche » ou <€ pour revenir
au champ principal et la touche A ou ¥ pour passer d’une option de configuration a une autre
avant d‘accéder a I'écran suivant.

Boite de dialogue Désignation
« Save changes »
(enregistrer les modifications)

Yes & Exit (Oui & Exif) Enregistrer les modifications et quitter pour revenir au mode Mesure
Yes & T (Oui & 1) Enregistrer les modifications et revenir & I'écran précédent
No & Exit (Non & Exit) Ne pas enregistrer les modifications et quitter pour revenir au

mode Mesure
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7 Paramétrage général via HART
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Outre I'utilisation sur site, vous pouvez configurer le transmetteur M400 via un outil de
configuration, un outil de gestion des ressources ou un bornier portable HART.

Condition préalable : le fransmetteur M400 et la sonde doivent éfre montés et reliés
élecfriquement.

Outil de configuration ou outil de gestion des ressources
(? Remarque : 'outil de configuration PACTware™ se trouve sur le CD-ROM fourni. Le DTM peut
éfre téléchargé sur Infernet a I'adresse www.mt.com/m400-downloads.

Pour les étapes 1 a b et I'étape 13, consultez la documentation de I'outil.

o~ wN -~

N o

Installez I'outil de configuration, p. ex. PACTware, ou I'outil de gestion des ressources.

Installez le DTM pour I'interface HART et le DTM pour le fransmetteur M400.

Mettez & jour le catalogue du dispositif.

Etablissez la connexion. Vérifiez les paramétres du port COM si nécessaire.

Sélectionnez Sensor Type (Type de sonde).

Chemin d’acces : Defailed Setup > Measurements > Channel Setup > Sensor Setup.

Importez la configuration depuis le dispositif.

Définissez Tag (nom) ef/ou Long tag (long nom).

Chemin d‘acces : Device Sefup > Detailed Sefup > HART Info

Définissez Date (date) et Time (heure). Définissez I'heure au format 24 heures. Le

format de I'heure ne peut pas étre modifié. Chemin d’acceés : Device Setup > Set Date/

Time

Définissez la plage du signal de sortie analogique.

Chemin d‘accés : Defailed setup > Output Condition > Analog output > Range

* URV (Upper Range ValueNaleur maximale) et LRV (Lower Range Value/Naleur
minimale) : les valeurs peuvent étre modifiées selon la plage de mesure en cours. Elles
doivent se frouver dans les limites de mesure de la sonde.

e USL (Upper Sensor Limit/Limite supérieure de la sonde) et LSL (Lower Sensor Limit/
Limite inférieure de la sonde) : les limites sont définies par la sonde et ne peuvent pas
&fre modifiées.
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10. Définissez les variables de procédé PV, SV, TV et QV

Chemin d’acces : Device Sefup > Detailed Setup > Measurements > Channel Sefup

11. Etalonnez la sonde. Chemin d’accés : Device Setup > Sensor Calibration
12. Réalisez des réglages supplémentaires. Reportez-vous au Mode d’emploi du

fransmetteur M400.

13. Sauvegardez la configuration sur le dispositif.

Bornier portable HART

C? Remarque : la DD « O08E8E7C0201.hhd » se trouve sur le CD-ROM fourni. Vous pouvez
également la télécharger sur Internet a I'adresse www.mt.com/m400-downloads.

Pour I'étape 1, consultez la documentation du bornier portable HART.

1.

Vérifiez que la DD du fransmetteur M400 a déja été insfallée sur le bornier portable HART.

Installez la DD si nécessaire.

La communication est automatiquement établie.

Sélectionnez Sensor Type (Type de sonde).

Chemin d’acces : Defailed Setup > Measurements > Channel Setup > Sensor Setup.

Importez la configuration depuis le dispositif. Chemin d‘acces : Device Sefup > Detailed

Sefup

Définissez Tag (nom) ef/ou Long tag (long nom).

Chemin d’acces : Device Setup > Detailed Setup > HART Info

Définissez Date (date) et Time (heure). Définissez I'heure au format 24 heures.

Le format de I'neure ne peut pas étre modifié. Chemin d’acces : Device Setup >

Set Date/Time

Définissez la plage du signal de sortie analogique.

Chemin d’acces : Detailed setup > Output Condition > Analog output > Range

e URV (Upper Range Value/NValeur maximale) et LRV (Lower Range Value/Valeur
minimale) : les valeurs peuvent étre modifiées selon la plage de mesure en cours. Elles
doivent se frouver dans les limites de mesure de la sonde.

o USL (Upper Sensor Limit/Limite supérieure de la sonde) ef LSL (Lower Sensor Limit/
Limite inférieure de la sonde) : les limites sont définies par la sonde et ne peuvent pas
étre modifiées.
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8.

9.

Définissez les variables de procédé PV, SV, TV et QV
Chemin d‘acces : Device Sefup > Detailed Setup > Measurements > Channel Sefup

Etalonnez la sonde. Chemin d‘acces : Device Setup > Sensor Calibration

10. Réalisez des réglages supplémentaires. Reportez-vous au Mode d’emploi du

fransmetteur M400.

Modification du type de sonde
Condition préalable : le fransmetteur M400 et un autre type de sonde doivent étre montés et
reliés électriquement.

Si vous modifiez le type de sonde, p. ex. en remplagant une sonde de conductivité par une
électrode de pH, suivez les étapes suivantes :

1.
2.

oo~ w

Etablissez la connexion.

Sélectionnez Sensor Setup (Configuration de la sonde).

Chemin d‘acces : Detailed Setup > Measurements > Channel Setup > Sensor Setup.
Lancez Sensor Setup (Configuration de la sonde).

Sélectionnez le nouveau type de sonde pour le paramétre Sensor Type (Type de sonde).
Importez la configuration depuis le dispositif.

La configuration dans Ioutil de configuration ou le bornier portable HART est mise @ jour.
Si vous avez sélectionné le bon type de sonde, le menu « Verify » (Vérifier) s‘affiche.



8 Etalonnage de la sonde

@ Remarque : pour de meilleurs résultats d’étalonnage procédé, respectez les points suivants.
Rapprochez Iéchantillonnage le plus possible du point de mesure de la sonde. Mesurez
I'échantillon & la température de procédé.

La sonde peut étre éfalonnée avec la méthode d’étalonnage « Procédé », « en un poinf » ou
« en deux points » via I"écran du fransmeteur, I'outil de configuration, 'oufil de gestion des
ressources ou le bornier portable HART. Pour en savoir plus sur les méthodes d‘étalonnage,
reportez-vous au Mode d‘emploi du fransmetteur M400. Vious pouvez éfalonner la sonde avec
la méthode d’éfalonnage « en un point » ou « en deux points » avec le logiciel iSense. Voir le
Mode d’emploi du logiciel iSense.

Une fois I'étalonnage en cours, il n‘est pas possible de lancer un autre étalonnage.

Menu d‘étalonnage de la sonde

Aprés chaque étalonnage réussi, les options « Adjust » (ajuster), « Calibrate » (éfalonner) et
« Abort » (annuler) sont disponibles. Une fois I'une de ces opfions sélectionnée, le message
« Re-insfall sensor and Press [ENTER] » (Réinstallez la sonde et Appuyez sur [ENTER])

s’affiche.
Lorsque vous appuyez sur [ENTER], le M400 revient au mode Mesure.

Option Sondes analogiques Sondes ISM (numériques)

Adjust (ajuster) | Les valeurs d'étalonnage sont Les valeurs d’étalonnage sont
enregistrées dans le fransmetteur et sont | enregistrées dans la sonde et sont
ufilisées pour la mesure. Elles sont utilisées pour la mesure. Elles sont
également enregistrées dans les également enregistrées dans I'hisforique
données d‘éfalonnage. d'étalonnage.

Calibrate La fonction « Calibrate » (étalonner) Les valeurs détalonnage sont

(étalonner) n‘est pas applicable aux sondes enregisirées dans I'hisforique
analogiques. d’étalonnage a titre de référence, mais

elles ne sont pas utilisées pour la
mesure. Les valeurs d‘étalonnage du
dernier ajustement valable seront
utilisées par la suite pour la mesure.
Abort (annuler) | Les valeurs d’éfalonnage sont effacées. | Les valeurs d’étalonnage sont effacées.
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9 Maintenance

Le fransmetteur ne requiert aucune maintenance.
Nettoyez les surfaces avec un chiffon doux humide et séchez-les soigneusement.

10 Protection de I‘environnement

Les produits électriques usagés ne devraient pas éire jetés avec les déchefs ména-
gers. Merci de les déposer dans les points de collecte afin qu'ils soient recyclés.
Contactez vos autorités locales ou votre vendeur pour obtenir des conseils en
matiere de recyclage.

11 Déclaration de conformité CE

La déclaration de conformité CE est fournie avec I'instrument.

InPro ef ISM sont des marques du groupe METTLER TOLEDO.
Les autres marques sont la propriété de leurs détenteurs respectifs.
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1 Biztonsdg és rendeltetésszerii haszndlat

(? Megjegyzés: A Gyorsbedllitdsi Utmutaté egy révid haszndlati utasitds.

hu 88

Az M400 tavadét csak szakképzett specialistdk, pl. elekironikai szakemberek szerelhefik be,
csatlakoztathatjdk, helyezhetik Gzembe és tarthatjdk karban, befartva a jelen Gyorsbedllitési
Utmutaté utasitdsaif, a vonatkozé normdkat és jogszabdlyokat.

A specialistanak el kell olvasnia a jelen Gyorsbedllitdsi Gfmutatét, meg kell értenie azt, és
kovemie kell a benne foglalt ufasftdsokat. Ha valami nem vilagos a Gyorsbedllitdsi
Utmutatéban, olvassa el a Felhaszndldi kézikényvet (megtaldlhaté a mellékelt CD-ROM-on,
valamint let6ltheté a ,www.mt.com/m400-downloads” cimrél). A Felnaszndldi kézikényvben
részletes informdciokat olvashat az eszkdzzel kapcsolatban.

Az M400-as tdvadét csak a tavadot jol ismerd és a megfelelé képesitéssel rendelkezd
személyek kezelhetik.

A miiszer rendeltetése

Az M400 egy 2 vezetékes, HART™ kommunikdciés tulajdonsdgokkal ellgtott tdvadd analitikai
mérésekhez. Az M400 egy tdbbparaméteres tdvadd, mely a lentebb Idthatdé paraméter-
Utmutatéban felsorolt mérésekhez haszndlhatd. Elérheté egycsatornds vdltozatban, valamint
kompatibilis az analdg és ISM™ -érzékelbkkel.

Az M400 tdvadé feldolgozéipari haszndlatra szolgdl. Ezenfeliil az M400/2XH, M400G/2XH és
M400/2XH Type 1 tavadok tanusitottan gyujtészikramentesek, ezért robbandsveszélyes fer-
leten is telepithet6k. A robbandsveszélyes tertileteken torténd alkalmazdssal kapesolatban te-
kintse meg a Felhaszndldi kézikdnyvet.

M400 paraméter-atmutato
M400/2H, M400/2XH  M400G/2XH M400/2XH Type 1

Paraméter Analég ISMm Analég ISM  Analég ISM
pH/ORP . . . ) ok o*
pH/pNa - . - . - .
Vezetbképesség 2-e / VezetOképesség 4-e o/ e —/e o/e —/e o [e [
Amp. oldott oxigén ppm/ppb/nyomokban e /e /e e/e/e e/e/e e/e/e —/_ [ — [/
Amp. oxigéngdz - - . . _ _
Optikai oldott oxigén ppm/ppb/nyomokban ~ — o/e - o/o /|- —/-




M400/2H, M400/2XH M400G/2XH M400/2XH Type 1
Paraméter Analég ISM Analég ISM  Analég  ISM
Oldott szén-dioxid (CO, alacsony) - - 4 4 - -

* Kivéve: InPro™ 3100(i), InPro 3300 és InPro 3253(i); ** A V_1.0.02 szoftververziétdl érhet6 el

2 Miiszaki adatok és tovdbbi informdciok

A legfontosabb miszaki adatok, mint példaul a tapfeszuliség, a néviablan olvashatok a
favado boritdsan kival vagy belil. A tovabbi maszaki adatokat, példaul a pontossdagot Idsd
a Felhaszndloi kézikonyvben. A jelen dokumentum, a Felhaszndléi kézikdnyv és a szoftver
megfaldlhaté a mellékelt CD-ROM-on. A dokumentumokat az internefrdl is letoltheti:
www.mt.com/m400-downloads”.

3 Rogzités

Az M400 tavadé Y2 DIN vdaltozatban is elérhetd.
A beszerelési rajzok a Felnaszndloi kézikényvben taldlhatok.

1. Szerelje a mellékelt kdbeltdmszelencét a boritdsra.

2. Rogzitse a tavadot. Az aldbbi lehetéségek kdzil valaszthat:
* panelre szerelés
e falra szerelés
e csre szerelés

4 Elektromos csatlakozds

(? Megjegyzés: Telepités kozben kikapcsolja a készUléket.

1. Kapcsolja ki a tapfesziltséget.

2. Csatlakoztassa a hdlézati aramforrést (14-30 V DC) az AOT+ / HART és AO1-/ HART
kapcsokra vagy az AO2+ és AO- kapcsokra. Ugyeljen a polaritdsra.

3. Afelhaszndloi kézikényv alapjdn csatlakoztassa a digitalis bemeneti jeleket, a digitdlis
kimeneti jeleket (OC) és az analdg kimeneti jelet a TB1 sorkapocshoz.
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4. Afelhaszndloi kézikonyv alapjan csatlakoziassa az érzékel6t a TB2 sorkapocshoz.

A 0) Q
=

] 9 10— 156 1 TBI: 1.sorkapocs — Bemeneti
és kimeneti analég jel
2 Csatlakozas a HART
modemhez
3 TB2: 2. sorkapocs —
Erzékeld jel
Kijelzé Definicio
TB1 1 DI+ 1. digitalis bemenet
2 DI1-
3 DI2+ 2. digitalis bemenet
4 DI2—
5 Nem haszndlt |-
6 OC1+ 1. digitdlis kimenet (nyitott kollektoros)
7 0C1-
8 0C2+ 2. digitdlis kimenet (nyitott kollektoros)
9 0C2-
10 AOT1+ / HART+ | e Tapcsatlakozas 14-30 V DC. Ugyeljen a polaritdsra.
1M AOT—/HART— |*® 1.analég kimeneti jel
o HART jel
12 AO2+ o Tapcsatiakozas 14-30 V DC. Ugyeljen a polaritasra.
13 AO2— * 2.analdg kimeneti jel
14 Nem haszndlt |-
156 1 Foldelés
TB2 A-Q (- Erzékel6 bemenet, Idsd: ,Bizfonsag és rendelfetésszerG haszndlat’
fejezet a(z) 88. oldalon és a felhasznaldi kézikonyv
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5 Meniistruktira

Measurement
Mode M400
T
[ 1 1
Menu Cal Info
I
[ I 1 I 1
Messages Calibration Data | | Model/Software | | gy sensor info* | | 1SM Diagnostics*
Revision
[ I I I 1
Quick Setup Configure System PID Setup** Service
Channel Select Measurement Set Language PID/AM Diagnostics
Output Analog Outputs Passwords PID Display Calibrate
Set Points Set Points Sef/Clear Lockout Tune Parameters Tech Service
Alarm/Clean Reset Mode
Display Set Date & Time
Hold outpufs
ISM Setup*

* Csak ISM-szenzorokkal egyitt all rendelkezésre.

** Tipustol fugg
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6 Helyi miikodtetés

@ @

® 6.49 H———@ @—+° 6.49 pH
* 290 «—50 " 25.0 -

B 461.5 d DLI ——@ @——Chcnnel Select = ISM

B 0.0 d TT™M 77@) @—7 Parameter = Auto Tff@

Balra: Mérési izemmaéd (példa), Jobbra: Szerkesztési izemmad (példa)

1 Csatornainformacio
A: Analég érzékeld csatlakoztatva.
B: ISM-érzékel6 csatlakoztatva.
H: A tdvado tartds Gzemmadban van. Tekintse meg a tavadé felhaszndléi dtmutatojat.
2 1.vonal (a), sfandard konfigurdacié
3 2.vonal (b), sfandard konfiguracié
4 3.vonal (c), mérési lzemmad: A képernyd a konfigurdciotol figg.
Szerkesztés Uzemmad: Navigacié a mentben vagy paraméterek szerkesztése
5 4. sor (d): Mérési izemmad: A képernyd a konfiguraciotol fiigg.
Szerkesztés izemmad: Navigacié a mentben vagy paraméterek szerkesztése

6 Ha megjelenik az T jel, a » vagy a <« gombokkal érheti el. A [Enter] gomb megnyomdsaval
visszafele lépkedhet a menuiben (egy képerny6t visszalép).

Minden sorra konfigurdlhatja a kijelz6n megjelend informdciét. Alapértelmezésben a mérési

lzemmadban a kijelzé harmadik és negyedik sordban nem jelennek meg értékek.
A konfigurdciot 1dsd a tavadé Felhaszndloi kéziknyvében.
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Navigdciés billentyiik

Leirds

Menu

® Lépjen be a menl tizemmadba.
o Navigdljon visszafelé egy modosithatd adatbeviteli mezén beldl.

 Lépjen be a kalibralds tzemmaodba.
o Navigdljon el6re egy médosithaté adatbeviteli mez6n beldl.

m

SC

Menu Cal

Lépjen vissza a mérési izemmaodba. Nyomja meg a « és »
billentydket egyszerre (kilépés).

MEGJEGYZES: Egyetlen menii oldal biztonsagi mentéséhez
mozgassa a kurzort a FELFELE nyil (1) karaktere alatt a kijelzé
jobb als6 sarkaban és nyomja meg az [ENTER] gombot.

* Noveljen egy szamjegynyit.
* Navigdljon egy adatbeviteli mez6 érték-
vagy opciovalasztékan beldl.

] e

e Lépjen be az Info lzemmaédba.

o Csokkentsen egy szamjegynyit.

¢ Navigdljon egy adatbeviteli mezd érték-
vagy opciovalasztékan belil.

2
g

Erésitse meg a mavelefet vagy a valaszidst.

(\/_:F Megjegyzés: Néhdny képernyd esetében tobb értéket is ugyanazon az adatmezén keresztil
kell bedllitania (pl.: tébb hatdrérték bedllitdsa). A » vagy <« gombokkal térhet vissza az
els6dleges mez6kre, a A vagy ¥ gombokkal pedig a konfigurdciés lehet6ségek kozott valthat,
miel6tt tovabb 1épne a kdvetkezd képernydre.

~Save changes”
(Médositdsok mentése)
pdrbeszédpanel

Leirds

Yes & Exit (Igen és kilépés)

Maédositdsok mentése és kilépés mérési izemmadba

Yes & T (Igen és 1)

Médositdsok mentése és visszalépés egy képernydt

No & Exit (Nem és kilépés)

Médositdsok elvetése és kilépés mérési izemmodba
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7 Altaldnos bedllitds a HART-on keresztiil

hu 94

A helyi mikddés melleft az M40O0 tavadd konfigurdcids eszkézon, eszkdzkezeldn vagy HART
kézi termindlon @t konfigurdlhato.

El6feltétel: Az M40O tavadd és az érzékeld fel vannak szerelve és elekiromos bekotésik
megtortént.

Konfigurdcios eszkdz vagy eszkozkezeld

(?’ Megjegyzés: A PACTware™ konfigurdcids eszkdz a mellékelt CD-ROM lemezen taldlhato.
A DTM szoftvert leféltheti a ,www.mt.com/m400-downloads” honlaprol.

o~ wN =

2

Telepitsen egy konfigurdciés eszkdzt, példéul PACTware-et vagy egy eszkdzkezeldt.
Telepitse a DTM szoftvert a HART interfészhez és az M400 tavadohoz.

Frissitse az eszkdzkatalogust.

Hozzon Iétre egy kapcsolatot. Szikség esetén ellendrizze a COM-port bedllitasat.
Valassza ki az Sensor Type (Erzékeld tipusdt).

Menudtvonal: Detfailed Setup > Measurements > Channel Setup > Sensor Setup
Az eszkézr6l toltse be a konfigurdciot.

Allitsa be a Tag (Cimke) és/vagy a Long Tag (Hosszii cimke) opciot.
MenUUtvonal: Device Setup > Detailed Setup > HART Info

Allitsa be a Date (Ddtum) és Time (1d8). Az idét dllitsa 24 6ras formdtumra. Az
id6formdatum nem modosithaté. Mentdtvonal: Device Setup > Set Date/Time

. Allitsa be az analég kimeneti jel tartomanyat.

MentiGtvonal: Detfailed setup > Output Condition > Analog output > Range

* URV (Upper Range Value/Tartomany felsé értéke) és LRV (Lower Range Value/Tartomdny
also értéke): Az értékek az aktudlis mérési tarfomanyokhoz dllithatéak. Az értékeknek az
érzékel6 mérési tartomany belll kell lennitk.

o USL (Upper Sensor Limit — Erzékel6 fels6 hatdra) és LSL (Lower Sensor Limit — Erzékelé
als6 hatdra): A hatarértékeket az érzékeld hatérozza meg, nem maédosithatoak.

. Hatérozza meg a PV, SV, TV és @V folyamatvaltozékat

Men(iUtvonal: Device Sefup > Detailed Sefup > Measurements > Channel Setup


www.mt.com/m400-downloads

11. Kalibrdlja az érzékeldt. Menidtvonal: Device Setup > Sensor Calibration
12. Végezze el a tovabbi bedllitdsokat. Tekintse meg az M400 tavadé felhasznaloi

Utmutatéjat.

13. Mentse a konfigurdciot az eszkdzre.

HART kézi termindl

CF Megjegyzés: A DD ,008E8E7C0201.hhd” a mellékelt CD-ROM lemezen faldlhaté. A DD-t a
ww.mt.com/m400-downloads” honlaprél is letdltheti.

1.

8.

9.

Ellenérizze, hogy az M400 fdvadé DD-je nincs-e mdr felepitve a HART kézi termindira.
Szilkség esetén telepitse a DD-t.

A kapcsolat automatikusan feldll.

Vdlassza ki az Sensor Type (Erzékeld tipusdt).
Menudtvonal: Defailed Setup > Measurements > Channel Setup > Sensor Setup

Az eszkdzr6l toltse be a konfiguraciét. Mentdtvonal: Device Setup > Detailed Sefup

Allitsa be a Tag (Cimke) és/vagy a Long Tag (Hosszl cimke) opciot.

Menuudtvonal: Device Setup > Detailed Setup > HART Info

Allitsa be a Date (Ddtum) és Time (1d&). Az id6t dllitsa 24 6rds formatumra.

Az id6formdtum nem modosithat6. Menidtvonal: Device Setup > Set Date/Time

Allitsa be az analég kimeneti jel tartomanydt.

Menuutvonal: Detailed setup > Output Condition > Analog output > Range

* URV (Upper Range Value — Felsé tartomdnyérték) és LRV (Lower Range Value — Alsd
fartomanyérték): Az értékek az aktudlis mérési tartomanyokhoz dllithatdak. Az értékeknek
az érzékel6 mérési tartomany belul kell lenniik.

e USL (Upper Sensor Limit — Erzékel6 felsé hatdra) és LSL (Lower Sensor Limit — Erzékelé
alsé hatdra): A hatarértékeket az érzékelé hatarozza meg, nem maédosithatéak.

Hatdrozza meg a PV, SV, TV és @V folyamatvdliozokat

Menudtvonal: Device Setup > Detailed Setup > Measurements > Channel Sefup

Kalibrdlja az érzékeldt. Menudtvonal: Device Setup > Sensor Calibration

10. Végezze el a tovabbi bedllitdsokat. Tekintse meg az M400 tavadé felhasznaloi

Utmutatéjat.
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Az érzékeld tipusdnak modositdsa
El&feltétel: Az M40O tavado és a masik érzékeld fel vannak szerelve és elekiromos bekotésik
megtortént.

Ha mddositja az érzékeld tipusat, példdul egy vezetbképesség-szenzort egy pH-szenzorra
cserél, végezze el a kovetkez6 eljardst.

1. Hozzon léfre egy csatlakozast.

2. \Vdlassza az Sensor Setup (Erzékeld bedllitdsa) mentipontot.

Menudtvonal: Detfailed Setup > Measurements > Channel Setup > Sensor Sefup.

Inditsa el a Sensor Setup (Erzékeld bedllitdsa) folyamatot.

A Sensor Type (Erzékeld tipusa) paraméternél valassza ki az Gj érzékeld tipusat.

Az eszkozr6l toltse be a konfigurdciot.

Frissul a konfigurdcios eszkdz vagy a HART kézi fermindl konfiguracidja. Ha a megfelelé
érzékelbtipust valasztotta ki, megjelenik a “Verify” (Ellenérzés) mend.

[
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8 Erzékeldkalibrdlds

@ Megjegyzés: A legjobb folyamatkalibrdlasi eredményekért tartsa be az aldbbi pontokat. A vett
mintdt a lehetd legkdzelebb fartsa az érzékel6 mérési ponfjdhoz. A mintat a folyamat
hémérsékletén mérje meg.

A tavado kijelzéjén, a konfigurdcios eszkdzon, eszkdzkezel6n vagy a HART kézi termindlon
keresztil kalibrdlhatja az érzékel6t a ,Process” (Folyamat), ,1-Point” (1 ponfos) vagy ,2-Point”
(2 pontos) kalibrdciés mddszerrel. A kalibrdciés mddszerekkel kapcsolatban fekintse az
M400 tavadé felnaszndléi ttmutatdjat. Az iSense szoftver segitségével az ,1-Point” (1 pontos)
vagy ,2-Point” (2 pontos) kalibrdcios médszerrel kalibrdlhatja az érzékel6t. Tekintse meg az
iSense szoftver felnaszndl6i Utmutafojdt.

Amint a kalibrdlds folyamatban van, mds kalibrdlds nem indithato el.

Erzékel6kalibraldsi menii

Minden sikeres kalibrdlds utan elérheték az ,Adjust” (Bedllitds), ,Calibrate” (Kalibrdlds) és
,Abort” (Megszakitas) opciok. Az egyik opcio kivdlasztasat kdvetéen a ,Re-install sensor and
Press [ENTER]" (Telepitse Ujra az érzékel6t és nyomja meg az [ENTER] gombof) Gzenet jelenik

meg.
Az [ENTER] gomb megnyomdsat kdvetéen az M40O visszatér mérési izemmaodba.
0pcio Analég érzékelok ISM (digitdlis) érzékeldok
Adjust A tavadoban farolt kalibraldsi Az érzékelGben tarolt kalibralasi értékeket
(bedllitds) | értékeket a rendszer a mérésnél a rendszer a mérésnél haszndlja.
haszndlja. Ezenkivil a kalibralasi értékek | Ezenkivil a kalibralasi értékek a kalibrdldsi
a kalibralasi adatokndl elézményeknél is el vannak tarolva.

is el vannak fdrolva.
Calibrate A ,Calibrate” (Kalibrdlés) funkcié nem Dokumentalds céljabél a kalibrdldsi
(Kalibrdlds) | elérhetd analdg érzékeldk esetében. értékeket a kalibrdldsi elézményeknél
tdroljak, de ezeket nem hasznaljak

a mérésnél. Az utolsé érvényes bedllités
kalibrdldsi értékeit tovabb haszndljak

a mérésnél.

Abort (Meg- | Kalibrdldsi értékek elvetve. Kalibraldsi értékek elvetve.

szakits)
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9 Karbantartds

A tavadé nem igényel karbantartast.

A feluleteket puha, nedves ruhdval t6rélje le, majd a fellilefeket alaposan t6rolje szdrazra.

10 Kornyezetvédelem

Az elekfronikai hulladékot ne a haztartasi hulladékkal egyutt semmisitse meg. Kér-
juk, hasznositson Gjra, amennyiben lehet6sége van rd. Ujrahasznositési tanacso-
kért forduljon a helyi hatésaghoz vagy a viszonteladdkhoz.

11 EK-megfeleldségi nyilatkozat

Az EK-megfeleléségi nyilatkozatot a berendezéssel egyutt szallitjuk ki.

Az InPro és az ISM a METTLER TOLEDO csoport védjegye.
Minden egyéb védjegy a megfelel6 védjegyjogosultak tulajdondt képezi.
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Guida alla configurazione
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M400/2(X)H;
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Contenuto

% 1 Sicurezza e uso previsto 100

= 2 Dati tecnici e maggiori informazioni 101

E_ 3 Montaggio 101
4 Collegamento eleffrico 101
5 Struttura del menu 103
6 Operazioni da eseguire in loco 104
7 Configurazione generale framite HART 106
8 Taratura del sensore 109
9 Manutenzione 110
10 Protfezione ambientale 110
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1

Sicurezza e uso previsto

(? Nota: la Guida alla configurazione rapida consiste in alcune brevi istruzioni d'uso.

100

Il trasmettitore M400 deve essere installato, collegato, messo in servizio e sottoposto a
manutenzione solo da personale specializzato e qualificato (es. elefiricisti) in fotale conformita
alle istruzioni riportate in questa Guida alla configurazione rapida, alle normative e ai
regolamenti applicabili.

Il personale specializzafo deve aver leffo e compreso questa Guida alla configurazione rapida
e seguire le isfruzioni in essa contenute. Per ulteriori chiarimenti su qualsiasi contenuto di
questa Guida alla configurazione rapida, leggere il Manuale d'uso (fornito su CD-ROM e
scaricabile da “www.mt.com/m400-downloads”). Il Manuale d’uso fornisce informazioni
deftagliafe sullo strumento.

Il rasmeftitore M400 deve essere utilizzato solo da personale che dispone di una cerfa
dimestichezza con il frasmettifore ed & qualificato per aftivita di questo tipo.

Uso previsto

'M400 ¢ un trasmeftitore a due fili per misure analitiche con capacita di comunicazione
HART™. 'M400 & un trasmettitore multiparamefrico e supporta le misurazioni elencate nella
guida ai parametri sotto riportata. E disponibile nella versione a canale singolo ed & compatibile
con sensori analogici e ISM™.,

Il frasmeftitore M40O0 & progeftafo per I'ufilizzo nelle industrie di processo. Inolre, i frasmeftitori
M400/2XH, M400G/2XH e M400/2XH Tipo 1 sono cerfificati a sicurezza infrinseca e adatti per
installazioni in aree a rischio di esplosione. Per le applicazioni in aree a rischio di esplosione,
consultare il Manuale d'uso.

Guida alla configurazione dei parametri del’'M400
M400/2H, M400/2XH  M400G/2XH  M400/2XH Tipo 1

Parametro Analogico  ISM  Analogico ISM Analogico ISM
pH/ORP . . . . ok ok
pH/pNa - . - . - .
Conducibilita 2-e/Conducibilita 4-e o/e —/e /e —Je et [e _[_
Amp. ossigeno disciolto ppm/ppb/iracce e /e /e e /e/e e/e /e e/e/e /[ — /-]
Amp. ossigeno (gas) - - . . _ _




M400/2H, M400/2XH  M400G/2XH  M400/2XH Tipo 1

Parametro Analogico ISM  Analogico ISM Analogico ISM
Ossigeno disciolto oftico ppm/ppb - o/ - o/ _/_/— /-
Anidride carbonica disciolta (CO, bassa) - - . 3 - -

* Esclusi InPro™ 3100(i), InPro 3300 e InPro 3253(i); ** E disponibile dalla versione software V_1.0.02

2 Dati tecnici e maggiori informazioni

| dati tecnici piu importanti, quali ad esempio la tensione di alimentazione, sono indicati sulla
farghetta che si trova all'interno o all’esterno dell’alloggiamento del trasmettitore. Per aliri dati
fecnici, quali I'accuratezza, consultare il Manuale d'uso. Questo documento, il Manuale d’uso
e il software sono disponibili nel CD-ROM fornito in dotazione. E inolire possibile scaricare la
documentazione dal seguente sifo Internet “www.mt.com/m400-downloads”.

3 Montaggio

Il trasmettitore M40O0 & disponibile in versione 2 DIN.

Per gli schemi di installazione, consultare il Manuale d’uso.

1. montare i pressacavi in dotazione nell‘alloggiamento.

2. Installare il frasmettitore. E possibile effettuare i seguenti tipi di montaggio:
e installazione a pannello
e montaggio a parefe
e installazione su tubazione

4 COIIegumento elettrico
(\/_:F Nota: spegnere il dispositivo durante I'insfallazione.

1. Staccare la tensione di alimentazione.

2. Collegare I'alimentazione di rete (da 14 a 30 V CC) ai ferminali AO1+ / HART e
AOT1-/ HART o ai terminali AO2+ e AO-. Fare affenzione alla polarita.

3. Collegare i segnali di ingresso digitale, i segnali di uscita digitale (OC) e i segnali di
uscita analogica alla morseftiera TB1 secondo quanto indicato nel Manuale d’uso.
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4. Collegare il sensore alla morseftiera TB2 secondo quanto indicato nel Manuale d’uso.

Morseftiere all‘interno

A @ Q
dell‘alloggiamento
o2 [ Lo o b
—r !lg, OOOOOOOOOOOOOOOOl

1

9

10—15 1 TB1: morseftiera 1 —
segnale analogico in
@ @ Eeelislele)fe) ingresso e in uscita
@ === 2 Collegamento per
1 [ ] [ O ] modem HART
3 TB2: morseftiera 2 —

segnale del sensore

Terminale Definizione
TB1 1 DIT+ Ingresso digitale 1
2 DIT-
3 DI2+ Ingresso digitale 2
4 DI2—-
5 Inutilizzato -
6 OC1+ Uscita digitale 1 (collettore aperto)
7 0C1-
8 0C2+ Uscita digitale 2 (collettore aperto)
9 0C2-
10 AO1+ /HART+ | e Collegamento all‘alimentazione da 14 a 30 V CC.
1 AO1—/ HART— Fare aftenzione alla polarita.
® Segnale di uscita analogica 1
o Segnale HART
12 AO2+  Collegamento all‘alimentazione da 14 a 30 V CC.
13 AO2— Fare aftenzione alla polarita.
* Segnale di uscita analogica 2
14 Inutilizzato -
15 L Terra
TB2 A-Q (- Ingresso sensore, consultare “Sicurezza e uso previsto” capitolo a
pagina 100 e consultare il Manuale d’uso.




Struttura del menu

Misura
Modalita M400

MENU Cal Info
I
[ I 1 I 1
Modello/ * i i *
Messaggi Dati calibrazione SW Revisione Info Sensore ISM Diagnostica ISM
[ I I I 1
Quick Setup Configurare Sistema Impgflt;:*zjone Servicio
Selez. Canale Misura Lingua PID Manuale Diagnostica
Uscife Uscife analogiche Passwords Visualizza PID Calibrare

Impostazione Impostazione Imposta/ Correggi parametri Servizio fecnico

Allarme/Pulizia Canc. Blocco Modalita

Visore Reimposta
Conserva Misure Imposta Data & Ora
(Configurazione ISM*

* Solo in combinazione con il sensore ISM.
** A seconda del modello
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6 Operazioni da eseguire in loco

@

649 .— o o° 6.49 .

—@ o—+° 25.0 -

461.5 d DLI ——@ @——Chcnnel Select = ISM

0.0 d TIM—f—@) (B Porometer = Auto —®

Sinistra: modalita Measurement (Misurazione) (esempio), Destra: modalitd Edit (Modifica) (esempio)

A: il frasmeftifore & in modalitd Hold (Attesa). Consultare il Manuale d’uso del frasmeftitore.

Il riga (¢), modalitd Measurement (Misurazione): la schermata dipende dalla configurazione.
Modalita Edit (Modifica): per navigare nel menu o modificare i parametri

IV riga (d): modalitd Measurement (Misurazione): la schermata dipende dalla configurazione.
Modalita Edit (Modifica): per navigare nel menu o modificare i parametri

Se viene visualizzato il simbolo T, & possibile utilizzare il tasto » o <€ per navigare fino a esso.
Facendo clic su [ENTER] si tornera indietro nel menu (alla schermata precedente).

E possibile configurare le informazioni visualizzate sul display per ogni riga. Come
impostazione predefinita, nella modalita di misurazione nella ferza e nella quarta riga del

Per la configurazione, consultare il Manuale d’uso del frasmettitore.

B
* 25.0 -
- C
B
B
1 Informazioni canale
A: il sensore analogico & collegato.
B: il sensore ISM & collegato.
2 |riga (a), configurazione standard
3 llriga (b), configurazione standard
4
5
6
display non ¢ visualizzato nessun valore.
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Tasti di navigazione

Descrizione

Menu

 Accedere alla modalita Menu.
 Tornare indiefro in un campo di inserimento datfi modificabile.

o Accedere alla modalita Calibrate (Taratura).
* Avanzare in un campo di inserimento dati modificabile.

m

SC

Menu Cal

Ritornare alla modalitd Measurement (Misurazione).

Premere i tasti <€ e » simultaneamente Escape (Esci).

NOTA: per tornare indietro di una sola pagina nel menu, muovere
il cursore sotto la freccia SU (1) in basso a destra sullo schermo
e premere [ENTER].

e Aumentare di una cifra.
e Spostarsi in una selezione di valori od opzioni di un campo
di inserimento dati.

o Accesso alla modalita Info (Informazioni).

® Diminuire di una cifra.

e Spostarsi in una selezione di valori od opzioni di un campo
di inserimento dati.

TS I T

Enter

Confermare I'azione o la selezione.

Nota: in alcune schermate & necessario configurare molteplici valori affraverso lo stesso
campo di dati (es. configurazione di setpoint multipli). Assicurarsi di ufilizzare il fasto » 0 <«
per fornare al campo principale e il fasto A o ¥ per navigare fra tutte le opzioni di configurazione
prima di passare alla schermata successiva.

Finestra di dialogo “Save
changes” (Salva modifiche)

Descrizione

Yes & Exit (Si ed esci)

Salva le modifiche e passa alla modalita
Measurement (Misurazione)

Yes& T (Sie )

Salva le modifiche e forna indiefro di una schermata.

No & Exit (No ed esci)

Non salva le modifiche e passa alla modalita
Measurement (Misurazione).
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7 Configurazione generale tramite HART

106

Oltre che in loco, & anche possibile configurare il frasmeftitore M40O tramife uno sfrumento
di configurazione, uno sfrumenfo di gestione delle risorse o mediante un terminale
portatile HART.

Prerequisito: il rasmettitore M40O e il sensore devono essere montati e collegati eleftricamente.

Strumento di configurazione o di gestione delle risorse
(? Nota: lo strumento di configurazione PACTware™ & contenuto nel CD-ROM fornito in dotazione.
E possibile scaricare il DTM dal seguente sito Internet: “www.mt.com/m400-downloads”.

Per le fasi da 1 a 5 e per la fase 13, consultare la documentazione dello strumento.

1.

oW

o

Installare lo sfrumento di configurazione (es. PACTware) oppure lo strumento di gestione
delle risorse.

Installare il DTM per I'interfaccia HART e quello per il frasmettitore M400.

Aggiornare il cafalogo del dispositivo.

Stabilire una connessione. Controllare le impostazioni della porta COM, se necessario.

Selezionare Sensor Type (Tipo di sensore).

Percorso menu: Detailed Setup > Measurements > Channel Setup > Sensor Setup.

Caricare la configurazione dal dispositivo.

Impostare Tag o/e Long Tag (Tag lungo).

Percorso menu: Device Setup > Detailed Setup > HART Info

Impostare Date (Data) e Time (Ora). Utilizzare il formato 24 ore. Il formato dell’ora non

& modificabile. Percorso menu: Device Sefup > Set Date/Time

Impostare I'intervallo del segnale dell’uscita analogica.

Percorso menu: Defailed setup > Output Condition > Analog output > Range

¢ URV (Upper Range Value, Valore intervallo superiore) e LRV (Lower Range Value, Valore
intervallo inferiore): i valori possono essere modificati secondo Iintervallo di misura
utilizzato in quel momento. | valori devono essere compresi enfro i limifi di misura del
sensore.

o USL (Upper Sensor Limit, Limite superiore del sensore) e LSL (Lower Sensor Limit, Limite
inferiore del sensore): i limiti sono definiti dal sensore e non sono modificabili.


www.mt.com/m400-downloads

10. Definire le variabili di processo PV, SV, TV e @V

Percorso menu: Device Setup > Defailed Setup > Measurements > Channel Sefup

11. Tarare il sensore. Percorso menu: Device Setup > Sensor Calibration
12. Eseguire ulteriori impostazioni. Consultare il Manuale d’uso del trasmettitore M400.
13. Memorizzare la configurazione sul dispositivo.

Terminale portatile HART

C? Nota: La DD “008E8E7C0201.hhd” & nel CD-ROM in dotazione. E inoltre possibile scaricare
la DD dal seguente sito Infernet: “www.mt.com/m400-downloads”.

Per la fase 1, consulfare la documentazione del terminale porfatile HART.

1.

Controllare se la DD del frasmeffitore M40O & gia stata insfallata sul terminale portatile

HART. Installare la DD se necessario.

La comunicazione viene effettuata automaticamente.

Selezionare Sensor Type (Tipo di sensore).

Percorso menu: Detailed Setup > Measurements > Channel Setup > Sensor Setup.

Caricare la configurazione dal dispositivo. Percorso menu: Device Setup > Detailed Setup

Impostare Tag o/e Long Tag (Tag lungo).

Percorso menu: Device Setup > Detailed Sefup > HART Info

Impostare Date (Data) e Time (Ora). Utilizzare il formato 24 ore. Il formato dell’ora non

& modificabile. Percorso menu: Device Sefup > Set Date/Time

Impostare Iintervallo del segnale dell’uscita analogica.

Percorso menu: Detailed setup > Output Condition > Analog output > Range

e URV (Upper Range Value, Valore intervallo superiore) e LRV (Lower Range Value, Valore
intervallo inferiore): i valori possono essere modificati secondo I'intervallo di misura
utilizzato in quel momento. | valori devono essere compresi entro i limiti di misura del
sensore.

o USL (Upper Sensor Limit, Limite superiore del sensore) e LSL (Lower Sensor Limit, Limite
inferiore del sensore): i limiti sono definiti dal sensore e non sono modificabili.

Definire le variabili di processo PV, SV, TV e @V

Percorso menu: Device Setup > Detailed Sefup > Measurements > Channel Sefup

Tarare il sensore. Percorso menu: Device Sefup > Sensor Calibrafion
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10. Eseguire ulteriori impostazioni. Consulfare il Manuale d'uso del frasmeftitore M400.

Modificare il tipo di sensore
Prerequisifo: il frasmettifore M400 e un aliro sensore di diverso fipo devono essere montati
e collegati eletiricamente.

Se si cambia il tipo di sensore (es. un sensore di conducibilita con un sensore di pH), eseguire
la seguente procedura:

1.
2.

ook w

Stabilire una connessione.

Selezionare Sensor Setup (Impostazione sensore).
Percorso menu: Detailed Sefup > Measurements > Channel Sefup > Sensor Setup.

Avviare “Sensor Setup” (Impostazione sensore).
Selezionare il nuovo tipo di sensore per il parametro Sensor Type (Tipo di sensore).
Caricare la configurazione dal dispositivo.

La configurazione nello strumento di configurazione o nel ferminale portatile HART
& aggiornata. Se ¢ stato selezionato il corretto tipo di sensore, verra visualizzato
il menu “Verify” (Verifica).



8 Taratura del sensore

@ Nota: per oftenere i migliori risultati nella taratura di processo, osservare i punti seguenti.
Eseguire il campionamento il piu vicino possibile al punto di misura del sensore. Misurare il
campione a femperatura di processo.

Atfraverso il display del trasmeftitore, lo strumento di configurazione, lo strumenfo di gestione
delle risorse o il terminale portatile HART & possibile tarare il sensore con il metodo “Process”
(Taratura di processo), “1-Point” (Taratura a un punfo) o “2-Point” (Taratura a due punti). Per
i mefodi di faratura, consultare il Manuale d’uso del frasmeftitore M40O. Tramite il software
iSense ¢ possibile farare il sensore con il metodo di taratura “1-Point” (a un punto) 0 “2-Point”
(a due punti). Consulfare il Manuale d’uso del software iSense.

Quando la taratura € in corso non & possibile avviare alfre operazioni di taratura.

Menu Taratura del sensore

Dopo ogni taratura riuscita, sono disponibili le opzioni “Adjust” (Regola), “Calibrate” (Tara)
e “Abort” (Annulla). Dopo aver selezionato una di queste opzioni, viene visualizzafo il
messaggio “Reinstallare sensore e premere [ENTER]”.

Dopo aver premuto [ENTER], il dispositivo M400 forna alla modalitd Measurement
(Misurazione).

Opzione Sensori analogici Sensori ISM (digitali)
Adjust I valori di taratura vengono memorizzati | I valori di taratura vengono memorizzati
(Regola) nel frasmeftitore e usati per la misura. | nel sensore e usati per la misurazione.
Vengono inolfre memorizzati nei dati Inoltre, i valori di taratura vengono
di faratura. memorizzati nella cronologia di faratura.
Calibrate La funzione “Calibrate” (Tara) non & I valori di faratura vengono memorizzati
(Tara) disponibile per i sensori analogici. nella cronologia di faratura come

documentazione, ma non per essere
usati per la misura. Per le misure
vengono uilizzati i valori di taratura
dell’ultima regolazione valida.

Abort I valori di taratura vengono eliminati. | I valori di taratura vengono eliminati.
(Annulla)
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9 Manutenzione

Il trasmeftitore non richiede alcuna manutenzione.
Con un panno morbido e umido pulire le superfici, quindi asciugarle con cura.

10 Protezione ambientale

| rifiufi di prodotti elettrici non devono essere smaltiti insieme ai rifiuti domestici. Si
prega di effeffuare la raccolta differenziata nelle apposite strutture. Per consigli re-
lafivi alla raccolta differenziata, rivolgersi all’ente locale o al rivenditore.

11 Dichiarazione di conformita CE

La dichiarazione di conformita CE & parte infegrante della fornitura.

InPro e ISM sono marchi di fabbrica del gruppo METTLER TOLEDO.
Tutti gli aliri marchi sono di proprieta dei rispettivi titolari.
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TN,

1. ®EY—IV (FIZIE.PACTware) HBWIEEEEY —ILEA VA M—ILLET,
2. HART A2 —7 1A RF® DTM & M400 Z#:22FD DTM =1 A b—)LLE T,
3. TINARAHZOTEBHLET,

4, FGEBILE T, LEITSCT.COM R—MEEEF VI LTLEEL,

5. Sensor Type( LY —247 ) HBIRLTLEELN,

(]

A Z21—/\X : Defailed Setup > Measurements > Channel Setup > Sensor Setup.

. TIAADSREED—FLET,

Tag( 2% ) & Long Tag( OAV52 5 ) £l ZDVTNOERELE T,
*Z21—/\X : Device Setup > Detailed Setup > HART Info

Date( B{7 ) & Time( Bs%l ) 23R ELF 7, 24 BEF A CRIERELE T, Bl
KR RISEB CEE B AL A =1—/3X : Device Sefup > Set Date/Time

. TFRTENHESOHEEERELEY,

A Za—/\X : Detailed setup > Output Condition > Analog output > Range

* URV (Upper Range Value/ -BREGEA{E) & LRV (Lower Range Value/ FFREEF{E):
BIRIREOREREICEECEL T EIX T DORERROBENICH D00
ELBIET,

 USL (Upper Sensor Limit/ -PREGEE ) & LSL (Lower Sensor Limit/ TBREZE ):
FIRRMEIF SO TEREN EECEE Eh.
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10. 70CRZEH PV, SV, TVEKU QVEEELE T,

AZa—/\X : Device Setup > Detailed Setup > Measurements > Channel Setup

1.2 —ERELE T, X Z21—/VX : Device Setup > Sensor Calibration
12. ESITREEITVE T, MA00 BHBRDRIET — 27 )L 2 TBLIEEL,
13. 7 N\ARICHREERELE T,

HART /\Y AV R2—2FHIV
(CF 752 : DD “008E8E7C0201.hhd” |XEIHED CD-ROM ITURERENTWLNE T, DD k1>
42— Mwww.mt.com/m400-downloads" H5 4D O— R 32 EETEXT,

"ZTFW T 1T DWTIEHART I\ KAV R Z—ZF)VICBET 28R E BB LT
TN,

1.

2.
3.

M400 Z3#:830 DD B9 TIC HART /N EAJV R Z—ZFJVICEB TN TV SH

FrvILETRHEIISCTDD A VA M—ILLET,

BEIFEEMICREIIETNE T,

Sensor Type( £ H—247 ) HBEIRLTEELY,

AZa—/\R : Defailed Setup > Measurements > Channel Setup > Sensor Setup.

TINAZDSRERO—RFLEY, *=21—/VX : Device Setup > Defailed Setup

Tag( #4') & Long Tag( AV 525 ) £llEZDVITNOZRELE Y,

X Za2—/\X : Device Setup > Detailed Setup > HART Info

Date( A ) & Time( B% ) #58E LE 9, 24 K CRZIERELE 9, Kzl

KTHRIEEE TEF LA, A Z21—/\R : Device Setup > Set Date/Time

TFOTENMESDEEERELET,

*Za2—/\X : Detailed setup > Output Condition > Analog output > Range

* URV (Upper Range Value/ -BREGEA{E) & LRV (Lower Range Value/ FIREEFE):
BIRIREDOREHFICEE CEX T BT ORIERRDEENICH B4
ENHBVET,

* USL (Upper Sensor Limit/ -PREGE(E ) & LSL (Lower Sensor Limit/ ~PREEMH ):
FIRRMEIE E T ICE O TERBEN. EE CEL A,
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8.

9.

TOERXEH PV, SV, VELU QVEEELET,
AZa—/\X : Device Setup > Detailed Setup > Measurements > Channel Setup
L —ERIELE Y, X Z1—/\X : Device Sefup > Sensor Calibration

10. ESICREZEITVE T MA00 BB DRI Z 27/ TREELY,

Y —B4TOEE
AR IMA0 FSYVARZYABIURID LY —2A THRIMITSN TV E
SHITERENTLSTE,

YR TEEETHIHE (HIAR EBRLV Y% pH LY ) U TOFIES
EHLTEN,

1.
2.

IS

BRI LE T,

Sensor Setup( L H—t v b7y T ) BFEIRLE T,

AZ1—/\X : Defailed Setup > Measurements > Channel Setup > Sensor Setup.
"Sensor Setup”( L —tw 7y 7)) HRBLET,

Sensor Type( £/ Y =247 ) INTA—ZDFH LW —214TEBIRLET,
TINAADSHREEZO—FLET,

REY—IVETIE HART I\ AL R DORENEFH INE T ELWEH 421
THEBEIRG D& Verify"(FERR ) A Za—HFRREINET,
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Veiligheid en beoogd gebruik

(? Let op: de beknopte handleiding is een korte gebruiksaanwijzing.

136

Installatie, aansluiting, inbedrijfstelling en onderhoud van de M400-transmitter mag uitsluitend
worden uitgevoerd door bevoegde specialisten zoals elekiriciens, onder strikte naleving van de
instructies in deze beknopte handleiding, de geldende normen en de wettelijke voorschriffen.
De specialist moet deze beknopte handleiding hebben gelezen en begrepen en de hierin
opgenomen instructies fer harte nemen. Als iets in deze beknopte handleiding niet duidelijk is,
moet u de bedieningshandleiding (geleverd op cd-rom en fe downloaden via ,www.mt.com/
m400-downloads”) lezen. De bedieningshandleiding geeft gedetailleerde informatie over het
instrument.

De M400-transmitter mag uitsluitend worden bediend door personeel dat bekend is met de
fransmitter en bevoegd is om dergelijke werkzaamheden uit te voeren.

Beoogd gebruik

De M400 is een 2-draadstransmitter voor analytische metingen met HART™-communicatie-
mogelijkheden. De M400 is een multiparametertransmitter en ondersteunt de metingen die
staan vermeld in het onderstaande overzicht van beschikbare parameters. Hij is leverbaar als
1-kanaalsversie en is compatibel met analoge en ISM™ -sensoren.

De M400-transmitter is bedoeld voor gebruik in de procesindustrie. Bovendien zijn de
M400/2XH-, MA00G/2XH- en M400/2XH Type 1-transmitters gecertificeerd als infrinsiek veilig
en geschikt voor installatie in explosiegevaarlijke ruimten. Raadpleeg de bedieningshandlei-
ding voor toepassingen in explosiegevaarlijke ruimten.

Overzicht beschikbare M400-parameters
M400/2H, M400/2XH M400G/2XH M400/2XH Type 1

Parameter Analoog ISM Analoog ISM Analoog ISM
pH/ORP . . . . ok ¥
pH/pNa - . - . - .
Conductiviteit 2-e / conductiviteit 4-e o/ —/e o/o /o e¥[/e _[_
Amp. opgeloste zuurstof ppm / ppb / sporen e /e /e e /e /e e /e /e e /e /e || — /]
Amp. zuurstofgas - - . . _ _
Optisch opgeloste zuurstof ppm / ppb — o/e - o/ /|- /-
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M400/2H, M400/2XH M400G/2XH M400/2XH Type 1
Parameter Analoog ISM Analoog ISM Analoog ISM
Opgeloste kooldioxide (CO, laag) - - 4 4 - -

* Exclusief InPro™ 3100(i), InPro 3300 en InPro 3253(i)
** Het is beschikbaar vanaf softwareversie V_1.0.02

2 Technische gegevens en meer informatie

De belangrijkste technische gegevens, zoals de voedingsspanning, staan op het typeplaatje
aan de buifenkant of binnenkant van de fransmitterbehuizing. Raadpleeg de bedieningshand-
leiding voor meer technische gegevens, zoals de nauwkeurigheid. Dit document, de bedie-
ningshandleiding en de software sfaan op de meegeleverde cd-rom. U kunt de documentatie
ook downloaden via internet: ,www.mt.com/m400-downloads”.

3 Montage

De M400-transmitter is verkrijgbaar als 2 DIN-versie.
Raadpleeg de bedieningshandleiding voor installatieschema’s.

1. Monteer de meegeleverde kabelwartels op de behuizing.
2. Monteer de transmitter. U hebt de volgende mogelijkheden:
¢ paneelmontage
e wandmontage
® |eidingmontage

4 Elektrische aansluiting

C? Let op: schakel het apparaat uif voordat u het apparaat installeert.

1. Schakel de voedingsspanning uit.

2. Sluit de netvoeding (14 fot 30 V DC) aan op de aansluitklemmen AO1+ / HART en
AOT1-/ HART of op de aansluitklemmen AO2+ en AO-. Let op de polariteit.

3. Sluit de digitale-ingangssignalen, de digitale-uitgangssignalen (OC) en het analoge-
uitgangssignaal volgens de bedieningshandleiding aan op klemmenstrook TB1.

4. Sluit de sensor volgens de bedieningshandleiding aan op klemmenstrook TB2. |
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A @ Q
B2 E@@@@@@@@@@@@@@@ Aansluitklemmen in de behuizing
o/

1 9 1

015 1 TB1:klemmenstrook 1 —

analoog in- en uitgangssig-
™! |gonoonod) ¢ ponoen) noal

— O 2 Aansluifing voor HART-modem
[O } [ ‘ \ @ 1 [ ] [ O} 3 TB2:klemmenstrook 2 —
sensorsignaal

Aansluitklem Definitie
TB1 1 DIT+ Digitale ingang 1

2 DI1-

3 DI2+ Digitale ingang 2

4 DI2—

5 Niet gebruikt -

6 OCl1+ Digitale uitgang 1 (open collector)

7 0C1-

8 0C2+ Digitale uitgang 2 (open collector)

9 0C2-

10 AO1+/HART+ | Voedingsaansluiting 14 fot 30 V DC. Let op de polariteit.

11 AO1—/ HART- | ® Analoog uitgangssignaal 1

* HART-signaal

12 AO2+  Voedingsaansluiting 14 tot 30 V DC. Let op de polariteit.

13 AO2—  Analoge-uitgangssignaal 2

14 Niet gebruikt -

15 L Aarde
TB2 A-Q - Sensoringang; zie Hoofdstuk “Veiligheid en beoogd gebruik” op

pagina 136 en de bedieningshandleiding.




5 Menustructuur

Measurement
Mode M400
T
[ 1 1
Menu Cal Info
I
[ I 1 I 1
Messages Calibration Data | | Model/Software | | gy sensor info* | | 1SM Diagnostics*
Revision
[ I I I 1
Quick Setup Configure System PID Setup** Service
Channel Select Measurement Set Language PID/AM Diagnostics
Output Analog Outputs Passwords PID Display Calibrate
Set Points Set Points Sef/Clear Lockout Tune Parameters Tech Service
Alarm/Clean Reset Mode
Display Set Date & Time
Hold outpufs
ISM Setup*

* Alleen beschikbaar in combinatie met ISM-sensoren.
** Athankelijk van model
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6 Werking ter plaatse

@ @

® 6.49 H———@ @—+° 6.49 pH
* 290 «—50 " 25.0 -

B 461.5 d DLI ——@ @——Chcnnel Select = ISM
B 0.0 d TM——@) (§) [ Porameter = Auto —®

Links: meetmodus (voorbeeld); rechts: bewerkingsmodus (voorbeeld)

1 Kanaalinformatie
A: analoge sensor is aangeslofen.
B: ISM-sensor is aangesloten.
H: fransmitter staat in de vasthoudmodus. Raadpleeg de bedieningshandleiding
van de transmitter.
2 leregel (a), standaardconfiguratie
3 2eregel (b), standaardconfiguratie

4 3eregel (c), meetmodus: het scherm hangt af van de configuratie.
Bewerkingsmodus: binnen het menu navigeren of parameters bewerken

5  4eregel (d): meetmodus: het scherm hangt af van de configuratie.
Bewerkingsmodus: binnen het menu navigeren of parameters bewerken

6 Alsereen T wordt weergegeven, kunt u er met de toets P of <€ naartoe gaan. Als u op [ENTER]
klikt, doorloopt u het menu in omgekeerde volgorde (gaat u één scherm terug).

U kunt de op het scherm weergegeven informatie voor elke regel configureren. Standaard
worden er in de meefmodus geen waarden weergegeven op de derde en vierde regel van
het scherm.

Zie de bedieningshandleiding van de transmitter voor de configuratie.
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Navigatietoetsen

Beschrijving

Menu

® Ga naar de menumodus.
® Ga naar links binnen een wijzigbaar gegevensinvoerveld.

® Ga naar de kalibratiemodus.
* Ga naar rechts binnen een wijzigbaar gegevensinvoerveld.

m

SC

Menu Cal

Keer terug naar de meetmodus. Druk de toetsen <€ en » (escape)
fegelijkertijd in.

OPMERKING: om slechts één menupagina omhoog fe gaan,
plaatst u de cursor onder de pijl omhoog (1) rechtsonder

op het scherm en drukt u op [ENTER].

 \lerhoog een digit.
* Navigeer binnen een reeks waarden of opties
in een gegevensinvoerveld.

® Ga naar de informatiemodus.

 \lerlaag een digit.

* Navigeer binnen een reeks waarden of opties
in een gegevensinvoerveld.

] S e

Enter

Bevestig de actie of selectie.

Let op: Op sommige schermen moeten meerdere waarden worden geconfigureerd via hefzelfde
gegevensveld (bijvoorbeeld bij het configureren van meerdere instelpunten). Gebruik de toefs
» of <« om ferug fe keren naar het primaire veld en de toets A of ¥ om de verschillende
configuratieopties te doorlopen voordat u naar het volgende scherm gaat.

Het dialoogvenster "Save

changes" (Wijzigingen opslaan)

Beschrijving

Yes & Exit (Ja & Afsluiten)

De wijzigingen worden opgeslagen en u gaat ferug naar de
meetstand

Yes& T (Ja& 1)

De wijzigingen worden opgeslagen en u gaat één scherm terug.

No & Exit (Nee & Afsluiten)

De wijzigingen worden opgeslagen en u keert terug naar
de meetmodus
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7 Algemene instellingen via HART
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Naast de werking ter plekke kunt u de M400-fransmitter via een configuratietool, een asset-
management-tool of een draagbare HART-terminal configureren.

Vereiste: de M400-fransmitter en de sensor zijn gemonteerd en de elekirische aansluiting is
gemaakt.

Configuratietool en asset-management-tool

(? Let op: De configuratietool PACTware™ staat op de meegeleverde cd-rom. U kunt de DTM ook
downloaden via internet: "www.mt.com/m400-downloads".

Raadpleeg de documentatie van de fool voor de stappen 1 #/m 5 en 13.

o~ wN -~

o

Installeer de configuratietool, bv. PACTware of de asset-management-tool.

Installeer de DTM voor de HART-interface en de DTM voor de M400-transmitter.

Werk de apparatencatalogus bij.

Bouw de verbinding op. Controleer zo nodig de instellingen van de COM-poort.

Selecteer Sensor Type (Sensortype).

Menupad: Defailed Setup > Measurements > Channel Setup > Sensor Sefup.

Laad de configuratie van het apparaat.

Stel de Tag (Tag) en/of de Long Tag (Lange tag) in.

Menupad: Device Setup > Defailed Setup > HART Info

Stel Date (Datum) en Time (Tijd) in. Stel de fijdsindeling in op het 24-uursformaat.

De tijdsindeling kan niet worden gewijzigd. Menupad: Device Setup > Set Date/Time

Stel het bereik van het analoge-uitgangssignaal in.

Menupad: Detailed setup > Output Condition > Analog output > Range

* URV (Upper Range Value/max. meefwaarde) en LRV (Lower Range Value/min.
meetwaarde): De waarden kunnen worden gewijzigd binnen het huidige meetbereik.
De waarden moeten binnen het meetbereik van de sensor liggen.

e USL (Upper Sensor Limit/bovenste sensorlimiet) en LSL (Lower Sensor Limit/onderste
sensorlimiet): De limieten worden bepaald door de sensor en kunnen niet
worden gewijzigd.
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10. Definieer de procesvariabelen PV, SV, TV en @V

Menupad Device Setup > Defailed Setup > Measurements > Channel Setup

11. Kalibreer de sensor. Menupad: Device Setup > Sensor Calibration
12. Voer andere instellingen uit. Zie de bedieningshandleiding van de M400-transmitter.
13. Sla de configuratie op in het apparaat.

Draagbare HART-terminal

CP Let op: De DD "008E8E7C0201.hhd" staat op de meegeleverde cd-rom. U kunt de DD ook
downloaden via internet: "www.mt.com/m400-downloads".

Raadpleeg voor stap 1 de documentatie van de draagbare HART-terminal.

1.

2.
3.

8.

9.

Contfroleer of de DD van de M400-transmifter al is geinstalleerd op de draagbare

HART-terminal. Installeer de DD zo nodig.

De communicatie wordt automatisch opgebouwd.

Selecteer Sensor Type (Sensortype).

Menupad: Detailed Setup > Measurements > Channel Sefup > Sensor Sefup.

Laad de configuratie van het apparaat. Menupad: Device Sefup > Detailed Setup

Stel de Tag (Tag) en/of de Long Tag (Lange tag) in.

Menupad: Device Setup > Detailed Setup > HART Info

Stel Date (Datum) en Time (Tijd) in. Stel de fijdsindeling in op het 24-uursformaat.

De fijdsindeling kan niet worden gewijzigd. Menupad: Device Setup > Set Date/Time

Stel het bereik van het analoge-uitgangssignaal in.

Menupad: Detailed setup > Output Condition > Analog output > Range

e URV (Upper Range Value/max. meetwaarde) en LRV (Lower Range Value/min.
meetwaarde): De waarden kunnen worden gewijzigd binnen het huidige meetbereik.
De waarden moeten binnen het meetbereik van de sensor liggen.

e USL (Upper Sensor Limit/bovenste sensorlimiet) en LSL (Lower Sensor Limit/onderste
sensorlimiet): De limieten worden bepaald door de sensor en kunnen niet worden
gewijzigd.

Definieer de procesvariabelen PV, SV, TV en @V

Menupad Device Setup > Detailed Setup > Measurements > Channel Setup

Kalibreer de sensor. Menupad: Device Sefup > Sensor Calibration

10. Voer andere insfellingen uit. Zie de bedieningshandleiding van de M400-fransmitter.

143 nl


www.mt.com/m400-downloads

144

Sensortype wijzigen
Vereiste: de M400-fransmitter en een andere sensor zijn gemontfeerd en de elekirische
aansluiting is gemaak.

Als u het sensortype wijzigt, bv. van een conductiviteitssensor naar een pH-sensor, moet u de
volgende procedure uitvoeren:

1.
2.

[

Bouw de verbinding op.

Selecteer Sensor Setup (Sensorinstellingen).

Menupad: Defailed Setup > Measurements > Channel Setup > Sensor Sefup.
Start "Sensor Setup" (Sensorinstellingen).

Selecteer het nieuwe sensortype voor de parameter Sensor Type (Sensortype).
Laad de configuratie van het apparaat.

De configuratie in de configuratiefool of in de draagbare HART-ferminal wordt

bijgewerkt. Als u het juiste sensortype hebt geselecteerd, wordt het menu "Verify"
(Controleren) weergegeven.



8 Sensorkalibratie

@ Let op: Ga voor de beste proceskalibratieresultaten als volgt fe werk. Neem grijpmonsters zo
dicht mogelijk bij het meetpunt van de sensor. Meet het monster bij procestemperatuur.

Via het scherm van de transmitter, de configuratiefool, de asset-management-tool of de
draagbare HART-terminal kunt u de sensor kalibreren met de “Process” (Proces-), “1-point”
(1-punts-) en “2-point” (2-punts-)kalibratiemethode. Raadpleeg de bedieningshandleiding
van de M400-fransmitter voor de kalibratiemethodes. Via de iSense-software kunt u de sensor
kalibreren met de “1-point” (1-punfs-) en “2-point” (2-punts-kalibratiemethode). Zie de
bedieningshandleiding van de iSense-software.

Zodra de kalibratie bezig is, kan er geen andere kalibratie worden gestart.

Sensorkalibratiemenu

Na elke voltooide kalibratie zijn de opties "Adjust" (Aanpassen), "Calibrate” (Kalibreren) en
"Abort" (Afbreken) beschikbaar. Nadat u een van deze opties hebt geselecteerd, verschijnt het
bericht "Re-install sensor and Press [ENTER]" (Installeer de sensor opnieuw en druk op

[ENTERD).

Na het indrukken van [ENTER] keert de M400 terug naar de meetmodus.

Optie Analoge sensoren ISM (digitale) sensoren

Adjust De kalibratiewaarden worden De kalibratiewaarden worden opgeslagen

(Aanpassen) | opgeslagen in de fransmitter en gebruikt | in de sensor en gebruikt voor de mefing.
voor de mefing. Bovendien worden de | Bovendien worden de kalibratiewaarden
kalibratiewaarden opgeslagen in de opgeslagen in de kalibratiegeschiedenis.
kalibratiegegevens.
Calibrate De functie "Calibrate” (Kalibreren) is niet | De kalibratiewaarden worden als naslag
(Kalibreren) | van foepassing bij analoge sensoren. opgeslagen in de kalibratiegeschiedenis,
maar worden niet gebruikt voor de mefing.
De kalibratiewaarden van de laatste geldige
afstelling worden verder gebruikt voor de
meting.

Abort De kalibratiewaarden worden De kalibratiewaarden worden weggegooid.
(Afbreken) | weggegooid.
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9 Onderhoud

De transmitter is onderhoudsurij.

Reinig de opperviakken met een zachte vochtige doek en droog deze opperviakken voorzichtig
mef een doek.

10 Bescherming van het milieu

Afgedankfe elekirische producten mogen niet samen met het huishoudelijk afval
worden verwijderd. Recycle indien de nodige voorzieningen voorhanden zijn. Ef
Raadpleeg uw gemeente of refailer voor advies over recycling.

——

11 EG-conformiteitsverklaring

De EG-conformiteitsverklaring maakt deel uit van de levering.

InPro en ISM zijn handelsmerken van de METTLER TOLEDO-groep.
Alle andere handelsmerken zijn eigendom van de respectieve eigenaren.
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Podrecznik szybkiej konfiguracji

Przetwornik M400/2(X)H;
M400G/2XH;
M400/2XH typ 1
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1 Bezpieczensiwo i przeznaczenie 148
2 Dane techniczne i informacje dodatkowe 149
3 Instalacja 149
4 Podtgczenie elekiryczne 149
5  Struktura menu 151
6 Obstuga na miejscu 152
7 0golna konfiguracja przez HART 154
8 Kalibracja czujnikéw 157
9 Konserwacja 158
10 Ochrona $rodowiska 1568
11 Europejska deklaracja zgodnosci 158

147 pl



1

pl

Bezpieczenstwo i przeznaczenie

(? Uwaga: Podrecznik szybkiej konfiguracji ma forme skroconej instrukcji obstugi.

148

Przetwornik M400 moze by¢ instalowany, podtgczany, oddawany do uzytku oraz poddawany
konserwacji wytqcznie przez wykwalifikowany personel, na przyktad technikow elekirykow,
zgodnie z instrukcjami zawartymi w niniejszym Podreczniku szybkiej konfiguracji, stosownymi
normami oraz przepisami prawa.

Monter ma obowiqzek przeczyta¢ ze zrozumieniem niniejszy Podrecznik szybkiej konfiguracji
przed instalacjq, a nastgpnie sfosowa¢ sig do insfrukcji w nim zawartych. Jesli jakakolwiek
kwestia w nim poruszona budzi watpliwo$ci, nalezy przeczytaé Instrukcje obstugi (dostepny
na ptycie CD i pod adresem www.mt.com/m400-downloads). Instrukcja obstugi zawiera
szczeg6towe informacje dotyczqce przyrzgdu.

Przetwornik M400 powinien by¢ obstugiwany wytgcznie przez wykwalifikowany personel
znajqcey fo urzadzenie.

Przeznaczenie

Model M400 to przetwornik 2-przewodowy do pomiaréw analitycznych z mozliwosciq
komunikacji w protokole HART™. Przetwornik wieloparametrowy M400 jest odpowiedni do
pomiaru parametréw wymienionych na ponizszej liscie. Dostepny jest takze w wersji
1-kanatowej oraz zgodny z czujnikami analogowymi i czujnikami ISM™.

Przetwornik M400 zostat zaprojekfowany z myslq o zastosowaniu w przemysle przetwor-
czym. Dodatkowo przetworniki M400/2XH, M400G/2XH i M400/2XH typu 1 posiadajq certy-
fikat iskrobezpieczenstwa, dzigki czemu nadajg sie do monfazu w obszarach niebezpiecz-
nych. Informacje na temat zastosowania w strefach Ex znajdujq sie w insirukcji obstugi.

Zastosowanie modelu M400
M400/2H, M400/2XH  M400G/2XH M400/2XH typ 1

Parametr Analogowa ISM  Analogowa ISM Analogowa ISM
pH/redoks . . . . o o*
pH/pNa - . — . _ .
Przewodno$¢ 2-e / Przewodno$¢ 4-e o/ —/e o/e —/e ok [ o —/-
Rozpuszczony tlen oznaczony o/e/e o/e/e e/e/e e/e/e /[ /[
amperometrycznie (ppm / ppb / $lad)

Rozpuszczony gaz oznaczony - - . . - —

amperometrycznie




M400/2H, M400/2XH ~ M400G/2XH M400/2XH typ 1

Parametr Analogowa ISM  Analogowa ISM Analogowa ISM
Rozpuszczony tlen oznaczony - o/ - e/e /- /— /-
optycznie (ppm / ppb)

Rozpuszczony dwutlenek wegla (ni- - - . . _ _

ska zawartos¢ CO,)

* Nie dotyczy InPro™ 3100(i), InPro 3300 oraz InPro 3253(i)
** Jast dostgpny od wersji oprogramowania V_1.0.02

2 Dane techniczne i informacje dodatkowe

Najwazniejsze dane techniczne, takie jak napigcie zasilania, zostaty umieszczone na fabliczce
znamionowej, kiéra znajduje sie na obudowie przetwornika lub wewnqtrz niej. Pozostate
informacje techniczne, takie jak doktadno$¢ pomiaru, mozna znalez¢ w Instrukcji obstugi.
Niniejszy dokument, wspomniang Instrukcje obstugi oraz oprogramowanie zamieszczono na
dotgczonym no$niku CD-ROM. Petng dokumentacje mozna réwniez pobra¢ przez Internet,
korzystajqc ze strony www.mt.com/m400-downloads.

3 Instalacja

Przetwornik M40O dostepny jest w wersji ¥z DIN.
Rysunki przedstawiajgce instalacje urzgdzenia znajdujg sie w Instrukcji obstugi.
1. zamontowa¢ dotgczone do zestawu dtawnice kablowe przy obudowie.
2. Zainstalowa¢ przetwornik. Dostgpne sg nasfepujace mozliwosci:
e montaz panelowy
e monfaz nascienny
® monfaz na rurze

4 Podigczenie elekiryczne

(:F Uwaga: Przyrzqd musi by¢ wytqczony podczas instalacii.

1. Wytqczy¢ zasilanie.
2. Podtgczy¢ zasilanie sieciowe (14 do 30 V DC) do zaciskow AO1+ / HART

i AO1-/ HART lub do zaciskow AO2+ i AO-. Przestrzega¢ uktadu biegundw. 149 pl
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3. Podtgczy¢ cyfrowe sygnaty wejsciowe i wyjsciowe (OC) oraz analogowy sygnat
wyjsciowy do listwy zaciskowej TB1 zgodnie z Insfrukcjg obstugi.
4. Podtgczy¢ czujnik do listwy zaciskowej TB2 zgodnie z Instrukcjg obstugi.

Zaciski wewnairz obudowy

A @ Q
T\B/z!lg, OOOOOOOOOOOOOOOOl

9

1

1015 1 TBI: Listwa zaciskowa 1 —

wejscie | wyjscie sygnatu
analogowego

—— @) $ 2 Zigeze do modemu HART
[O ] ﬁ‘ \ 1 i ] [ ©) ] 3 TB2:Listwa zaciskowa 2 —
sygnat czujnika
Terminal Definicja
™1 |1 DIl+ Wejscie cyfrowe 1
2 DI1-
3 DI2+ Wejscie cyfrowe 2
4 DI2—
5 Nie dotyczy -
6 OC1+ Wyjscie cyfrowe 1 (otwarty kolekfor)
7 0C1-
8 0C2+ Wyjscie cyfrowe 2 (otwarty kolekfor)
9 0C2-
10 AO1+ / HART+ | e Podfgczenie zasilania 14 do 30 V DC.
1M AOT—/ HART- Przestrzega¢ uktadu biegunéw.
* Analogowy sygnat wyjsciowy 1
® Sygnat HART
12 AO2+ * Podtqczenie zasilania 14 do 30 V DC.
13 AO2— Przestrzega¢ uktadu biegunow.
o Analogowy sygnat wyjsciowy 2
14 Nie dotyczy -
15 1 Uziemienie
TB2 A-Q |- Wejscie czujnika, patrz Rozdziat ,Bezpieczenstwo i
przeznaczenie” na sfronie 148 oraz Instrukcja obstugi.




Struktura menu

Measurement
Mode M400
T
[ 1 1
Menu Cal Info
I
[ I 1 I 1
Messages Calibration Data | | Model/Software | | gy sensor info* | | 1SM Diagnostics*
Revision
[ I I I 1
Quick Setup Configure System PID Setup** Service
Channel Select Measurement Set Language PID/AM Diagnostics
Output Analog Outputs Passwords PID Display Calibrate
Set Points Set Points Sef/Clear Lockout Tune Parameters Tech Service
Alarm/Clean Reset Mode
Display Set Date & Time
Hold outpufs
ISM Setup*

* Dostepne tylko razem z czujnikami ISM.
** Zaleznie od modelu
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6 Obstuga na miejscu

@ @

® 6.49 H———@ @—+° 6.49 pH
* 290 «—50 " 25.0 -

B 461.5 d DLI ——@ @——Chcnnel Select = ISM
B 0.0 d TM——@) (§) [ Porameter = Auto —®

Lewa: tryb pomiaru (przyktad), Prawa: tryb edycji (przyktad)

1 Informacja o kanatach
A: Podtgczony czujnik analogowy.
B: Podtgczony czujnik ISM.
H: Przetwornik w frybie Hold (Wstrzymayj). Wiecej informacji znajduje sig¢ w Instrukcji
obstugi przetwornika.
2 pierwszy wiersz (a), konfiguracja standardowa
3 drugi wiersz (b), konfiguracja sfandardowa
4 trzeci wiersz (c), fryb pomiaru: ekran zalezy od konfiguracji.
Tryb edycji: nawigacja po menu lub edyfowanie paramefréw
5 czwarty wiersz (d): fryb pomiaru: ekran zalezy od konfiguracji.
Tryb edycji: nawigacja po menu lub edyfowanie parametréw
6 Jesli widoczna jest litera T, mozna uzywac przycisku » lub <€ do nawigacji.
Kliknigcie pola [ENTER] powoduje cofnigcie w menu (powrdt o jeden ekran).

Mozesz skonfigurowa¢ informacje prezentowane na wySwietlaczu w kazdym wierszu.
Domy$inie w frybie pomiaru w frzecim ani czwarlym wierszu wySwietlacza nie sg
prezentowane zadne wartosci.

Informacje na temat konfiguracji znajdujg sig w Instrukcji obstugi przetwornika.
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Przyciski nawigacyjne

Opis

Menu

© Otworz tryb Menu.
* Nawiguj wstecz w ramach zmiennego pola wprowadzania danych.

* Otworz tryb Calibration (Kalibracja).
* Nawiguj do przodu w ramach zmiennego pola
wprowadzania danych.

SC

Menu Cal

Wr6¢ do trybu Measurement (Pomiar). Naci$nij jednoczes$nie
przyciski < i » (Escape).

UWAGA: Aby wréci¢ tylko o jedng strong menu, przesun Kursor
znajdujgcy sie pod strzatkg W GORE (1) w prawym dolnym rogu
wyS$wietlacza i nacisnij [ENTER].

® 7wigksz cyfre.
* Nawiguj po wybranych wartosciach lub opcjach w polu
wprowadzania danych.

] eV

Info

® Otworz tryb Info.

® 7Zmniejsz cyfre.

* Nawiguj po wybranych wartosciach lub opcjach w polu
wprowadzania danych.

2
E)

Potwierdz czynnos¢ lub zaznaczenie.

(? Uwaga: Niekidre ekrany wymagajq skonfigurowania wielu warto$ci w tym samym polu danych

(np.: konfiguracja wielu wartosci zadanych). Nalezy pamigtac, aby uzywaé przyciskoéw » lub
<4, aby wrdci¢ do pierwotnego pola, a przyciskow A or ¥, aby przetgczaé pomigdzy wszystkimi
opcjami konfiguraciji przed przejSciem do nasfepnego ekranu.

Okno dialogowe ,Save
changes” (Zapisz zmiany)

Opis

Yes & Exit (Tak i zamknij)

Zapisz zmiany i wro¢ do frybu pomiaru

Yes & T (Tak i 1)

Zapisz zmiany i cofnij sig o jeden ekran

No & Exit (Nie i zamknij)

Nie zapisuj zmian i wr6¢ do frybu pomiaru
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Przetwornik M400 mozna obstugiwaé nie tylko lokalnie, lecz takze skonfigurowac przez
narzedzie konfiguracyjne, narzedzie do zarzqdzania zasobami lub przeno$ny terminal HART.

Warunek wstepny: Przetwornik M400 oraz czujnik zostaty zainstalowane i majq zasilanie.

Narzedzie konfiguracyjne lub narzedzie do zarzgdzania zasobami

= Uwaga: Narzgdzie konfiguracyjne PACTware™ znajduje sig na dostarczonej ptycie CD-ROM.
Dokumentacje DTM mozna réwniez pobra¢ przez Internet, korzysfajgc ze strony
www.mt.com/m400-downloads.

Czynnosci od 1 do 5 oraz czynnos$¢ 13 zostaty opisane w dokumentaciji narzedzia.

1.

o R wN

N o

Zainstaluj narzedzie konfiguracyjne, np. PACTware lub narzedzie do zarzqgdzania
zasobami.

Zainstaluj DTM dla interfejsu HART oraz DTM dla przetwornika M400.

Zaktualizuj katalog urzgdzenia.

Utworz potqczenie. W razie pofrzeby sprawdz ustawienia porfu COM.

\Wybierz opcj¢ Sensor Type (Typ czujnika).

Sciezka menu: Defailed Setup > Measurements > Channel Setup > Sensor Setup
Zataduj konfiguracje z urzqdzenia.

Ustaw opcjg Tag (Znacznik) i (lub) Long Tag (Dtugi znacznik).

Sciezka menu: Device Setup > Detailed Sefup > HART Info

Ustaw parametry Date (Data) i Time (Godzina). Ustaw datg w formacie 24-godzinnym.
Nie mozna zmieni¢ formatu czasu. Sciezka menu: Device Setup > Set Date/Time

Ustaw zakres analogowego sygnatu wyjsciowego.

Sciezka menu: Detailed setup > Output Condition > Analog output > Range

¢ URV (Upper Range Value/gérna warto$¢ zakresu) oraz LRV (Lower Range Value/doina
warto$¢ zakresu): Wartosci mozna dostosowa¢ do aktualnego zakresu pomiaru.
Warto$ci powinny sig miesci¢ w zakresie pomiarowym czujnika.

o USL (Upper Sensor Limit/gérna wartos¢ zakresu) oraz LSL (Lower Sensor Limit/doina
warto$¢ zakresu): Limity zalezq od czujnika i nie mozna ich zmienic.
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10. Okre$l zmienne procesu PV, SV, TV i @V

Sciezka menu: Device Setup > Detailed Setup > Measurements > Channel Setup

11. Skalibruj czujnik. Sciezka menu: Device Sefup > Sensor Calibration
12. Wprowadz kolejne ustawienia. Patrz instrukcja obstugi przetwornika M400.
13. Zapisz konfiguracje na urzgdzeniu.

Przenos$ny terminal HART
(? Uwaga: Plik DD ,008E8E7C0201.hhd”znajduje si¢ na dostarczonej ptycie CD. Plik DD mozna
réwniez pobraé przez Infernet, korzystajgc ze strony www.mt.com/m400-downloads.

Informacja na temat czynnosci nr 1 znajduje sie w dokumentacji przenognego ferminala HART.

1.

8.

9.

Sprawdz, czy plik DD przetwornika M400 jest juz zainstalowany w podrecznym terminalu

HART. W razie potrzeby zainstaluj plik DD.

Komunikacja zostanie nawigzana automatycznie.

Wybierz opcjg Sensor Type (Typ czujnika).

Sciezka menu: Defailed Setup > Measurements > Channel Sefup > Sensor Setup

Zataduj konfiguracje z urzqdzenia. Sciezka menu: Device Sefup > Detailed Setup

Ustaw opcje Tag (Znacznik) i (lub) Long Tag (Dtugi znacznik).

Sciezka menu: Device Setup > Detailed Setup > HART Info

Usfaw parametry Date (Data) i Time (Godzina). Usfaw dafe w formacie 24-godzinnym.

Nie mozna zmieni¢ formatu czasu. Sciezka menu: Device Setup > Set Date/Time

Ustaw zakres analogowego sygnatu wyjsciowego.

Sciezka menu: Defailed sefup > Output Condition > Analog output > Range

* URV (Upper Range Value/gérna warto$¢ zakresu) oraz LRV (Lower Range Value/doina
warto$¢ zakresu): Wartosci mozna dostosowaé do akfualnego zakresu pomiaru.
Warto$ci powinny sig miesci¢ w zakresie pomiarowym czujnika.

© USL (Upper Sensor Limit/gérna warto$¢ zakresu) oraz LSL (Lower Sensor Limit/doina
warto$¢ zakresu): Limity zalezq od czujnika i nie mozna ich zmienic.

ries’l zmienne procesu PV, SV, TV i @V

Sciezka menu: Device Setup > Detailed Setup > Measurements > Channel Setup

Skalibruj czujnik. Sciezka menu: Device Setup > Sensor Calibration

10. Wprowadz kolejne ustawienia. Patrz instrukcja obstugi przetwornika M400.
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Zmiana typu czujnika
Warunek wstgpny: Przetwornik M400 i inny rodzaj czujnika zosfaty zainstalowane
i majq zasilanie.

W przypadku zmiany typu czujnika, np. z czujnika przewodnosci na czujnik pH, nalezy
wykona¢ nastepujgcg procedure:

1. Utwérz potgczenie.

2. \Wybierz opcje Sensor Setup (Konfiguracja czujnika).

Sciezka menu: Defailed Setup > Measurements > Channel Setup > Sensor Setup
Uruchom opcje Sensor Setup (Konfiguracja czujnika).

\Wybierz nowy typ czujnika dla parametru Sensor Type (Typ czujnika).

Zataduj konfiguracje z urzqdzenia.

Konfiguracja w narzedziu konfiguracyjnym lub w przeno$nym terminalu HART zostanie

zaktualizowana. Jesli zostat wybrany odpowiedni typ czujnika, zostanie wysSwietlone
menu Verify (Weryfikuj).

[
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8 Kalibracja czujnikéw

@Uwugu: Aby uzyska¢ jak najdoktadniejsze wyniki przeprowadzonej kalibracji, nalezy

przestrzega¢ ponizszych zalecen. Pobrang probke jednorazowq nalezy umiescic jak najblizej
punkfu pomiarowego czujnika. Pomiar probki powinien odbywac¢ sig w temperaturze procesu.

Korzystajgc z wyswietlacza przetwornika, narzedzia konfiguracyjnego, narzedzia do
zarzqdzania zasobami lub terminala HART, mozna skalibrowa¢ czujnik jedng z mefod
kalibracji: Process (Technologiczna), 1-Point (1-punkiowa) albo 2-Point (2-punkiowa).
Informacja na temat kalibracji znajduije sie w Instrukcji obstugi przetwornika M400. Korzystajgc
z oprogramowania iSense, mozna skalibrowa¢ czujnik jedng z mefod kalibracji: 1-Point
(1-punktowa) albo 2-Point (2-punkfowa). Wigcej informacji znajduje sie w instrukcji obstugi
oprogramowania iSense.

W frakcie przeprowadzania jednej kalibracji nie mozna rozpoczq¢ kolejnej.

Menu kalibracji czujnikéw

Po pomysinym zakonczeniu kalibracji dosfepne sg opcje Adjust (Reguluj), Calibrate (Kalibruj)
i Abort (Przerwij). Po wybraniu jednej z fych opcji zostanie wy$wietlony komunikat Re-instfall
sensor and Press [ENTER] (Ponownie zainstaluj czujnik i nacisnij [ENTER]).

Po nacis$nigciu [ENTER] przetwornik M400 powréci do frybu pomiarowego.

Opcja Czujniki analogowe Czujniki ISM (cyfrowe)

Adjust Wartosci kalibracji sq przechowywane Warto$ci kalibracji sq przechowywane

(Reguluj) | w pamigci przetwornika i w pamigci czujnika i wykorzystywane
wykorzystywane do prowadzenia do prowadzenia pomiaréw. Dodatkowo
pomiaréw. Dodatkowo wartosci kalibracji | warto$ci kalibracji zostajq zapisane
zostajq zapisane w danych kalibracji. w historii kalibracji.

Calibrate Funkcja ,Calibrate” nie dotyczy czujnikéw | Wartosci kalibracji sq przechowywane

(Kalibruj) [ analogowych. w historii kalibracji w celu dokumentacji,

jednak przyrzqd nie wykorzystuje ich do
prowadzenia pomiaréw. Wartosci kalibracji
ofrzymane podczas ostatniej zapisanej
adiustacji sq dalej wykorzystywane do
prowadzenia pomiarow.

Abort Warto$ci kalibracji zostajg usunigfe. Warto$ci kalibracji zostajq usunigfe.
(Przerwij)
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9 Konserwacja

Przetwornik nie wymaga przeprowadzania czynnosci konserwacyjnych.

Jego powierzchnig nalezy czysci¢ migkkq, wilgotng $ciereczkq, a nasfepnie delikatnie
przetrze¢ suchg szmatkg.

10 Ochrona Srodowiska

W miare mozliwosci przekazaé do recyklingu. Wigcej informacji na femat przetwa-

Odpaddw elekironicznych nie nalezy wyrzucaé razem z odpadami komunalnymi. E
rzania odpadéw mozna uzyskaé w urzedzie gminy lub u sprzedawcy.

[ ]
11 Europejska deklaracja zgodnosci

Europejska deklaracja zgodnosci jest jednym z elementéw dostawy.

InPro i ISM s@ znakami towarowymi grupy METTLER TOLEDO.
Wszystkie pozostate znaki towarowe nalezq do swoich wiascicieli.
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Seguranca e Uso Pretendido

(? Aviso: O Guia de Configurag@o Rapida é um manual resumido de instrucdes.

160

O transmissor M400 deve somente ser instalado, conectado, comissionado e mantido por
especialistas qualificados, por exemplo, técnicos elefricistas, em total conformidade com as
instrugdes deste Guia de Configuragdo Rdpida, normas aplicdveis e regulamentacdes legais.
0O especialista deverd ler e enfender este Guia de ConfiguragGo Rdpida e deverd seguir as
instrugdes nele contidas. Se algo ndo estiver claro neste Guia de Configuragcdo Rdpida, vocé
deverd ler o Manual de Operagdo (fornecido em CD-ROM e disponivel para download em
“www.mf.com/m400-downloads”). O Manual de Operag@o fornece informacdes detalhadas
sobre o insfrumento.

0 transmissor M400 deverd somente ser operado por pessoal familiarizado com o fransmissor
e qualificado para esse frabalho.

Uso Pretendido

0 M400 é um fransmissor de 2 fios para medicoes analiticas com capacidade de
comunicagdo HART™. O M400 é um fransmissor mulfipardmetro e suporta as medi¢des
listadas no guia de ajusfe de parGmetros abaixo. Estd disponivel na versdo de 1 canal e é
compativel com sensores analégicos e ISM™.

0O transmissor M400 é projetado para uso em industrias de processo. Além disso, os frans-
missores M400/2XH, M400G/2XH e M400/2XH Tipo 1 sdo certificados como infrinsecamen-
fe seguros e adequados para instalagdes em dreas de risco. Para aplicagdes em dreas de
risco, consulte o Manual de Operaggo.

Guia de ajuste de pardmetros do M400
M400/2H, M400/2XH  M400G/2XH M400/2XH Tipo 1

Pardmetro Analégico ISM  Analégico ISM Analégico ISM
pH/ORP . . . . ok ok
pH/pNa - . - . _ .
Condutividade 2-e/Condutividade 4-e /e —/e /e —/e Dl A T— -

Oxigénio dissolvido amp. ppm/ppb/ o/e/o o/e/e ej/e/e o/0/e [/ —[_]/—
fracos
Oxigénio amp. em gds - - . . _ _
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M400/2H, M400/2XH  M400G/2XH M400/2XH Tipo 1

Pardmetro Analégico  ISM  Analégico ISM Analégico ISM
Oxigénio dissolvido optico ppm/ppb - o/ - o/ /- /-
Di6xido de carbono dissolvido - - . . - _
(baixo CO,)

* Excluir InPro™ 3100(i), InPro 3300 e InPro 32563(i)
** Esta disponivel a partir da vers@o de software V_1.0.02

2 Dados Técnicos e Outras Informacoes

Os dados técnicos mais importantes como a tens@o de alimenfagdo sdo mostrados na placa
de identificag@o fora ou dentro da estrutura do transmissor. Para mais dados técnicos como
exatiddo, consulte o Manual de Operacd@o. Este documento, o Manual de Operacdo e o
software se encontram no CD-ROM fornecido. E possivel também baixar a documentagéo na
Internet em “www.mt.com/m400-downloads”.

3 Montagem

0 transmissor M400 estd disponivel na vers@o 2 DIN.
Para os desenhos de insfalagdo, consulte o Manual de Operaggo.

1. Monte as prensas cabos na estrutura.

2. Monte o fransmissor. Vocé tem as seguintes possibilidades:
e montagem em painel
e montagem na parede
e montagem na fubulac@o

4 Conexao Elétrica

C? Aviso: Desligue o disposifivo durante a instalaggo.

1. Desligue a tens@o de alimentagdo.

2. Conecte a fonfe de alimentagdo (14 a 30 V CC) aos terminais AO1+ / HART
e AO1-/ HART ou aos terminais AO2+ e AO-. Observe a polaridade.
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3. Conecte os sinais de enfrada digital, os sinais de saida digital (OC) e o sinal de
saida analégica ao bloco de ferminais TB1 de acordo com o Manual de Operagdo.

4. Conecte o sensor ao bloco de terminais TB2 de acordo com o Manual de Operag@o.

Terminais no interior da estrutura

A @ Q
T\B/z!lg, OOOOOOOOOOOOOOOOl

1 9 1015 1 TB1:Bloco de terminais 1 -
Sinal de entrada e saida
ke analdgica
@) 2 Conexdo para modem HART
[O ] ﬁ‘ \ 1 i ] [ @) ] 3 TB2:Bloco de ferminais 2 —
Sinal do sensor
Terminal Defini¢tio
TB1 1 DI+ Entrada digital 1
2 DIT—
3 DI2+ Entrada digital 2
4 DI2—
5 N@o usado —
6 0C1+ Saida digital 1 (coletor aberto)
7 0C1-
8 0C2+ Saida digital 2 (coletor aberto)
9 0C2-
10 AO1+ /HART+ | e Conexdo de energia de 14 a 30 V CC. Observe a polaridade.
1 AOT—/HART— | * Sinal de saida analégica 1
o Sinal HART
12 AO2+ © Conexdo de energia de 14 a 30 V CC. Observe a polaridade.
13 AO2—  Sinal de saida analégica 2
14 N@o usado -
15 1 Aterramento
TB2 A-Q |- Entrada do sensor, consulte Capitulo “Seguranca e Uso
Prefendido” na Pagina 160 e veja o Manual de Operagdo.




5 Estrutura do Menu

Medicdo
Modo M400
T
[ 1 1
Menu CAL INFO
I
[ I 1 I 1
ados Revistio Informagdes Diagnosticos
Mensagens de d Sensor ISM* ISM*
[ I I I 1
Rﬂ'p i dns~ ig Sistema PID Setup** Servico
Selegto de Canal Medicdo Idioma PID Auto Diagnosticos
Saida Saidas analégicas Cadigos Config. Display de Calibrar
Set Points Set Points Ajustar/ PID Servigo Técnico
Alarme/limpeza Limpar Travas Ajuste de
Display Resef Parametros
Saidas em Hold Data & Hora Modo
ISM Setup*

*  Disponivel somente em combinagdo com sensores ISM.

** Depende do modelo
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6 Operacdo No Local

@ @

® 6.49 H———@ @—+° 6.49 pH
* 290 «—50 " 25.0 -

B 461.5 d DLI ——@ @——Chcnnel Select = ISM

B 0.0 d TT™M 77@) @—7 Parameter = Auto Tff@

Esquerda: Modo Medicdo (exemplo), Direita: Modo Editar (exemplo)

1 Informag@o do Canal
A: O sensor analdgico estd conectado.
B: O sensor ISM estd conectado.
H: O fransmissor estd em modo Hold. Consulte 0 Manual de Operagdo do fransmissor.
2 1%linha (a), configurag@o padrdo
3 2°linha (b), configuracdo padrdo
4 3°linha (c), Modo medic@o: A tela depende da configuracgo.
Modo editar: NavegagGo pelo menu ou edicdo de parGmetros
5 4%linha (d): Modo medic@o: A fela depende da configuragdo.
Modo editar: Navegag@o pelo menu ou edi¢do de parGmetros

6 Seum T for exibido, é possivel usar as teclas » ou < para navegar até ele. Se vocé clicar em
[ENTER] ira refornar no menu (voltar uma tela).

E possivel configurar as informagdes mostradas no display para cada linha. Por padrdo,

no modo MedigGo nenhum valor é mostrado na ferceira e na quarta linha do display.
Para configuragdo, consulte o Manual de Operagdo do fransmissor.

pt 164



Teclas de Navegacdo Descri¢@o

 Enfrar no modo Menu.
o Navegar para trds em um campo de enfrada de dados alterdveis.

Menu

 Enfrar no modo Calibracgo.

* Navegar para adiante em um campo de entrada de dados
alteraveis.

SC Retornar ao modo MedicGo. Pressione as teclas < e »

simultaneamente (escape).

Menu cal OBSERVAGAO: Para volfar uma pagina do menu, mova o cursor

sob o caractere de Seta para CIMA (1) no canto inferior direito

do display e pressione [ENTER].

o Aumentar um digito.

o Navegar em uma sele¢do de valores ou op¢des de um campo
de entrada de dados.

e Entrar no modo Info.

© Diminuir um digito.

o Navegar em uma sele¢do de valores ou op¢des de um campo
de entrada de dados.

Confirmar a ag@o ou selegdo.

Info

] S e

Enter

(? Aviso: Algumas felas precisam da configuragdo de vdrios valores no mesmo campo de dados
(por ex: a configurac@o de vdrios pontos de defini¢do). Certifique-se de usar as feclas » ou
<« para retornar ao campo primdrio e as feclas A ou ¥ para alternar entre fodas as opgdes
de configurac@o antes de avangar para a préxima tela do display.

Caixa de didlogo “Save changes" | Descricdo
(Salvar alteracdes)

Yes & Exit (Sim e Sair) Salvar alteracdes e sair para 0 modo Medic@o
Sim e T (Sim e Voltar) Salvar as alteracdes e voltar uma tela
No & Exit (N@o e Sair) Na@o salvar alteragdes e sair para 0 modo Medicdo
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7 ConfiguracGo Geral via HART

pt

Além da operagdo no local é possivel configurar o fransmissor M400 através de uma
ferramenta de configurac@o, uma ferramenta de gerenciamento de ativos ou um ferminal HART
portatil.

Pré-requisito: O transmissor M400 e o sensor esfdo monfados e conectados elefricamente.

Ferramenta de configurac@o ou ferramenta de gerenciamento de ativos

(? Aviso: A ferramenta de configuragio PACTware™ é fornecida no CD-ROM. E possivel baixar o

166

DTM via Internet “www.mt.com/m400-downloads”.

Para as efapas de 1 a 5 e etapa 13, consulte a documentag@o sobre a ferramenta.
1. Instale a ferramenta de configuracdo, por exemplo, PACTware, ou a ferramenta de
gerenciamento de ativos.
Instale o DTM para a inferface HART e o DTM para o fransmissor M400.
Atualize o cafdlogo do dispositivo.
Estabeleca a conexdo. Verifique as configuragdes da porta COM, se necessdario.
Selecione Sensor Type (Tipo de Sensor).
Caminho do menu: Defailed Setup > Measurements > Channel Setup > Sensor Sefup.
Carregue a configurac@o a partir do dispositivo.
Defina Tag (Etiqueta) ou/e Long Tag (Etiqueta Longa).
Caminho do menu: Device Setup > Defailed Setup > HART Info
8. Defina Date (Data) e Time (Hora). Configure a hora em formato 24 horas. O formato
da hora ndo pode ser alterado. Caminho do menu: Device Setup > Set Date/Time
9. Configure a faixa do sinal de saida analégica.
Caminho do menu: Defailed setup > Output Condition > Analog output > Range
e URV (Upper Range Value / Valor de Faixa Superior) e LRV (Lower Range Value / Valor
de Faixa Inferior): Os valores podem ser alterados para a faixa de medi¢Go atual.
Os valores devem estar dentro dos limites de medigGo do sensor.
o USL (Upper Sensor Limit / Limite Superior do Sensor) e LSL (Lower Sensor Limit / Limite
Inferior do Sensor): Os limites s@o definidos pelo sensor e nGo podem ser alterados.
10. Defina as varidveis do processo PV, SV, TV e @V
Caminho do Menu: Device Setup > Detailed Sefup > Measurements > Channel Sefup

o~ wN
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11. Calibre o sensor. Caminho do menu: Device Sefup > Sensor Calibration
12. Execute outras configuracdes. Consulte o Manual de Operac@o do transmissor M400.
13. Armazene a configurac@o no dispositivo.

Terminal HART portdtil

CP Aviso: O DD “008E8E7C0201.hhd” enconfra-se no CD-ROM fornecido. £ possivel também
baixar o DD via Infernet em “www.mt.com/m400-downloads”.

Para a "Etapa 1", consulte a documentag&o do ferminal HART portdtil.

1.

8.

9.

Verifique se o DD do fransmissor M40O0 ¢ foi instalado no ferminal HART portdtil.
Instale o DD, se necessdrio.

. A comunicagdo € estabelecida aufomaticamente.
. Selecione Sensor Type (Tipo de Sensor).

Caminho do menu: Detailed Sefup > Measurements > Channel Setup > Sensor Setup.

. Carregue a configurag@o a partir do dispositivo. Caminho do menu: Device Setup >

Detailed Setup

Defina Tag (Etiqueta) ou/e Long Tag (Etiqueta Longa).

Caminho do menu: Device Setup > Detailed Setup > HART Info

Defina Date (Data) e Time (Hora). Configure a hora em formato 24 horas. O formato da

hora ndo pode ser alterado. Caminho do menu: Device Setup > Set Date/Time

Configure a faixa do sinal de saida analdgica.

Caminho do menu: Detailed setup > Output Condition > Analog output > Range

e URV (Upper Range Value / Valor de Faixa Superior) e LRV (Lower Range Value / Valor
de Faixa Inferior): Os valores podem ser alterados para a faixa de medi¢do atual. Os
valores devem estar dentro dos limites de medigGo do sensor.

e USL (Upper Sensor Limit / Limite Superior do Sensor) e LSL (Lower Sensor Limit / Limite
Inferior do Sensor): Os limites s@o definidos pelo sensor e ndo podem ser alterados.

Defina as varidveis do processo PV, SV, TV e @V

Caminho do Menu: Device Setup > Detailed Sefup > Measurements > Channel Sefup

Calibre o sensor. Caminho do menu: Device Setup > Sensor Calibration

10. Execute outras configuracdes. Consulte o Manual de Operac@o do fransmissor M400.
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Alterar o Tipo de Sensor
Pré-requisito: O fransmissor M400 e um outro fipo de sensor estdo montados e conectados
elefricamente.

Se alferar o fipo do sensor, por exemplo, um Sensor de condutividade por um sensor de pH,
realize o seguinte procedimento:

1. Estabeleca a conexdo.

2. Selecione Sensor Setup (Configuracto do Sensor).

Caminho do menu: Defailed Setup > Measurements > Channel Setup > Sensor Sefup.
Inicie a “Configurac@o do Sensor" (Configuragdo do Sensor).

Selecione 0 novo tipo do sensor do pardmetro Sensor Type (Tipo de Sensor).
Carregue a configurac@o a partir do dispositivo.

A configurag@o na ferramenta de configurag@o ou no HART portdtil € atualizada. Se tiver
selecionado o tipo de sensor correto, 0 menu "Verify" (Verificar) serd exibido.

[
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8 Calibractio do Sensor

@ Aviso: Para obter os melhores resultados de calibragem do processo, observe os pontos a
seguir. Realize a coleta de amosiras o mais proximo possivel do ponfo de medigdo do sensor.
Meca a amostra @ temperatura do processo.

Afravés do display do transmissor, da ferramenta de configuracio, da ferramenfa de
gerenciamento de ativos ou do terminal HART portdtil, € possivel calibrar o sensor com o
método de calibragdo “Process” (Processo),“1-Point” (1 Ponto) ou “2-Point” (2 Pontos). Para
os métodos de calibracdo, consulte 0 Manual de Operagdo do fransmissor M400. Por meio
do software iSense é possivel calibrar o sensor com o méfodo de calibragdo "1-Point" (1
Ponto) ou “2-Point” (2 Pontos). Consulte o Manual de Operac@o do soffware iSense.

Logo que a calibrac@o estiver em andamento, nenhuma outra calibragdo pode ser iniciada.

Menu de Calibractio do Sensor

Ap6s cada calibragdo bem-sucedida, as opgdes “Adjust” (Ajustar), “Calibrate” (Calibrar) e
“Abort”(Anular) esfdo disponiveis. Apos selecionar uma dessas opgdes, a mensagem
“Re-instfall sensor and Press [ENTER]" (Reinsfale o sensor e Pressione [ENTER]) aparece.
Ap6s pressionar [ENTER] o M400 retorna ao modo Medicdo.

Opcdo Sensores analdgicos Sensores ISM (digitais)

Adjust (Aju- | Os valores de calibragGo sdo Os valores de calibrag@o sdo armazenados

star) armazenados no fransmissor e usados | no sensor e usados na medicdo. Além disso,
na medic@o. Além disso, os valores de | os valores de calibra¢do sGo armazenados
calibra¢Go s@o armazenados nos no histérico de calibracdo.

dados de calibraggo.
Calibrate A funcdo “Calibrate” (Calibrar) ndo é Os valores de calibrag@o s@o armazenados
(Calibrar) | aplicdvel a sensores analégicos. no histérico de calibrag@o para fins de
documentag@o, mas ndo s@o usados na
medicdo. Os valores de calibracdo do dltimo
ajuste vdlido sdo usados posteriormente

na medicdo.

Abort Os valores da calibragdo s@o Os valores da calibrag@o sdo descartados.
(Anular) descartados.
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9 Manutencto

O transmissor ndo requer manufengdo.

Limpe as superficies com um pano macio e Umido e seque cuidadosamente as superficies
COM UM pano seco.

10 Protec@io ambiental
0O descarte de produfos eléfricos ndo deve ser feito com o lixo doméstico. Recicle ﬁ
|

em insfalagdes existentes no local. Solicite orienfagdes de reciclagem @ autoridade
competente ou ao seu revendedor.

11 Declaraciio de Conformidade CE

A Declarac@o de Conformidade CE faz parte do produto.

InPro e ISM sdo marcas comerciais do Grupo METTLER TOLEDO.
Todas as oufras marcas registradas s@o propriedade de seus respectivos titulares.
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be30nacHOCTb M HaO3HOYeHue

(? Mpumeyanune. AGHHOe PYKOBOACTBO MO GbICTPOM HACTPOViKE NMPEACTABASIET COOOA KPATKYHO

172

VHCTPYKLMIO NO SKCNAyaTaumn.

MOHTOX, MOAKAIOYEHWE, BBOA B SKCMAYATALWKO W TEXHUYECKOe OBCAY)XMBAHME TPAHCMUTTEPA
M400 AOAXKHBI BbIMOAHSITE TOABKO KBOAMDULIMPOBAHHBIE CMIELAAVCTbI-SAEKTPOTEXHNKN B MOA-
HOM COOTBETCTBUM C AGHHBIM PYKOBOACTBOM, O TAKKE AGMCTBYHOLLMM HOPMAMM W NPABWAG-
MU,

CneunaamcT AOAKEH BHYMATEABHO O3HOKOMMTBCS! C PYKOBOACTBOM MO GbICTPOW HACTPOIKE
1 COBMOAQTL BCE COAEPKALLMECS B HEM YKA3AHWS. ECAM K CBEAEHMSIM, MPUBEAEHHBIM B 3TOM
PYKOBOACTBE MO BGbICTPOIA HACTPOIKE, HEOBXOANMBI MOSICHEHWSI, 06PATUTECH K PYKOBOACTBY MO
3KCMAYaTaLMK (MOCTABASIETCS HO KOMMAKT-ANCKE, O TAKXE AOCTYMEH AAS 3arpy3Kkn HO CTPAHWLE
“www.mtf.com/m400-downloads”). B pyKoBOACTBE MO 3KCMAYATALMM COAEPXMTCS 6OAee MOA-
PO6HAs MHGOPMALMS O AGHHOM NpUGOpe.

K pa6ote ¢ TtpaHcmuttepom M400 AOMYCKAKOTCS TOABKO OMEpaTopbl, 3HAKOMbIE C €ro
YCTPOVACTBOM 1 MMEtOLLIE HEOBXOAUMYHO KBOAUDUKALMIO.

HasHayeHue

ABYXnpoBOAHO# TpaHCMKUTTEP M400 NpPeAHO3HAYEH AN QHOAMTUMECKWX  M3MepeHuii
M MepeaqyM AGHHbIX no npotokoAy HART™.  MHOronapametpuyeckuin - TPaHCMUTTED
M400 BbINOAHSIET WM3MEpeHWe MNAPAMETPOB, YKA3GHHbIX HWXE B MEpeyHe M3MepsieMblX
napameTpoB. TPGHCMWTTEP NPEACTABAEH TAKXKE B OAHOKAHAABHON MOANDUKALWAN 11 COBMECTAM
C QHAAOTOBBIMM AQTYMKAMM 1 AQTYMKAMM TUNa ISM™,

TpaHcmutTep M400 NpPeAHA3HAYeH AAS NMPUMEHEHNS B B NMepepabaTbiBAOLLEN MPOMBbILLIAEH-
HocTn. Kpome Toro, TpaHemuTTepsl Moaenein M4A00/2XH, MA00G/2XH n M400/2XH Type 1
VIMEKT cepTduKaT NCKpoBe3onacHOCTM — WX MOXHO YCTOHOBAVBATb BO B3PbIBOOMACHbBIX
30Hax. 06 NCNOAB30BAHNM TPOHCMUTTEPA BO B3PbIBOONACHBIX 30HAX CM. PYKOBOACTBO MO 9KC-
nAyaTaumm.


www.mt.com/m400-downloads

TpaHcmutTep M400: nepeyeHb U3MepseMbIX NapameTpoB

M400/2H, M400/2XH M400G/2XH M400/2XH Type 1

Napamertp AHano-  TexHoAorust  AHaAO-  TexHoAOrMsi  AHaAO-  TeXHOAOrusi

roBblii  UUPPOBOro  roBblii  LUpPOBOro  roBblii  LUDPOBOrO

ynpaBAeHus Aar- yNpaBAeHUs Aat- ynpaBAeHus Aar-
yukamu (ISM) yukamu (ISM) yukamu (ISM)

pH/OBIN . . . . ok o
pH/pNa - . - . - .
INEKTPONPOBOAHOCT, ABYXaNEK- o/ @ —/e o/e —/e otk /e -/-

TPOA. / 9AEKTPONPOBOAHOCTb,

YeTbIPEXINEKTPOA,

AmnepoMeTpryeckni o/e/e o/e/e o/e/e o/e/e -/-1/- —/-/-
PactBopeHHOro kncaopoaa (ppm,

ppb, cAeAOBble KOAMYECTBA) MO

aMMNepOMETPUYECKOMY METOAY

AMMNEPOMETPUYECKNI KNCAOPOA - - . . _ _
(ras)

ONTMYECKNI AQTYMK PACTBOPEHHO-  — o/e - o/e —/—/- — /-
ro kucaopoaa (ppm, ppb)

AQT4vK pacTBOPEHHOMO - - . . _ _

YTAEKICAOTO Ta3a (H13Kast
KOHLUeHTpauus CO, )

* 3a nekaodeHnem InPro™ 3100(i), InPro 3300 1 InPro 3253(i)
** NocTynHo ¢ Bepcum M0 V_1.0.02

2 TexHuyecKue AQHHbIE U AOMOAHMTEAbHAS UHGOPMALMS

Camble BOXHbIE TeXHUYECKMEe AQHHblE, TAKME KAK HAMPSHKEHWe MWTAHMS, YKA3QHbI Ha
NACMOPTHON TABAVNYKE CHAPYXW MAK BHYTPW KOPMyca TpaHCMUTTEPA. MOAPOGHbIE TeXHUYECKne
XAPAKTEPUCTUKM, HANPUMEP TOYHOCTb, MPUBOASTCS B PYKOBOACTBE MO 3KCMAyaATALWW. ITOT
AOKYMEHT, PYKOBOACTBO MO 9KCMAYATALMW W NPOTPAMMHOE 06ECneyeHne HAXOASTCS Ha
BXOASILLEM B KOMMAEKT KOMMAKT-AMCKE. AOKYMEHTOLMIO MOXHO TQIKE CKAYaTb HA caiite
www.mt.com/m400-downloads.
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3 YcraHoBKa

Anst TpaHemmuTTepa M400 npeayCMOTPEHa YCTaHOBKA Ha perky Y2 DIN.
YepTexy YCTAHOBKM MOXHO HAMTU B PYKOBOACTBE MO SKCMAYATALWAN.

1.
2.

YCTQHOBMTE BXOASILLVME B KOMMAEKT KOGEAbHbIE YMAOTHEHWS! HO KOpMYyC.
YCTQHOBMTE TPAHCMUTTEP. BO3MOXHBI CAGAYHOLNE BAPUAHTBI:

® YCTOHOBKQ B NAHEAb

© HaCTEHHbIA MOHTAX

© MOHTOX Ha Tpy6ONpoBOAE

4 JAeKTpUYecKoe CoOeAMHEeHue

ru

(= Npumeuanme. OTKAO4TE SASKTPOMUTAHNE HO BPEMS YCTAHOBKY.

174

OTKAKOYMTE OT CETV NUTAHWSI.

Noakatoumte nutanne (14-30 B noct.toka) k kemmam AOT+ / HART 1 AO1-/ HART
a1 A02+ 1 AO—-. O6paLLaiTe BHUMAHKE HA NOASIPHOCTb.

MOAKAtOYMTE BXOABI 11 BBIXOABI LLUGPOBBIX CUTHAAOB, O TAKXE BbIXOAbI QHAAOTOBbIX
CUTHAAOB K KAeMMHOW KOAOAKe TB1, KOK YKA3QHO B PYKOBOACTBE MO 3KCMAYATALMN.

TMOAKAOYMTE AQTYMK K KAEMMHOW KOAOAKe TB2 , KOK YKA3QHO B PYKOBOACTBE MO
3KCMAYQTALMN.

KaeMMBb! BHYTPY Kopnyca

A

182 [ i

~ = ® 1 TB1:KkAeMMHas koAOAKD T —
19 10 15 BXOAHO/ 1 BbIXOAHON

HART.

)

181 Y QHOAOTOBBIV CUTHAA.
IQ@@ QQ@Q LOOIOIQI00] 2 TMOAKAIOYEHIME AAS MOAEMO
o [ @ o ] -] @ =i

3 TB2: KAeMMHQS KOAOAKO 2 —

o
IR
_ CUrHAA AQTYMKA.




Kaemma Ha3sHayenue
TB1 |1 DIT+ Llndposoii Bxoa, 1
2 DIT-
3 DI2+ Llndposoii Bxoa 2
4 DI2—
5 He vcnoabsyetcs | —
6 0C1+ LindpoBoii BbIxoA 1 (C OTKPBITHIM KOAMEKTOPOM)
7 0C1-
8 0C2+ LindpoBoii BbIX0A 2 (C OTKPbITHIM KOAMEKTOPOM)
9 0C2-
10 AOT+/HART+ | MoakAoyeHne anekTponuTaHmus ot 14 A0 30 B noct.Toka
1 AO1—/ HART— 06patLarite BHIMAHWE HO MOASIPHOCTb.
© AHOAOTOBbIii BBIXOAHOW CUTHCA 1
o CurHan HART
12 AO2+ © ToaKAYEHME aneKTponuTaHMS oT 14 A0 30 B noct.Toka
13 AO2— 06paLLarte BHUIMAHE HO MOASIPHOCTb.
© AHOAOTOBbIVA BBIXOAHOW CUTHAA 2
14 He vncnoabsyetcs | —
15 L 3emas
TB2 |A-Q - BX0A AQTYMKQ, CM. TAOBA «B5@30MACHOCTb W HO3HAYEHWe» Ha
CTpanmue 172 v pyKoBOACTBO N0 SKCMAYATALMM.
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CTPyKTYpa MeHI0

avepeHnne
Pexum M400
I
[ I 1
| Menio | | CAL | | NH®O |
I
[ I 1 I 1
HanHble Mposepka Wndb. patunka [AunarHocTtuka
| Coobuienns Kanu6posku mopenu/MO ISM* Ism*
I I I 1
| ;':gg:s Hauano pa6oTsi Cuctema | | HSE?;SI?ST:T" | O6enyxuBarme
Kanan BeiGop Wamepenne 3apatb A3bIK A A/P PyyHoid [uarHocTtuka
BbIXOAb! AHanoroBble Maponu HacTtpoiika Kanu6poska
Bapatb ToukM BbIXOAb! Yer./cBpoc pvcnnes AL | [Texu. O6enyxus
3agatb TOUKK 6n10KMpoBKM MapameTpb! aHve
Curtan/C6poc C6poc perynupoBeku
[LOucnneit Aaty & spemst Pexum
3anomMHnTL
BbIXOAb!
Hacrtpoiika ISM*

u 176

* [ocTynHo Tonbko B coMeTaHum ¢ gatyunkamu ISM.
** B 3aBMCUMOCTM OT MoAenu




6 Okcnayarauus Ha mecTe YCTAHOBKU

O] O]

* 6.49 .—to o° 6.49 .
©* 290 -—0 o° 25.0 -

461.5 d DLI ——@ @——Channel Select = ISM

B 0.0 d TTM77© @—7 Parameter = Auto Tff@

CAeBQ: PeXM 13mepeHnst (MprMep), CNPaBa: PEXUM PeAAKTMPOBAHMS (Mp1Mep)

w

1 WHdopmaums o kaHare
A: NOAKAOYEH OHAAOTOBBIN AQTHMK.
B: NoAKAOYEH AQTYMK ISM.
H: TPGHCMUTTEP HOXOANTCS! B PEXVME YAESPXKAHHS1. CM. PYKOBOACTBO MO SKCMAYATALMN
TPAHCMUTTEPA.
2 1-9 cTpoka (), CTAHAQPTHAS KOHOMrypaLwst.
3 2-g.ctpoka (b), CTAHAGPTHAS KOHPUTypaLus.
4 3-9 cTpOKa (C), PeX1M U3MEPEHMS: BIA SKPAHA 3ABUCUT OT KOHGMIypaLmm.
PeXvM peAaKTMPOBAHMSI: HABUTALMS MO MEHI0 AV PEAJKTUPOBAHWE NAPAMETPOB.
5 4-q ctpoka (d): pexvM N3MepeHms: BUA 3KPAHA 30BUCUT OT KOHOUIypaLmMn.
PeXxim peAQKTUPOBAHWS: HABUALMS MO MEHI0 AV PEAQKTUPOBAHWE NAPAMETPOB.
6 Ecav otoB6paxaetcsl cumBoA T, AAs MBpeXoAa K HEMY MCMIOAb3YITe KAGBMLLM B> AV <.
Haxatve kaasvim [ENTER] BO3BPALLET B MPEAbIAYLLEE OKHO (OAMH LT HA3AA).

IMoAb30BATEAL MOXET HACTPONTbL OTOBPMKEHNE MHPOPMALMM B KAKAOW CTPOKE. [0 YMOAYTHMIO

B PEXMME M3MEPEHNS TPETbS! 11 YETBEPTAS! CTPOKM SKPAHA OCTAKTCS MYCTHIMA.
O HaCTpOVike CM. PYKOBOACTBO M0 3KCMAYATALMN TPAHCMUTTEPA.
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Kaasuwu Hasuraumu | Onucaxve

® Bxoa B MeHI0.
o [lepexoa Ha30A B NPEAGAGX PEAQKTPYEMOTO MOAS.

® BX0A B peX1M KaAMGPOBKY.
o [lepexoa Briepea B NPEAEATX PEAQKTUPYEMOTO MOAS.

ESC BosBpat B pexum namepenus. HoxmnTe kKaasuLn <€ i B> OAHOBPEMEHHO
(BbIX0A).

) Cal NMPUMEYAHHE. AA BO3BPATA HA NPEABIAYLLYIO CTPAHNLY MEHIO
nepemecTuTe Kypcop noa cTpeaky BBEPX (1) B HXHeM Npasom yray
Avcnaes n Hoxmute [ENTER].

m © YBeAMYeH1e 0TOBPAXAEMOro Y1CAQ.
o [lepexoa MeXAy 3HQYEHMSIMM MAV OMLSIMIA B PEAGKTVPYEMOM MOAe.

v

® BX0A B peXxuM nHGOpMaLLMn.

® YMeHbLLEHMe 0TO6PAXAEMOrO YMCAQ.

o [lepexoa MeXAy 3HQYEHUSIMN VAV ONLMSIMW B PEAGKTVPYEMOM NOAE.
TOATBEPXKAEHIE ABVCTBMS MAK BbIGOPA.

(= Npumeyanme. B HEKOTOPbIX OKHOX MEHIO B OAHOM ¥ TOM € N0A€ BBOAQ GbIBET HEOBX0ANMO
YCTOHOBUTb 3HOYEHWS! HECKOAbKMX MAPAMETPOB (HAMPUMEp, 30AQTb HECKOABKO YCTOBOK).
B noAOGHbIX CAY4asIX 065130TEABHO UCMOAB3YIATE KAGBMLLV B> AV < AASI BO3BPATA B MCXOAHOE
nore 1 KAGBULLY A MAN W AAS TIEPEKAKYEHNSI MEXAY OMUMSMIA HACTPOMKA AO MEpexoAd
B CAGAYIOLLLEE OKHO.

AvanoroBoe 0KHO OnucaHne
Save changes
(CoXpaHeHWe U3MeHeHMif)
Yes & Exit (Aa v Bbixoa) COXPOHWTD M3MEHEHMS! N NEPeiiTy B PEXUM U3MEPEHNS.

Yes& T (han 1) COXPAHNTL N3MEHEHNS 1 BEPHYTBLCS HA NPEABIAYLLNIA YPOBEHb MEHIO.
No & Exit (Her v Bbixoa) He COXpaHsITb N3MEHEHs 1 NEPerTN B PEXNM U3MEPEHMsI.
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7 06was HacTpoitka no untepdeiicy HART

MOMMMO HOCTPOWKW MO MeCTy YCTAHOBKM, TPAHCMUTTEP M400 MOXHO HACTPOWTbL C MOMOLLbI0
NPOrPAMMBI HACTPOVIKY, NPOTPAMMbI YNPABAEHISI PECYPCAMI AW PYYHOTO TepMUHAAG HART.

Heo6xoAMMOe ycAoBME: TPaHCMMTTEP M400 W AQTYMK YCTOHOBAEHDI, BbIMOAHEHBI WX
9AEKTPNYECKIE MOAKAKYEHMS.

MporpamMma HACTPOHKKM MAM MPOTPAMMA YNPABAEHMS pecypcamm

('\’_:F Mpumeyanue. Mporpamma Hactpoiikk PACTware™ HaXOAWTCSl HO NMPWAQraeMOM KOMMOKT-
avcke. ©aiin DTM MOXHO ckayaTb Ha caiTe www.mt.com/m400-downloads.

LWary 1-5 v war 13 BbINOAHSIKOTCS B COOTBETCTBMM C OMMCAHNEM B AOKYMEHTALMM MPOrpAMMbI.

o LN~

~N o

YcTaHoBMTE NPOrpPAMMY HACTPOiiki PACTware nAv nporpamMmy yrpaBAEHUs: pecypcamu.

Yctanosute DTM ans nitepdeiica HART n DTM ans paHcmunTtepa M40O.

OG6HOBMTE KATAAOT YCTPOWCTBA.

YcTaHoBWTe coeanHeHme. NposepbTe HacTpoiikn COM-nopTa, eCA HEOGXOAVNMO.

Bbibepute Sensor Type (Tun AaTymKa).

MyTb: Detfailed Setup > Measurements > Channel Setup > Sensor Setup.

3arpyaunte NAPAMETPbI HACTPOWKYW C YCTPONCTBA.

Bbi6epuTe Tag (Ter) v (nan) Long Tag (PacLuMpeHHbilii Ter).

MyTb: Device Setup > Defailed Setup > HART Info

YcTaHoBuTe AQTy 1 Bpemst B noAsx Date (Aarta) v Time (Bpems). Bpems 30aaetcs B

24-4yacoom dopmarte. PopmMar 0TOEPAKEHNS BDEMEHN He MOANSKNT U3MEHEHH. MyTb:

Device Setup > Set Date/Time

YCTOHOBMTE AMAMNA30H BLIXOAHOTO QHOAOTOBOIO CUTHOAQL.

MyTb: Defailed sefup > Oufput Condition > Analog oufput > Range

* URV (Upper Range Value / BepxHnit npeaen AnanasoHa curHaaa) u LRV (Lower Range
Value / HuxHWii npeaeA AManasoHa CUTHAAQ) : 3HAYEHWS MOXHO U3MEHSITb B COOTBETCTBIN
C TeKYLLWM AVNANA30HOM M3MepeHist. OHW AOAKHBI OCTABATLCS B MPEAEAX AMNAMA30HA
M3MEPEHNI AQTYMKA.

o USL (Upper Sensor Limit / BepxHuii npeaeA namepenuii aatinka) u LSL (Lower Sensor
Limit / HWKHWA NpeaeA N3MepeHunii AQTYMKA): 5TV NPEeAeAbl ONPEAEASIKOTCS CBOVICTBAMM
AQTYMKA 1 HE MOAANEXKAT N3MEHEHWIHO.
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10. 3aaaiite napametpsbl npouecca PV, SV, TV n @V

MyTb: Device Setup > Detailed Sefup > Measurements > Channel Sefup

11. BoinoanuTe KaanbpoBky aatumka. MyTb: Device Setup > Sensor Calibrafion
12. BbinoAHUTE BCe HEOOXOAMMbBIE HOCTPONKK. TOAPOGHEE CM. PYKOBOACTBO MO 3KCMAYQATALAN

TpaHcmmTTepa M400.

13. CoXpaH1Te HOCTPOWKW YCTPOIACTBA.

PyyHoii TepMuHAA HART

(? Npumeyanue. Gaiin DD 008ESE7C0201.hhd HAXOAMTCS HO MPMAGrAEMOM KOMMAKT-AMCKE.
®aiin DD MOXHO TaKxXe ckayaTb Ha carte www.mt.com/m400-downloads.

LLar 1 on1caH B AOKYMEHTALWW PYYHOTO TepMUHAAA HART.

1.

Y6eantech, 4t0 dann DD an TpaHcMuTTepa M40O yCTAHOBAEGH HO PyYHOM TepMUHOAE

HART. YctaHoBuTe daiia DD, ecAn HEOGXOANMO.

CB913b YCTAHOBAVIBOETCS ABTOMATAYECKN.

Bribepute Sensor Type (Tun Aatymka).

MyTb: Detailed Setup > Measurements > Channel Setup > Sensor Setup.

3arpyaunte NAPAMETPbI HACTPOWKK € YCTPONCTBA. MyTb: Device Setup > Detailed Setup

BbibepuTe Tag (Ter) 1 (av) Long Tag (PacluMpeHHbIN Ter).

MyTb: Device Setup > Detailed Setup > HART Info

YcTaHoBuTe AQTY 1 Bpems B noAsx Date (Aara) u Time (Bpems). Bpems 3aaaetcst

B 24-yacosom dopmarte. Popmar OTOBPAXKEHNSI BPEMEHN HE MOANEKNT N3MEHEHMIO.

MyTb: Device Setup > Set Date/Time

YCTAHOBWTE ANANA30H BbIXOAHOTO GHOAOTOBOTO CHFHAAQ.

MyTb: Detailed setup > Output Condition > Analog output > Range

e URV (Upper Range Value / BepxHuii npeaeA AnanasoHa curHaaa) n LRV (Lower Range
Value / HWKHWI NpeaeA ANANa30oHa CUrHAAQ): MPeAEAbI MOXHO N3MEHSITb B COOTBETCTBIN
C TeKyLLMM AMQNA30HOM M3MepeHmsl. OHM AOMKHBI OCTABATLCS B MPEAGAGX ANANA30HA
13MEpEHNA AQTHMKA.

o USL (Upper Sensor Limit / BepxHuii npeaeA n3amepernin aatinka) n LSL (Lower Sensor
Limit / HWKHWIA NpeaeA N3MepeHnin AQTYMKA): 9TV NPEAEAbl ONPEAEASIHOTCSI CBOCTBAMM
AQTYUKA 1 HE NOAAEXAT N3MEHEHMIO.


www.mt.com/m400-downloads

8. 3aaavite napamertpel npouecca PV, SV, TV v QV.

MyTb: Device Sefup > Detailed Sefup > Measurements > Channel Sefup

9. BbinoaxuTe KaAnbpoBKy aatumka. MyTe: Device Setup > Sensor Calibration
10. BbINOAHWUTE BCE HEOBXOAUMBIE HACTPOMKK. [TOAPOGHEE CM. PYKOBOACTBO MO SKCMAYATALMM

TpaHcmuTTepa M400.

W3meHeHWe TUNA AATYMKA

Heobxoanmoe ycaoswe: TpaHemuTTep M40O 1 HOBbI AQTYMK YCTAHOBAEHBI, BbINMOAHEHBI 1X
3AEKTPUYECKME MOAKAOYEHMSI.

Mpu 3aMeHe AQTYMKA (HAMpVUMeEp, AQTYMKA SAEKTPOMPOBOAHOCTU HA AGTYMK PH) BbIMOAHWTE
CAeAYIOLLL/E OrepaLyn:

1.
2.

o oA~ w

YCTAHOBWTE COBANHEHNE.

BbiGepnTe Sensor Setup (HacTpoiika AAT4mMKa).

MyTb: Detfailed Setup > Measurements > Channel Setup > Sensor Setup.
3anycTute Sensor Setup (HacTporka AQTYMKa).

BbibepuTe HOBOE 3HAYeHMe napametpa Sensor Type (Tun AQT4MKa).
3arpyaunte NAPAMETPbI HACTPOWKY C YCTPONCTBA.

Mpyv 3TOM OBHOBASIOTCS! NAPAMETPLI B NPOrPAMME HACTPOWKW UAW B PYYHOM TEPMUHOAE
HART. ECA/ TMN AQTYWKO BLIGPAH KOPPEKTHO, NOSIBATCS MeHto «Verify» (MpoBepka).
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8 Kaan6poBKa AaTYMKa

ru

(? Mpumeyanune. AN AOCTVXKEHNS ONTUMOAABbHBIX PE3YALTATOB KAAUGPOBKM MO TEXHOAOrNYECKOW

182

CPeAe HEOBXOANMO Y4ECTb CAeAyHOLLEe: POBY PEKOMEHAYETCS OTEMPATb KAK MOXHO GAVXE K
TOUKe M3MEepeHNs; M3MepeHNe CAGAYET NMPOBOANTD MPK TEMMEPATYPE TEXHOAOTMYECKOM CPeAI.

poBOAS KOAMGPOBKY HA AWCMAEE TPAHCMUTTEPD, C MOMOLUBIO MPOrPAMMBI  HACTPOWKK,
NPOrpamMMBbl YNPABAEHWSI PECYPCAMM MAK PYYHOTO TepMiHaAa HART, MOXHO BbIGPATL METOA
KaAn6poBkw Process (Mo TexHoAornyeckoii cpeae), 1-Point (Mo oaHOI Touke) nan 2-Point (Mo
ABYM TOYKAM). TMOAPOGHEE O METOAGX KAAVGPOBKM CM. PYKOBOACTBO MO 3KCMAYQTALAW
TpaHcmutTepa M400. Metoabl kaambposku 1-Point (Mo oaHoW Touke) n 2-Point (Mo AByM
TOYKOM) MOXHO 30AEACTBOBATb MOCPEACTBOM  MPOrPAMMHOIO  0BGeCneyeHns  iSense.
CM. MHCTPYKLMI0 Mo aKcnayaraumm MO iSense.

B npouecce KaAnbpoBKM HEBO3MOXEH 3aMYCK eLLe OAHON KAANBPOBKY.

MeHI KAAMGPOBKU AGTYMKOB

focAe yCneLuHO BbIMOAHEHHOW KAANGPOBKW MOXHO BbIOPATb OAHY W3 Tpex onuwi: «Adjust»
(PeryavpoBka), «Calibrate» (Kaambposka) nan «Abort» (OTMeHa). Mocie BbIGOPA OAHOI 13 HUX
NosIBASIETCS COObLLEHNe «[lepeyCTaHOBUTE AQTYMK N HOXMUTE [ENTER]».

Mocae Haxatws [ENTER] TpaHcmntTep M400 BO3BPALLAETCS B PEXMM N3MEPEHWIA,

onuusa AHaAOTOBbIE AQTYUKU Lindpposbie AaTymku ISM
Adjust KaAvbpoBOYHbIE 3HQYEHNST COXPAHSIOTCS | KOAMGPOBOYHBIE 3HAYEHWS COXPAHSIKOTCS
(PeryAvpoBKa) | B TPQHCMUTTEPE B AQTYMKE M NCMOAB3YHOTCS! AAS

11 UCMOAB3YHOTCS! AASI N3MEPEHNSI. 13meperusi. Kpome Toro, O

Kpome Toro, KaAM6POBOYHBIE 3HAYEHNS | COXPAHSIOTCS B XYpHaAe KAAMGPOBOK.
COXPAHSIHOTCS! B AGHHbIX KOAMGPOBKN.

Calibrate DYHKLMS! KAAGPOBKW HENPUMEHNMA KaAn6poBOYHbIE 3HQYEHNS
(KaAu6poBKa) | AAS GHOAOTOBbIX AQTYWKOB. PErncTpupyroTCs B XXYPHAAE KOAMGPOBOK,
HO HE VCMOAB3YHOTCS AASl M3MEpPEHMS. A
NOCAGAYHLLIMX N3MEPEHNIA NCNOAL3YIOTCS
KAAMEPOBOYHBIE 3HAYEHNS MOCAEAHEN
TNPVHSITON PEryAVPOBKY.

Abort KaAu6poBOYHbIE 3HAYEHNS YAGATIOTCS. | KOAVGPOBOYHbIE 3HAQYEHMS! YAQASIOTCS.

(OTMeHa)




9 TexHuUyecKoe 06CAY)KMBAHME

TpaHcMUTTEp He TPebyeT 06CAYXKIBAHMS.
O4mMCTUTE NOBEPXHOCTI MSITKOW BACOKHOM TKAHBIO 11 QKKYPATHO NPOTPUTE HACYXO.

10 3awWMTA OKPY)KAKOLLEH CPeAbI

TOXQAYACTO, CAQBOMTE WX HO YTMAM3AUMIO B CTIELMOABHBIE MYHKTbI Mpvema. 3a
MOAPOBHOI MHPOPMALMEI O BO3MOXHOCTV YTMAV3ALMM OBPALLAATECH B MECTHbIE

SAEKTPUYECKME M3ACAVS 3MPELLEHO BbIBPACHIBATL BMECTE C GbITOBLIM MYCOPOM. ﬁ
OPTaHbI BAGCTY AW K MPOAQBLY 06OPYAOBOHMSI. —

11 3asiBA€HME O COOTBETCTBUM CTaHAApTAm EC

3asiBAEHWE O COOTBETCTBUM CTAHAQPTAM EC BXOAMT B KOMMAEKT NOCTABKM.

INPro v ISM 91BASIIOTCS TOPrOBLIMM MAPKAMM Tpynnbl KoMNarui METTAEP TOAEAO.

Bce oCTaAbHbIE TOProBble MAPKM SIBASIKOTCSI COBCTBEHHOCTbIO COOQTBETCTBYHOLLMX ABp)KOTeAeVI.
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1

Sikerhet och avsedd anviindning

@ Observera: Snabbinstallationsguiden dr en kortfattad bruksanvisning.

M400-transmittern far endast installeras, anslutas, driftsdttas och underhdllas av kvalificerad
personal, som elfekniker, enligt anvisningarna i denna snabbguide och enligt gdllande
foreskrifter och normer.

Personalen mdste ha Iast och forstatt denna snabbguide och f6lja instruktionerna i den. Om
du ar osdker om nagot i denna snabbguide, ska du Idsa bruksanvisningen (fillhandahdlls pd
CD-ROM och kan laddas ner pd “www.mt.com/m400-downloads”). Bruksanvisningen
innehdiler detaljerad information om detta instrument.

M400-transmittern bor endast anvandas av personal som har kunskap om fransmittern och
@r behoriga for sGdant arbete.

Avsedd anviindning

M400 dr en 2-tfrédsmatad transmitter for analytiska matningar med kommunikationsmajligheter
via HART™. M400 dr en fransmitter med flera paramefrar med stdd for mdtningarna som
anges i parameterinstdliningarna nedan. Den finns som 1-kanalsversion och kan anvéndas
med analoga sensorer och ISM™-sensorer.

M400-transmittern @r utformad for anvéndning i icke-farliga omraden i processindustrier.
Dessutom dr fransmittrarna M400/2XH, M400G/2XH och M400/2XH typ 1 certifierade for
egenstkra installationer och Iampar sig for riskomrdden. Information om installering i riskom-
rGden finns i bruksanvisningen.

Parameterinstillning till M400
M400/2H, M400/2XH M400G/2XH  M400/2XH typ 1

Parameter Analog ISM Analog ISM  Analog ISM
pH-/ORP . . . . o* ok
pH/pNa - . - . _ .
Kondukfivitet 2-e/Kondukfivitet 4-e o/e —/e /e _Je e*x[e _[_
Amp. upplést syre ppm/ppb/spdrmangd e /e/e e/e/e e/e/e e/e /e — /[ — /[
Amp. syrgas - - . . _ _
Optiskt uppldst syre, ppm/ppb - o/ - o/e —/—/— —]-
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M400/2H, M400/2XH M400G/2XH  M400/2XH typ 1
Parameter Analog ISM Analog ISM  Analog ISM
Upplost koldioxid (CO, 1dg) - - -

* Med undantag fér InPro™ 3100(j), InPro 3300 och InPro 3253(i)
** Den ¢r fillganglig frén mjukvaruversion V_1.0.02

2 Tekniska uppgifter och 6vrig information

De vikfigaste tekniska uppgifterna, som matningsspdnning, visas pd namnskylten som finns
antingen pd utsidan eller insidan av fransmitterns armatur. Yiterliga tekniska uppgiffer som
noggrannhet finns i bruksanvisningen. Deffa dokument, bruksanvisningen och programvaran
finns pa medféljande CD-ROM. Du kan Gven ladda ned dokumentationen pd “www.mt.com/
m400-downloads”.

3 Montering

M400-transmittern finns i %2 DIN-version.
Installationsritningar finns i bruksanvisningen.

1. Montera de medfoljande kabelgenomfdringarna pd armaturen.
2. Montera fransmittern. Du har féljande alternativ:

e rackmontering

® vggmontering

o rormontering

4 Elektrisk anslutning

sV

(? Observera: Stiing av instrumentet under elanslutningen.

186

1. Stdng av matningsspdnningen.
2. Anslut ndtspdnningen (14 till 30 V DC) fill ferminalerna AO1+/HART och AO1-/HART
eller fill terminalerna AO2+ och AO-. Se fill aft ha rdtt polarifet.


www.mt.com/m400-downloads
www.mt.com/m400-downloads

3. Ansluf de digitala insignalerna, de digitala utsignalerna (OC) samt den analoga
utsignalen fill kopplingsplint TB1 enligt instruktionerna i bruksanvisningen.

4. Ansluf sensorn fill kopplingsplint TB2 enligt instruktionerna i bruksanvisningen.

B2 |H ooooooooooooooool

9

Kopplingsplintar inuti armaturen
10 15

1 TB1:Kopplingsplint 1 — analog
in- och utsignal

[o!
3 O 2 Anslutning fill HART-modem
[Q H ‘ \ 1 r ] i Q} 3 TB2:Kopplingsplint 2 —
sensorsignal
Terminal Definition
TB1 1 DI+ Digital ingdng 1
2 DI1-
3 DI2+ Digital ingdng 2
4 DI2—
5 Anvdnds inte -
6 0C1+ Digifal utgdng 1 (6ppen insamlare)
7 0C1-
8 0C2+ Digifal utgdng 2 (6ppen insamlare)
9 0C2-
10 AO1+/HART+ | e Elanslutning 14 fill 30 V DC. Se fill aft ha rdtt polaritet.
11 AOT—/HART- * Analog utgdngssignal 1
* HART-signal
12 AO2+  Elanslutning 14 fill 30 V DC. Se till aft ha rétt polaritet.
13 AO2— ¢ Analog utgdngssignal 2
14 Anvdnds inte =
15 1 Jord
TB2 AQ |- Sensoringdng, se Kapifel “Sakerhet och avsedd anvdndning” pd
sidan 185 och bruksanvisningen.
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5 Menystruktur

Measurement
Mode M400
T
[ 1 1
Menu Cal Info
I
[ I 1 I 1
Messages Calibration Data | | Model/Software | | 1qy gensor nfo | | 1SM Diagnosties*
Revision
[ I I I 1
Quick Setup Configure System PID Setup** Service
Channel Select Measurement Sef Language PID/AM Diagnostics
Output Analog Outputs Passwords PID Display Calibrate
Set Points Set Points Set/Clear Lockout Tune Parameters Tech Service
Alarm/Clean Resef Mode
Display Set Date & Time
Hold outputs
ISM Setup*

sV 188

* Endast fillganglig i kombination med ISM-givare.
** Beroende p& modell




6 Anvindning pd plats

@

w

649 .—Fo o+° 6.49 .
25.0 -

—® o° 295.0 -

461.5 d DLI ——@ @——Channel Select = ISM

0.0 d TIM—1 @) (G Porameter = Aulo —®

Vénster: matlage (exempel), hdger: redigeringsldge (exempel)

1

Kanalinformation

A: Analog sensor ansluten.

B: ISM-sensor ansluten.

H: Transmittern &r i vilolge. Mer information finns i bruksanvisningen for fransmittern.

rad 1 (a), standardkonfiguration

rad 2 (b), standardkonfiguration

rad 3 (c), matlage: skarmen beror pd konfigurationen.

Redigeringsldge: navigera via menyn eller genom att redigera parametrarna
Rad 4 (d), matiGge: skdrmen beror pd konfigurationen.

Redigeringsldge: navigera via menyn eller genom aft redigera parametrarna

Om T visas kan du anvénda knapparna » eller <€ for att navigera. Du kan anvéinda [ENTER] for
att backa genom menyerna (backa en skdrm i fagef).

Du kan konfigurera informationen som visas for varje rad pd displayen. Som standard visas
inga varden i tredje och fjcrde raden pa displayen ndr enhefen dr instélld i métiage.
Information om konfigurering finns i bruksanvisningen for fransmittern.
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Navigeringstangenter | Beskrivning

< « Oppna menylaget.

o~ * Navigera bakdt i eff inmatningsbart datafdlt.
« Oppna kalibreringsléget.
* Navigera framdt i eft inmatningsbart dafafait.

Cal
ESC Aferg& ill métiaget. Tryck samtidigt p& knapparna <€ och »(Escape).
4 } 0BS! Om du vill backa endast en sida i menystrukturen, flytta dd
Menu Cal
Info

markéren till symbolen Pil upp (1) Iéingst ned till hdger pd displayen
och tryck pd [ENTER].

o Oka eft véirde.

* Navigera mellan olika varden eller alternativ for eft datainmatningsfalt.

* Oppna infoldget.
* Minska eft vdrde.

- * Navigera mellan olika vérden eller alternativ for eft datainmatningsfait.
Bekrdfta atgard eller val.
Enter

(7~ Observera: P4 vissa skérmar mdste flera véirden sfdllas in via samma datafdlt (t.ex. vid
instdlining av flera borvdrden). Anvand knapparna P eller <€ for att dtergd till det primdra fdltet,
och knapparna A eller ¥ for att viixla mellan alla mojliga instdliningsalternativ, innan du gdr
vidare fill ndsta skarm.

Dialogrutan “Save changes” | Beskrivning
(Spara dndringar)

Yes & Exit (Ja & Sting) Andringarna sparas och du dtergdr till mtltget
Yes& T (Ja & 1) Andringarna sparas och du backar en skirm
No & Exit (Nej & Stting) Inga dndringar sparas och du dtergdr till matlaget
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7 Allmdinna instiillningar via HART

M400-transmittern kan konfigureras pd plats, via ett konfigurations- eller resurshanterings-
verktyg, eller via en handhdllen HART-terminal.

Krav: M400-tfransmittern och sensorn har monterats och anslutits fill elen.

Konfigurations- eller resurshanteringsverktyg
@ Observera: Konfigurationsverktyget PACTware™ finns p& medféljande CD-ROM. Du kan dven
ladda ned DTM pd “www.mt.com/m400-downloads”.

Information om steg 1 till 5 och steg 13 finns i dokumentationen fill verktyget.

o wN =

~N o

Installera konfigurationsverktyget, t.ex. PACTware, eller resurshanteringsverktyget.

Installera DTM till HART-grénssnittet och DTM fill M40O-transmittern.

Uppdatera enhefskatalogen.

Skapa en anslutning. Kontrollera instdliningarna till COM-porten vid behov.

Viglj Sensor Type (Sensortyp).

Menysokvag: Detailed Setup > Measurements > Channel Setup > Sensor Setup

Ladda konfigurationen frdn enheten.

Ange Tag (Tagg) och/eller Long Tag (Lng tagg).

Menysodkvdg: Device Setup > Detailed Setup > HART Info

Ange Date (Datum) och Time (Tid). Stdll in tiden i 24-timmarsformat. Tidsformatet kan

infe &ndras. Menysokvdg: Device Setup > Set Date/Time

Ange intervallet for den analoga utgéngssignalen.

Menysokvég: Detailed setup > Output Condition > Analog output > Range

* URV (Upper Range Value [Varde 6vre infervall]) och LRV (Lower Range Value [Vérde
undre intervall]): Vdrdena kan dndras till aktuellt matomrdde. Vdrdena mdste ligga inom
sensorns matgranser.

* USL (Upper Sensor Limit [Ovre sensormatgréns]) och LSL (Lower Sensor Limit [Undre
sensormatgrans]): Granserna definieras av sensorn och kan inte éndras.

. Definiera processvariablerna PV, SV, TV och @V

Menysokvdg: Device Setup > Detailed Setup > Measurements > Channel Setup
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1.

Kalibrera sensorn. Menysokvag: Device Setup > Sensor Calibration

12. Utféra yfterligare instdliningar. Information finns i bruksanvisningen fér M400-

fransmittern.

13. Lagra konfigurationen pd enheten.

Handhdllen HART-terminal
(? Observera: DD “008E8E7C0201.hhd” finns pa medfdljande CD-ROM. Du kan Gven ladda ned

[

DD pa “www.mt.com/m400-downloads”.

Information om sfeg 1 finns i dokumentationen till den handhdlina HART-ferminalen.

1.

Kontrollera om DD fill M40O-transmittern redan dr installerad pd den handhdlina HART-

ferminalen. Installera DD vid behov.

Kommunikationen skapas automatiskt.

\iélj Sensor Type (Sensortyp).

Menysokvag: Defailed Setup > Measurements > Channel Setup > Sensor Setup

Ladda konfigurationen frén enheten. Menysokvdg: Device Setup > Detailed Setup

Ange Tag (Tagg) och/eller Long Tag (LGng tagg).

Menysokvag: Device Setup > Detailed Setup > HART Info

Ange Date (Datum) och Time (Tid). Stdll in tiden i 24-timmarsformat. Tidsformatet kan

infe &ndras. Menysokvag: Device Setup > Set Date/Time

Ange intervallet fér den analoga utgdngssignalen.

Menysokvdg: Detailed setup > Output Condition > Analog output > Range

e URV (Upper Range Value [Vdrde 6vre infervall]) och LRV (Lower Range Value [Vdrde
undre intervall]): Viirdena kan dndras till aktuellt matomrade. Virdena maste ligga inom
sensorns mdtgrdnser.

o USL (Upper Sensor Limit [Ovre sensormdtgréns]) och LSL (Lower Sensor Limit [Undre
sensormdtgrdns]): Granserna definieras av sensorn och kan inte éndras.

Definiera processvariablerna PV, SV, TV och @V

Menysokvdg: Device Setup > Detailed Setup > Measurements > Channel Setup

Kalibrera sensorn. Menysokvag: Device Setup > Sensor Calibrafion

. Utféra yiterligare instdliningar. Information finns i bruksanvisningen for

M400-fransmittern.


www.mt.com/m400-downloads

Andra sensortyp
Krav: M400-transmiftern och en annan typ av sensor har monferats och anslufits fill elen.

Om du &ndrar sensortyp, t.ex. &ndrar kondukfivitetssensor fill pH-sensor, ska du f6lja foljande
rufin:

1.
2.

o o~ w

Skapa en anslutning.

\ialj Sensor Setup (Sensorinstillning).

Menysokvég: Detailed Setup > Measurements > Channel Setup > Sensor Setup
Starta “Sensor Sefup” (Sensorinstalining).

\ialj den nya sensortypen for parametern Sensor Type (Sensortyp).

Ladda konfigurationen frén enheten.

Konfigurationen i konfigurationsverktyget eller i den handhdlina HART-terminalen
uppdateras. Om du har valt korrekt sensortyp, visas menyn “Verify” (Verifiera).
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8 Sensorkalibrering
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(? Observera: Beakta foljande punkfer for aft uppnd bdsta kalibreringsresultat. Ta grab-sample s&

194

ndra sensorns mdtpunkt som majligt. Mat provet vid processtemperatur.

Sensorn kan Kkalibreras via “Process-“, “1-point” (1-punkis-) eller “2-point” (2-punkis)
kalibreringmedhjdlp aviransmitterns display, konfigurationsverktyget, resurshanteringsverktyget
eller den handhdlina HART-terminalen. Information om  kalibreringsmetoderna finns i
bruksanvisningen fér M400-transmittern. Sensorn kan kalibreras via “1-point” (1-punkis-)
eller “2-point” (2-punkis)kalibrering med hjdlp av programvaran iSense. Se bruksanvisningen
fOr iSense-programvaran.

Ndr kalibrering pagdr dr det inte mojligt att pabodrja en ny kalibrering.

Sensorkalibreringsmeny

Ndr kalibreringen ér fardig finns alternativen “Adjust” (Justera), “Calibrate” (Kalibrera) och
“Abort” (Avbryt) fillgéingliga. N&r du har valt et av dessa alternativ visas meddelandet
“Re-install sensor and Press [ENTER]” (Installera om sensor och tryck pa [ENTER]) p&
skdrmen.

Ndr du har tryckt pa [ENTER] dtergar M40O till matlaget.

Tillval Analoga sensorer ISM-sensorer (digitala)
Adjust Kalibreringsvdrden sparas i fransmittern | Kalibreringsvérden sparas i sensorn
(Justera) och anvands vid matningen. Dessufom | och anvénds vid mdtningen.
sparas kalibreringsvérdena i Dessutom sparas kalibreringsvérdena
kalibreringsdata. i kalibreringshistoriken.
Calibrate Funktionen “Calibrate” (Kalibrera) &r inte | Kalibreringsvérden lagras
(Kalibrera) tillgéinglig or alla analoga sensorer. i kalibreringshistoriken men

kan infe anvdndas vid mdtning.
Kalibreringsvérdena fran den
senast utférda justeringen kan
ddremot anvdindas vid métningen.

Abort (Avbryt) | Kalibreringsvérdena raderas. Kalibreringsvdrdena raderas.




9 Underhdll
Transmittern kréver inget underhdil.
Rengdr ytorna med mijuk fuktig trasa och torka forsikfigt av yforna med forr trasa.
10 Miljéskydd
Avfall frn elekiriska produkfer far inte slingas bland hushdllssoporna. Lamna K
_——

avfallet till narmaste Gtervinningscentral. Vand dig fill de lokala myndigheterna eller
fill din Gferforsdljare for mer information om Gtervinning.

11 EU-férsdkran om dverensstimmelse

EU-férsdkran om Gverensstdmmelse medfoljer leveransen.

InPro och ISM &r varumdrken som fillhér METTLER TOLEDO-koncernen.
Alla 6vriga varumdrken tillhdr respekfive dgare.
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